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● 本マニュアルのご使用につきましては、次の点にご留意願います。本マニュアルのご使用につきましては、次の点にご留意願います。本マニュアルのご使用につきましては、次の点にご留意願います。本マニュアルのご使用につきましては、次の点にご留意願います。    

    

1. 本資料の内容については、予告なく変更することがあります。量産設計の際は最新情報をご確認ください。 
2. 本資料の一部、または全部を弊社に無断で転載、または、複製など他の目的に使用することは堅くお断りいたします。 
3. 本資料に記載される応用回路、プログラム、使用方法等はあくまでも参考情報であり、これらに起因する第三者の知
的財産権およびその他の権利侵害あるいは損害の発生に対し、弊社は如何なる保証を行うものではありません。また、

本資料によって第三者または弊社の知的財産権およびその他の権利の実施権の許諾を行うものではありません。 
4. 特性表の数値の大小は、数値線上の大小関係で表します。 
5. 輸出管理について 

(1) 製品および弊社が提供する技術を輸出等するにあたっては「外国為替および外国貿易法」を遵守し、当該法令の定
める必要な手続をおとりください。 

(2) 大量破壊兵器の開発等およびその他の軍事用途に使用する目的をもって製品および弊社が提供する技術を輸出等
しないでください。また、これらに使用するおそれのある第三者に提供しないでください。 

6. 製品は一般電子機器に使用されることを意図し設計されたものです。 特別に高信頼性を必要とする以下の特定用途に
使用する場合は、弊社の事前承諾を必ず得て下さい。 承諾無き場合は如何なる責任も負いかねることがあります。 

    1 宇宙機器（人工衛星・ロケット等）2 輸送車両並びにその制御機器（自動車・航空機・列車・船舶等） 
    3 生命維持を目的とした医療機器    4 海底中継機器  5 発電所制御機器  6 防災・防犯装置7 交通用機器  
    8 その他；1 ～7 と同等の信頼性を必要とする用途 
 
本資料に掲載されている会社名、商品名は、各社の商標もしくは登録商標です。 
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㟁※ษ᭰ᅇ㊰ෆⶶ పᾘ㈝㟁ὶ 
 ࣮ࣝࣗࢪࣔࢡࢵࣟࢡ࣒࢖ࢱࣝ࢔ࣜ ࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖ࣝ࢔ࣜࢩ
  

RX    6110    SA  
 

 ,ࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔ ,ࡳ㎸ࡾᖺ⿵ṇ,  ᫬้᭦᪂๭࠺ࡿ࠺ື⮬  ,ࢲ㸸᫬ィ㺃࢝ࣞࣥ ࢡࢵࣟࢡ࣒࢖ࢱࣝ࢔ࣜ •
 ⬟ᶵ࡞ᐩ㇏ࡢ➼⬟Ṍᗘㄪᩚᶵࣝࢱࢪࢹ

㸸128bit ࢱࢫࢪ࣮ࣞࢨ࣮ࣘ • ࡢ RAM   ෆⶶࢱࢫࢪ࣮ࣞࢨ࣮ࣘࡿࡁ࡛⏝฼࡚ࡋ࡜
 ෆⶶ࣐࢖ࢱ㺃ࣝࣈ࣐ࣛࢢࣟࣉࡁฟຊᶵ⬟௜ࡳ㎸ࡾ๭ࡢ࡛ࡲ 㸸255µs  ∼ 65535h ࡳ㎸ࡾ๭࣐࢖ࢱ •
• ࿘Ἴᩘฟຊ 㸸32.768 kHz, 1024 Hz, 1 Hz 
 ⬟㑅ᢥྍ࡚࡟Ꮚ➃ࢆ ᪉ᘧ 㸸I2C-Bus / SPI-Busࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖ •
  㟁ᅽ⠊ᅖ 㸸1.6 V ∼ 5.5 Vࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖ •
• ィ᫬ ( ಖᣢ ) 㟁ᅽ⠊ᅖ 
• 㟁※ษ᭰ᅇ㊰ෆⶶ 
 㟁※➃Ꮚࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖ •

㸸1.1 V  ∼ 5.5 V 
㸸୺㟁※ࡢ㟁ᅽపୗ᳨ࢆฟࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ࡛ື⮬ࠊࡋ㟁※࡬ษ᭰ 
㸸ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ඘㟁㟁ᅽࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖࡜㟁ᅽูࢆ㟁ᅽ࡛ᵓᡂྍ⬟ 

 ᫬ᾘ㈝㟁ὶ 㸸130 nA Typ / 3 Vࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ •
 

I2C-Bus ࡣ㺂NXP Semiconductors ၟࡢᶆ࡛ࠋࡍ 

 
 

1. ᴫ せ 
 

本モジュールは㺂ࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖ࣝ࢔ࣜࢩ᪉ᘧ(I2C-Bus㸭SPI-Bus)ࠋࡍ࡛ࢡࢵࣟࢡ࣒࢖ࢱࣝ࢔ࣜࡢ 
ᖺ⿵ṇ Clock㸤Calendar࠺ࡿ࠺ື⮬ࡢ࡛ࡲᖺࡽ࠿⛊ࠊࡣ㒊ࢡࢵࣟࢡ࣒࢖ࢱࣝ࢔ࣜ   ᅇ㊰, ᫬้࣒࣮ࣛ࢔, 
kHz 32.768 ,ࡳ㎸ࡾ᫬้᭦᪂๭ ,࣐࢖ࢱࣝࣂ࣮ࢱࣥ࢖ ฟຊ, ࣮ࣘࡢ➼ ࢱࢫࢪ࣮ࣞࢨ㇏ᐩ࡞ᶵ⬟ࢆഛࠋࡍࡲ࠸࡚࠼

୺㟁※ࡢ࡬㏫ὶ㜵Ṇ MOS ⏝᥇ࡢ㟁※➃Ꮚࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖࡜ᅇ㊰࠼᭰ࡾ㟁※ษࡓࡋෆⶶࢆࢳࢵ࢖ࢫ

 ࠋࡍ࡛⬟ྍࡀ࡜ࡇࡿࡍᑐᛂ࡟㟁※ᅇ㊰ᵓᡂ࡞ࡲࡊࡲࡉࠊࡾࡼ࡟
ࡣࢫ࢖ࣂࢹ C-MOS ࢵࣂ࣮ࣜࢸࢵࣂࡿࡅ࠾࡟㺂 㛗ᮇ㛫࡛ࡢࡍࡲࡾ࠾࡚ࡗ࡞࡜పᾘ㈝㟁ὶࡿࡼ࡟ࢫࢭࣟࣉ

 ࠋࡍ㐺࡛᭱࡟㏵⏝ࡢ➼ᑠᆺ㟁Ꮚᶵჾࡢ௚ࡢࡑ ,ࣝࢼ࣑࣮ࢱ࢕ࢹࣥࣁࡿࢀࡉ࡜ᚲせࡀࣉࢵ࢔ࢡ
 
 
 

 ᅗࢡࢵࣟࣈ .2
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3. ➃Ꮚㄝ᫂ ( ➃Ꮚ㓄⨨ / ➃Ꮚᶵ⬟ )  
 

3.1. ➃Ꮚ㓄⨨ 
 

 

 

3.2. ➃Ꮚᶵ⬟ 
➃Ꮚྡ ධฟຊ ᶵ⬟ 

SPISEL ධຊ 

 㑅ᢥ➃Ꮚࡢࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖
”H”ᅛᐃ(VIO 㟁఩)࡛ SPI ※ࠋࡍࡲࢀࡉ㑅ᢥࡀ  

”L”ᅛᐃ(GND 㟁఩)࡛ I2C  0110010ࠖࠕࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫࠋࡍࡲࢀࡉ㑅ᢥࡀ

CE/FOE ධຊ 

SPI: ࣝࣈ࣮ࢿ࢖ࣉࢵࢳධຊ➃Ꮚࣥ࢘ࢲࣝࣉࠊ᢬ᢠෆⶶ 
“H”ࣞ࣋ࣝධຊ࡛ࡍࡲࡾ࡞࡟⬟ྍࡀࢫࢭࢡ࢔ 

I2C: DO/FOUT ➃Ꮚࡢࡽ࠿࿘Ἴᩘฟຊࠋࡍࡲࡋ࣮ࣝࣟࢺࣥࢥࢆ 
※ ※ DO/FOUT ➃Ꮚࡢࡽ࠿࿘Ἴᩘฟຊࢆ౑⏝࠸࡞ࡋሙྜࠊࡣGND  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ⥆᥋࡟

CLK/SCL ධຊ ࢱ࣮ࢹࣝ࢔ࣜࢩ㌿㏦ࢡࢵࣟࢡࢺࣇࢩࡢධຊ➃Ꮚ 

DI/SDA ධฟຊ 
SPI: ࢱ࣮ࢹࣝ࢔ࣜࢩ㌿㏦ࢱ࣮ࢹࡢධຊ➃Ꮚ 
I2C: ࢱ࣮ࢹࣝ࢔ࣜࢩ㌿㏦ࢱ࣮ࢹࡢධฟຊ➃Ꮚ 

DO/FOUT ฟຊ 
SPI: ࢱ࣮ࢹࣝ࢔ࣜࢩ㌿㏦ࢱ࣮ࢹࡢฟຊ➃Ꮚ 
I2C: 32.768kHz, 1024Hz, 1Hz  ฟຊྍ⬟(CMOS)࡚ࡋ㑅ᢥࢆ

/ IRQ1 
Open-Drain 

ฟຊ 

  ࿘Ἴᩘฟຊ➃Ꮚ(N-ch open drain)ࠊࡳ㎸ࡾ๭ࡢᶵ⬟㸭᫬้᭦᪂࣐࢖ࢱᶵ⬟㸭࣒࣮ࣛ࢔
 ࠋࡍ࡛⬟ฟຊྍࡶ࡛ࢻ࣮ࣔࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ
౑⏝࠸࡞ࡋሙྜࡣ OPEN  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟

/ IRQ2 
CMOS 
ฟຊ 

  ࿘Ἴᩘฟຊ➃Ꮚ(CMOS)ࡧࡼ࠾ฟຊ➃Ꮚࡳ๭㎸ࡢ⬟ᶵ࣐࢖ࢱ
VDD=1.6V ௨ୗ࡜ࡿ࡞࡟ Hi-z  ࠋࡍࡲࡾ࡞࡟
౑⏝࠸࡞ࡋሙྜࡣ OPEN  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟

VDD − 㟁※ධຊ➃ᏊࠋVIO  ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ༳ຍࢆ㟁ᅽࡿ࡞␗࡜

VIO 㸫 
 ࠋ࠸ࡉୗ࡚ࡋ⥆᥋ࢆ※㟁ࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖
CPU  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ༳ຍࢆ㟁ᅽࡌྠ࡜※㟁ࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖ࡢ

VBAT − 
 ࠋࡍ㟁※᥋⥆➃Ꮚ࡛⏝ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ
኱ᐜ㔞࢟ࣕࠊࢱࢩࣃ஧ḟ㟁ụࢆ᥋⥆࡚ࡋ౑⏝ࠋࡍࡲࡋ 
ࡣሙྜ࠸࡞ࡋ⏝౑ࢆ※㟁ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ VDD  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ⏝౑࡚ࡋࢺ࣮ࣙࢩ࡜

GND − ࡟ࢻࣥࣛࢢ᥋⥆ 

N.C. − 
ෆ㒊 IC  ࠋࢇࡏࡲ࠸࡚ࢀࡉ⥺⤖࡜
OPEN 㺂 GNDࡣࡃࡋࡶ ࡣࡓࡲ VDD  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ⥆᥋࡜

ὀ) 㟁※➃Ꮚࡣ࡟ 0.1 µF ௨ୖࢆࣥࢥࢫࣃࡢᚲࡎ᥋⥆ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 
再ධຊ➃Ꮚࡣ VIO ༳ຍ㟁ᅽ࡟㛵ಀࡃ࡞ 5.5V  ࠋࡍ࡛⬟ྍࡀ࡜ࡇࡿࡍධຊ࡛ࡲ
再 Open-Drain ➃Ꮚࡣ VIO ༳ຍ㟁ᅽ࡟㛵ಀࡃ࡞ 5.5V  ࠋࡍ࡛⬟ྍࡀ࡜ࡇࡿࡍ⥆᥋ࣉࢵ࢔ࣝࣉ࡛ࡲ
 
 
 

 

 

1. CLK/SCL 

 

 

 

 

14. N.C. 

2. DI/SDA 13. N.C. 

3. DO/FOUT 12. /IRQ1 

4. CE/FOE 11. VIO 

5. SPISEL 10. VDD 

6. GND 9. VBAT 

7. /IRQ2 8. N.C. 

 
 SOP − 14pin  
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4. ᥋⥆౛ 
 

 ᥋⥆౛ࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖ .4.1
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4.2. 㟁※᥋⥆౛ 
 
 
 

 

VDD 

VBAT 

VIO 

VD3 VD5 

R 

C 

C 

C 

secondary 
 battery 

EDLC 
or 

※ ※

 

VDD 

VBAT 
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※ ※
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BKSOFF =”1” 
 

 
 
 
 

VDD 

VBAT 

VIO 

VD3 

C 
BKSON =”1” 
BKSOFF =”0” 

 

౛ 1. I2C-Bus ᥋⥆ 
౛ 2. SPI-Bus ᥋⥆ 

౛  ࢆᅇ㊰ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ.4
౑⏝࠸࡞ࡋሙྜ 

౛ 3.୍ḟ㟁ụࢆ౑⏝ࡿࡍሙྜ ౛  ࡛※㟁࣒ࢸࢫࢩࡢ୍ྠ.2
౑⏝ࡿࡍሙྜ 

౛  㧗㟁ᅽ࡛ࢆࣜࢸࢵࣂ.1
඘㟁ࡿࡍሙྜ 
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5. እᙧᑍἲᅗ / ࣐࣮࢟ࣥࢺ࢘࢔࢖ࣞࢢ 
 
 

5.1. እᙧᑍἲᅗ 
 

RX6110 SA   ( SOP − 14 pin )   

    • እᙧᑍἲᅗ                                                          • ᥎ዡࡔࢇࡣ௜࣮ࣥࢱࣃࡅᅗ 

 

0.6 

0.15 

0° - 10° 
1.4 

1.4 

5.4 

1.27 
1.27 × 6 = 7.62 

0.7 

Unit : mm 

10.1 ± 0.2 

5.0 7.4 ± 0.2 

#14 #8 

#7 #1 

1.27 1.2 

0.05 
Min. 3.2 ± 0.1 

0.35 
 

∗ Ⅼ⥺ ෆ(⾲)୍ࡢ㒊࡟ ෆⶶỈᬗ᣺ືᏊࡢ㔠ᒓࡀࢫ࣮ࢣぢࡢࢫ࢖ࣂࢹࠊࡀࡍࡲࡾ࠶ࡀ࡜ࡇࡿ࠼≉ᛶ࡟ ᙳ㡪ࠋࢇࡏࡲࡾ࠶ࡣ 

 
 

 ࢺ࢘࢔࢖ࣞࢢ࣮࣐ࣥ࢟ .4.2
 

RX6110 SA   ( SOP − 14 pin )   

 

 ࢦࣟ

ᆺᘧ 

〇㐀ࣟࢺࢵ 

R 6110 

E  A123B 

 

∗ ⾲♧ෆᐜࠊࡣᤫ༳ࡢ♧⾲࡜኱␎ࠊ࡛ࡢࡶࡍ♧ࢆᏐᙧ㺃኱ࡧࡼ࠾ ࡉࡁ ఩⨨ࡢヲ⣽ࢆつᐃࠋࢇࡏࡲࡾ࠶ࡣ࡛ࡢࡶࡿࡍ 
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6.  ⤯ᑐ᭱኱ᐃ᱁ 
 

GND = 0 V 

㡯 ┠ グ ྕ ᮲ ௳ ᐃᣫ್ ༢ ఩ 

㟁※㟁ᅽ 1 VDD VDD − GND 㛫 −0.3 ∼ +6.5 V 

㟁※㟁ᅽ 2 VIO VIO − GND 㛫 −0.3 ∼ +6.5 V 

㟁※㟁ᅽ 3 VBAT VBAT − GND 㛫 −0.3 ∼ +6.5 V 

ධຊ㟁ᅽ VIN ධຊ➃Ꮚタᐃ᫬ −0.3 ∼ +6.5 V 

ฟຊ㟁ᅽ 1 VOUT1 
DO/FOUT, /IRQ2 
➃Ꮚฟຊタᐃ᫬ −0.3 ∼ VIO+0.3 V 

ฟຊ㟁ᅽ 2 VOUT2 
DI/SDAࠊ/IRQ1 

Nch  ฟຊタᐃ᫬ࣥ࢖ࣞࢻࣥࣉ࣮࢜
−0.3 ∼ +6.5 V 

ಖᏑ ᗘ TSTG Ვໟ≧ែࢆ㝖ࡃ༢ရ࡛ࡢಖᏑ −55 ∼ +125 ℃ 

 

7.  ᥎ዡືస᮲௳ 
 

ͤ≉グ↓ࡁሙྜ㺂 GND = 0 V , Ta = −40 °C ∼ +85 °C  

㡯 ┠ グ ྕ ᮲ ௳ Min. Typ. Max. ༢఩ 

ືస㟁※㟁ᅽ VACC   VDD, VIO ➃Ꮚ 1.6 3.0 5.5 V 

ィ᫬㟁※㟁ᅽ VCLK VDD,VBAT ➃Ꮚ 1.1 3.0 5.5 V 

 ※㟁ࣥ࢖࣓
㟁ᅽపୗ᳨ฟ㟁ᅽ 

VDET+ VDD ➃Ꮚ, Rise 1.15 1.35 1.60 V 

VDET- VDD ➃Ꮚ, Fall 1.10 1.30 1.55 V 

 ※㟁ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ
㟁ᅽపୗ᳨ฟ㟁ᅽ 

VLOW VBAT ➃Ꮚ   1.10 V 

᫬༳ຍ㟁ᅽ VPUP DI/SDA, /IRQ1ࣇ࢜ ➃Ꮚ   5.5 V 

ືస ᗘ⠊ᅖ TOPR ⤖㟢↓85+ 25+ 40− ࡜ࡇࡁ °C 
 

∗ ィ᫬㟁※㟁ᅽࡢ Min.್ືࠊࡣస㟁※㟁ᅽ VACC  ࠋࡍ♧ࢆィ᫬ಖᣢୗ㝈್ࡢᚋ࡛ࡓࡋᮇタᐃึ࡚࡟
 

8. ࿘Ἴᩘ≉ᛶ 
ͤ≉グ↓ࡁሙྜ㺂 GND = 0 V  ,  Ta = +25 °C    

㡯 ┠ グ ྕ ᮲ ௳ Min. Typ. Max. ༢఩ 

ฟຊ࿘Ἴᩘ fo   32.768 
( Typ. ) 
 kHz 

࿘Ἴᩘ೫ᕪ ∆ f / f Ta = +25 °C 
VDD = 3.0 V 

 5 ± 23 
(∗1) 

 × 10−6 

࿘Ἴᩘ㟁ᅽ≉ᛶ f / V 
Ta = +25 °C 
VDD = 1.1 V ∼ 5.0 V 

−2  +2  × 10−6 / V 

࿘Ἴᩘ ᗘ≉ᛶ Top 
Ta = −20 °C ∼ +70 °C 
VDD = 3.0 V  ;  +25 °C ᇶ‽ −120  +10  × 10−6 

Ⓨ᣺㛤ጞ᫬㛫 tSTA 

Ta =  ±0 °C ∼ +50 °C 
VDD = 1.6 V ∼ 5.5 V 

 0.3 1.0 s 

Ta = −40 °C ∼ +85 °C 
VDD = 1.6 V ∼ 5.5 V 

  3.0 s 

  fa Ta = +25 °C , VDD = 3.0 V ;  ึᖺᗘ −5  +5    × 10−6 ࢢࣥࢪ࣮࢚
     / year 

 

∗1 ) ᭶ᕪ 1 ศ┦ᙜࠋ ( ࢜ࢆ್ࢺࢵࢭࣇ㝖ࡃ )  
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9.  㟁Ẽⓗ≉ᛶ  
 

9.1.  DC 㟁Ẽⓗ≉ᛶ 
 

9.1.1. DC 㟁Ẽⓗ≉ᛶ (1) 
※≉グ↓ࡁሙྜ㺂 GND = 0 V , VBAT=VDD =VIO= 1.6 V ∼ 5.5 V , Ta = −40℃  ∼ +85℃   

㡯 ┠ グ ྕ ᮲ ௳ Min. Typ. Max. ༢఩ 

ᾘ㈝㟁ὶ(1) IDD1 
ධຊ➃Ꮚ= ”L” , VDD = 0 V 
DO/FOUT=OFF, 
fCLK = 0 Hz,  /IRQ1,2 = OFF, 
TSEL2=1, 
VBAT-VDD 㟁※㛫 SW 
OFF  ࡴྵࢆ㟁ὶࢡ࣮ࣜ

VBAT = 5 V   270 nA  

 
ᾘ㈝㟁ὶ(2) IDD2 VBAT = 3 V  130 250 nA 

ᾘ㈝㟁ὶ(3) IDD3 fCLK = 0 Hz, SPISEL=VIO, 
/IRQ1,2 = OFF, CE/FOE = VIO, 
DO/FOUT : 32.768 kHz ON , 
CL = 0 pF 

VDD = 5 V    2.5  3.3  
µA 

ᾘ㈝㟁ὶ(4) IDD4 VDD = 3 V    1.5   2.1  

ᾘ㈝㟁ὶ(5) IDD5 fCLK = 0 Hz, SPISEL=VIO, 
/IRQ1,2 = OFF, CE/FOE = VIO, 
DO/FOUT : 32.768 kHz ON , 
CL = 15 pF 

VDD = 5 V    5.5  7.0 

µA 

ᾘ㈝㟁ὶ(6) IDD6 VDD = 3 V    3.0  4.0  

"H" ධຊ㟁ᅽ 

VIH SPISEL, CE/FOE ➃Ꮚ 0.7 × VIO  5.5 V 

VIHSPI CLK/SCL, DI/SDA ➃Ꮚࠊ SPISEL=VIO∗  0.7 × VIO  5.5 V 

VIHI2C CLK/SCL, DI/SDA ➃Ꮚࠊ SPISEL=GND∗  0.8 × VIO  5.5 V 

"L" ධຊ㟁ᅽ 

VIL SPISEL, CE/FOE ➃Ꮚ GND − 0.3  0.3 × VIO V 

VILSPI CLK/SCL, DI/SDA ➃Ꮚࠊ SPISEL=VIO GND − 0.3  0.3 × VIO V 

VILI2C CLK/SCL, DI/SDA ➃Ꮚࠊ SPISEL=GND GND − 0.3  0.2 × VIO V 

"H" ฟຊ㟁ᅽ 
VOH1 DO/FOUT ➃Ꮚ 

DI/SDA ➃Ꮚ 
/IRQ2 ➃Ꮚ 

VIO=5 V, IOH=−1 mA 4.5  5.0 
V 

VOH2 VIO =3 V, IOH=−0.5 mA 2.7  3.0 

"L" ฟຊ㟁ᅽ 

VOL1 DO/FOUT ➃Ꮚ 
/IRQ2 ➃Ꮚ 

VIO =5 V, IOL=1 mA GND  GND +0.5 
V 

VOL2 VIO =3 V, IOL=0.5 mA GND  GND +0.3 

VOL4 
/IRQ1 ➃Ꮚ 

VBAT=5 V, IOL=1 mA GND  GND 
+0.25 V 

VOL5 VBAT=3 V, IOL=1 mA GND  GND +0.4 

VOL6 DI/SDA ➃Ꮚ VIO ≥ 2 V, IOL=3.0 mA GND  GND +0.4 V 

ධຊ 
 㟁ὶࢡ࣮ࣜ

ILK ධຊ➃Ꮚ㸦CE  㸧, VIN = VIO or GND −0.1  0.1ࡃ㝖ࢆ
µA 

ILKPD CE/FOE ➃Ꮚ,VIN = GND −0.1  0.1 

ฟຊ 
 㟁ὶࢡ࣮ࣜ

IOZ ฟຊ➃Ꮚ, VOUT = VIO or GND −0.1  0.1 µA 

VBAT-VDD 
㟁※㛫 SW 
ON ᢬ᢠ 

RSWON 
VDD㸫VBAT ➃Ꮚ㛫, 
 ෆⶶ SW ࢜ࣥ 

VDD = 5V   250 500 
Ω 

VDD = 3V  400 650 

ධຊ᢬ᢠ㸦1㸧 RDWN1 CE/FOE ➃Ꮚ 
VIN = VIO  

VDD = 5V  75 150 300 
kΩ 

ධຊ᢬ᢠ㸦2㸧 RDWN2 VDD = 3V 150 300 600 

∗ DI/SDA ➃Ꮚ࡜ DO/FOUT ➃Ꮚ࡚ࡋࢺ࣮ࣙࢩࢆ౑⏝ࡿࡍሙྜࠊDI/SDA ➃Ꮚࡢ Vin –Max ࡣ VIO ࡛ࠋࡍ 
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9.2.  AC 㟁Ẽⓗ≉ᛶ 

 
9.2.1. AC 㟁Ẽⓗ≉ᛶ(1)  I2C-Bus タᐃ᫬ 㸦SPISEL ➃Ꮚ = L㸧 

 
ͤ≉グ↓ࡁሙྜ㺂GND = 0 V , VIO = 1.6 V ∼ 5.5 V , Ta = −40 °C ∼ +85 °C  

㡯┠ グྕ 
100 kHz  ࢫࢭࢡ࢔

 ( Standard-Mode )  
400 kHz  ࢫࢭࢡ࢔

 ( Fast-Mode )  ༢఩ 
Min. Max. Min. Max. 

SCL  ࿘Ἴᩘ fSCL  100  400 kHzࢡࢵࣟࢡ

㛤ጞ᮲௳ ࣉࢵ࢔ࢺࢵࢭ᫬㛫 tSU;STA 4.7  0.6  µs 

㛤ጞ᮲௳ ࣮࣍ࣝࢻ᫬㛫 tHD;STA 4.0  0.6  µs 

 ᫬㛫 tSU;DAT 250  100  nsࣉࢵ࢔ࢺࢵࢭ ࢱ࣮ࢹ

 ᫬㛫 tHD;DAT 0  0  nsࢻ࣮ࣝ࣍ ࢱ࣮ࢹ

೵Ṇ᮲௳ ࣉࢵ࢔ࢺࢵࢭ᫬㛫 tSU;STO 4.0  0.6  µs 

㛤ጞ᮲௳࡜೵Ṇ᮲௳ࡢ㛫ࡢ 
 ᫬㛫࣮ࣜࣇࢫࣂ

tBUF 4.7  1.3  µs 

SCL  " L " ᫬㛫 tLOW 4.7  1.3  µs 

SCL  " H " ᫬㛫 tHIGH 4.0  0.6  µs 

SCL, SDA ❧ࡾࡀୖࡕ᫬㛫 tr  1.0  0.3 µs 

SCL, SDA ❧ࡕୗࡾࡀ᫬㛫 tf  0.3  0.3 µs 

 ᫬㛫 tSP  50  50 nsࢡ࢖ࣃࢫチᐜࡢୖࢫࣂ

  
 

 

 ࢺ࣮ࣕࢳࢢ࣑ࣥ࢖ࢱ •
 

 

tHD ; DAT tSU ; DAT tHD ; STA 

tLOW tHIGH 1 / fSCL 

tr tf 

tSU ; STA 

SDA

SCL

 

START 
CONDITION 

(S) 
 

 

BIT 7 
MSB 
(A7) 

 

 

BIT 6 
 

(A6) 
 

 

ACK 
 

(A) 
 

Protocol

tBUF 

tSU ; STO 

 

STOP 
CONDITION 

(P) 
 

 

START 
CONDITION 

(S) 
 

(P) 

(A) 

tHD ; STA 

tSU ; STA 

(S) 

 

BIT 0 
LSB 

(R/W) 
 

(S) 

tSP 

 

ὀព㸸  ᮏࡣࢫࢭࢡ࢔ࡢ࡬ࢫ࢖ࣂࢹ㺂ࡢࢫࣞࢻ࢔ࢫ࢖ࣂࢹ㏦ಙࢫࢭࢡ࢔ࡽ࠿⤊஢ᚋࡢSTOPࣥࣙࢩ࢕ࢹࣥࢥ㏦ಙ 
ࢆ㏻ಙࡢ㐃୍ࡢ࡛ࡲ 0.95 ⛊௨ෆ࡟⤊஢ࡀࢫࢭࢡ࢔ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 0.95 ⛊௨ୖ⥆ࠊ࡜ࡃಖᣢࡓ࠸࡚ࢀࡉ 
⛊᱆ୖࡆಙྕࠊࢀࡉࣝࢭࣥࣕ࢟ࡣ᫬้㐜ࡀࢀⓎ⏕ࠋࡍࡲࡋ 

   ㄗືస㜵Ṇࢫࣞࢻ࢔ࢫ࢖ࣂࢹࡵࡓࡢ㏦ಙࡽ࠿ 1 ⛊௨ୖࡢ᫬㛫ࡓࡗ࠿࠿ࡀሙྜࠊࡣෆ㒊ࡢ┘ど࡟࣐࢖ࢱ 

ࡾࡼ I2C  ࠋࡍࡲࡾ࡞࡟ែ≦ࡕᚅࣥࣙࢩ࢕ࢹࣥࢥࢺ࣮ࢱࢫࠊࡋ஢⤊ࢆ㏻ಙ࡟ⓗື⮬ࡣࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖ࢫࣂ

෌ᗘ㏻ಙࡿࡍࢆ㝿ࡽ࠿ࣥࣙࢩ࢕ࢹࣥࢥࢺ࣮ࢱࢫࡣ㏦ಙ࡚ࡋୗࠋ࠸ࡉ         
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9.2.1. AC 㟁Ẽⓗ≉ᛶ(2) SPI-Bus タᐃ᫬ 㸦SPISEL ➃Ꮚ = H㸧 

 
※≉グ↓ࡁሙྜࠊGND = 0 V ࠊVIO= 1.6 V ∼ 5.5 VࠊTa = −40℃  ∼ +85℃ 

㡯    ┠ グ ྕ ᮲ ௳ 
VDD = 1.8V ± 0.2V VDD = 3.0V ± 10% VDD = 5.0V ± 10% 

༢఩ Min. Max. Min. Max. Min. Max. 
CLK ࢡࢵࣟࢡ࿘ᮇ tCLK  1000 㸫 500 㸫 350 㸫 ns 
CLK  H ࢫࣝࣃᖜ tWH  450 㸫 250 㸫 175 㸫 ns 
CLK  L ࢫࣝࣃᖜ tWL  450 㸫 250 㸫 175 㸫 ns 
CLK  ❧ࡾࡀୖࡕ㺃❧ࡕୗࡾ᫬㛫 tRF  㸫 100 㸫 100 㸫 50 ns 
CLK  ࣉࢵ࢔ࢺࢵࢭ᫬㛫 tCLKS  100 㸫 50 㸫 30 㸫 ns 
CE ࣉࢵ࢔ࢺࢵࢭ᫬㛫 tCS  400 㸫 200 㸫 150 㸫 ns 
CE ಖᣢ᫬㛫 tCH  400 㸫 200 㸫 100 㸫 ns 
CE ࣮ࣜ࢝ࣜࣂ᫬㛫 tCR  500 㸫 300 㸫 200 㸫 ns 
CE ࣝࣈ࣮ࢿ࢖᫬㛫※ tWCE  㸫 0.95 㸫 0.95 㸫 0.95 s 
CE ❧ࡾࡀୖࡕ㺃❧ࡕୗࡾ᫬㛫 tCERF    㸫 100 㸫 50 ns 
᭩ࡁ㎸ࣉࢵ࢔ࢺࢵࢭ ࢱ࣮ࢹࡳ᫬㛫 tDS  200 㸫 100 㸫 50 㸫 ns 
᭩ࡁ㎸ࢱ࣮ࢹࡳ ಖᣢ᫬㛫 tDH  200 㸫 100 㸫 50 㸫 ns 
ㄞࡳฟࢱ࣮ࢹࡋ 㐜ᘏ᫬㛫 tRD CL = 50 pF 0 400 㸫 200 㸫 150 ns 

DO ฟຊ ࣝࣈ࣮ࢭ࢕ࢹ᫬㛫 tRZ 
CL = 50 pF 
RL = 10 kΩ 

0 400 㸫 200 㸫 120 ns 

DI / DO  ᅇ㑊᫬㛫 tZZ  0 㸫 0 㸫 0 㸫 nsࢺࢡࣜࣇࣥࢥ

ὀ㸧1. VDD = 2.0V 㹼 2.7V ᮍ‶ࡣ VDD = 1.8V ± 0.2V つ᱁ࠊࢆ VDD = 3.3V 㹼 4.5V ᮍ‶ࡣ VDD = 3.0V ± 10%つ᱁ࢆ 
౑⏝ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 

2. ᮏࡢ࡬ࢫ࢖ࣂࢹከ0.95ࠊࡣࢻ࣮ࣔࢫࢭࢡ࢔ࢺ࢖ࣂ ⛊௨ෆ࡟⤊஢ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋከࡀࢫࢭࢡ࢔ࢺ࢖ࣂ 
0.95 ⛊௨ୖ⥆ࠊ࡜ࡃಖᣢࡓ࠸࡚ࢀࡉ⛊᱆ୖࡆಙྕࠊࢀࡉࣝࢭࣥࣕ࢟ࡣ᫬้㐜ࡀࢀⓎ⏕ࠋࡍࡲࡋ 

 

  

 

タイミングチャート 

 

CLK 

C E 

tCLKS tWH tWL tCH tCR 

• Read 

D I 

tDS 

• Write 

 tDH 

M 3 M 2 A 0 

  80 % 

  20 % 

tRF 

tRF 

D O D 7 D 6 D 0 

Hi-Z 

D I M 3 M 2 A 0 D 7 D 0 

tCLK 

D 6 

D O 

Hi-Z 

tWCE 

tRZ 

tZZ 

tRD 

tCS 
tCERF

tCERF

 

 

∗ DI, DO 信号をワイヤード･オアして 3 線式とする場合は、バスコンフリクトを回避するために tzz を確保してください。 
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9.2.2. AC 㟁Ẽⓗ≉ᛶ(3) 

 ͤ≉グ↓ࡁሙྜ㺂GND=0 V , VIO=1.6 V ∼ 5.5 V , Ta= −40 °C ∼ +85 °C 

㡯┠ グྕ ᮲௳ Min. Typ. Max. ༢఩ 

FOUT Ἴᙧࣜࢺ࣓ࣥࢩ SYM 50% VIO ࣞ࣋ࣝ 40 50 60 % 

 
 

10. ౑⏝ୖࡢὀព஦㡯 
 

 

10.2. 㟁※ᢞධ᫬ࡢὀព஦㡯 
 
10.2.1. 㟁※ᢞධ࡚࠸ࡘ࡟ 

 
࣭㟁※ᢞධ㡰 

※㟁ࣥ࢖࣓ VDD ※㟁⏝ࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖࡜ VIO  ࠋࡍ࡛⬟ྍࡀ஦ࡿ࠼୚ࢆ※㟁ࡢࠎูࠊࡾ࠾࡚ࡋ❧⊃ࡀ
 ࠋࢇࡏࡲࡾ࠶ࡣไ⣙࡟኱ᑠ㛵ಀࡢ㟁ᅽࡤࢀ࠶つ᱁⠊ᅖෆ࡛ࠊࡣ࡚࠸ࡘ࡟VIO停ࠊグ㟁※任VDDୖࡓࡲ
※

※㟁ࣥ࢖࣓ VDD ࡟ VDET+௨ୖࡢ㟁ᅽࢆᢞධࡓࡋ≧ែ࡛ࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖ࠊ⏝㟁※ VIO ࡀ GND㸫VDD 㛫ࡢ୰㛫㟁఩

࡛୙Ᏻᐃࡿ࡞࡜ 10uA ⛬ᗘࡢ㈏㏻㟁ὶࡀὶࠊ࡛ࡢࡍࡲࢀୗグ࡞࠺ࡼࡢ㟁※ᢞධࢆ᥎ዡࠋࡍࡲࡋ 
VDD VIOࠊࡣሙྜࡿࡍ㟁※ᢞධ࡟ඛ࡟ ࡟࠺ࡼ࠸࡞ࡽ࡞࡟୙Ᏻᐃࡀ GND  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟࠺ࡼࡿࡀୖࡕ❧ࡽ࠿
㈏㏻㟁ὶࠊ࡚ࡗࡼ࡟ᮏ〇ရࡀ◚ቯࡾࡓࢀࡉㄗືసࠋࢇࡏࡲࡾ࠶ࡣ࡜ࡇࡿࡍ 

 

VDD 

GND 

 ᮇ㛫ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ

VBAT 

VIO 

≧0ms ≧0ms ≧0ms 
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10.2.2. 㟁※ኚື≉ᛶ㸦㟁※ᢞධ᫬≉ᛶࡧࡼ࠾⾜⛣ࡢ࡬ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂࠊ᚟ᖐ㸧 

 

ͤ tR1  ࠊࡣ࡟ሙྜ࠸࡞ࡁ㊊࡛‶ࢆᮏつ᱁ࠋࡍไ㝈஦㡯࡛ࡢࡵࡓࡿࡍ࡜᭷ຠࢆࢺࢵࢭ࣮ࣜࣥ࢜࣡ࣃࡣ
 ※ ※  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡗ⾜ࢆᮇタᐃึ࡛࢔࢚࢘ࢺࣇࢯࠊࡎᚲࠊ࡛ࡢࡿ࠶ࡀᛶ⬟ྍ࠸࡞ࡋసື࡟ṇᖖࡀࢺࢵࢭ࣮ࣜࣥ࢜࣡ࣃ 
※ ※ ※ ࡣࢺࢵࢭ࣮ࣜࣥ࢜࣡ࣃ CRᅇ㊰࡛ᵓᡂࡵࡓࡿ࠸࡚ࢀࡉ㐃⥆ⓗ࡞㟁※ ON/OFF  ࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀ࡜ࡇࡿ࡞࡜స୙༑ศືࡣ࡛
※ ※   ☜ᐇࢆࢺࢵࢭ࣮ࣜࣥ࢜࣡ࣃ࡟᭷ຠࠊࡣ࡟ࡵࡓࡿࡍ࡜㟁※ OFF ᚋࠊVDD=GND ࢆែ≦ࡢ 60 ⛊௨ୖ☜ಖࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 
※   ※  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡗ⾜ࢆᮇタᐃึ࡞ⓗࢺࣇࢯࡿࡼ࡟ࢻ࣐ࣥࢥࡣሙྜ࡞⬟୙ྍࡀࢀࡑ

 

VDD 

VCLK 

GND 

Power supply VDD 

tR1 

VDET+ 

バックアップモード 

tCL tCU 

VDET- VDET+ 

IF 
アクセス可能 アクセス可能 

VBAT 

アクセス不可能 

 
㡯┠ グྕ ᮲  ௳ Min. Typ. Max. ༢఩ 

㟁※❧ୖ᫬㛫 tR1 
GND ࡽ࠿ VDD=VDET+ ฿㐩ࡢ࡛ࡲ 

VDD  ᫬㛫ࡾୖࡕ❧
1 - 100 µs / V 

㟁※ᢞධ᫬ 
 ᚅᶵ᫬㛫ࢫࢭࢡ࢔

tCL 
VDD=+VDET+ ฿㐩ᚋࡢ 
 ᫬㛫ࡢ࡛ࡲ㛤ጞࢫࢭࢡ࢔

40 - - ms 

㟁※᚟ᖐᚋ 
 ᚅᶵ᫬㛫ࢫࢭࢡ࢔

tCU 
㟁※᚟ᖐᚋࡽ࠿ 

 ᫬㛫  40 - - msࡢ࡛ࡲ㛤ጞࢫࢭࢡ࢔

 ᡭ㡰ࢺࢵࢭ࣮ࣜࣥ࢜࣡ࣃࡿࡼ࡟ࢻ࣐ࣥࢥ࢔࢙࢘ࢺࣇࢯ  
I2C-Bus (SPISEL pin = “L”) SPI-Bus (SPISEL pin = “H”) 

1) 
2) 
3) 
4) 

Power- on 
Wait:40ms ௨ୖ 
     ࢻ࣮࣮࣑ࣜࢲ
VLF bit = “1”ࡢ☜ㄆ 

 
 
∗1 
 

1) 
2) 
3) 

Power- on 
Wait: 40ms ௨ୖ 
VLF bit = “1”ࡢ☜ㄆ 

 
 
 

4) 
5) 
6) 
7) 
8) 
9) 

10) 
11) 

Write 00[h] 
Write 00[h] 
Write 80[h] 
Write D3[h] 
Write 03[h] 
Write 02[h] 
Write 01[h] 
Wait: 
END 

Address SPI:BANK3 Reg-1[h] 
Address SPI:BANK1 Reg-F[h] 
Address SPI:BANK1 Reg-F[h] 
Address SPI:BANK6 Reg-0[h] 
Address SPI:BANK6 Reg-6[h] 
Address SPI:BANK6 Reg-B[h] 
Address SPI:BANK6 Reg-B[h] 
2ms ௨ୖ 

*2 
 
 
 
 
 
 
∗3 
 

5) 
6) 
7) 
8) 
9) 

10) 
11) 
12) 

Write 00[h] 
Write 00[h] 
Write 80[h] 
Write D3[h] 
Write 03[h] 
Write 02[h] 
Write 01[h] 
Wait:  
END 

Address:Reg-31[h] 
Address:Reg-1F[h] 
Address:Reg-1F[h] 
Address:Reg-60[h] 
Address:Reg-66[h] 
Address:Reg-6B[h] 
Address:Reg-6B[h] 
2ms ௨ୖ 

*2 
 
 
 
 
 
 
∗3 

∗1  (ࡳࡢI2C-Bus ౑⏝᫬)ࢻ࣮࣮࣑ࣜࢲ
RX6110ࠋࡍព࡛௵ࡣᣦᐃࡢࢫࣞࢻ࢔        ࡿࢀࡉ㏦ಙࡽ࠿ ACK/NACK  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋど↓ࡎᚲࡣ

 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ㏦ಙࡎᚲࠊ࡟㝿࠺⾜ࢆࢺࢵࢭࣜࢺࣇࢯࡶሙྜ࡛ࡢ ”VLF=”0ࠊࡣࢻ࣐ࣥࢥࡢࡇ 2∗
※  (VLF=”1”ࡢ᫬࡟㏦ಙࡶ࡚ࡋᙳ㡪ࠋࢇࡏࡲࡾ࠶) 
ࡽ࠿㏦ಙᚋࢻ࣐ࣥࢥ࢔࢙࢘ࢺࣇࢯ 3∗ VLF bit  ࠋ᫬㛫࡞ᚲせ࡟࡛ࡲࡿࡍ㏦ಙࢆࢻ࣐ࣥࢥࡿࡍ࢔ࣜࢡ”0”ࢆ

   ∗4 SPI-Bus ࡢ設定値（詳細は 4.12. SPI-Bus  （ࠋ࠸ࡉࡔࡃ↷ཧࡈࢆࢺ࢖ࣛ/ࢻ࣮ࣜ ࡢࢱ࣮ࢹ
Mode Bank1 Bank6 

Read 9h Eh 
Write 1h 6h 

㟁※ࢆᛴᓧ࡟ኚືࡢࡁ࡜ࡓࡏࡉ FOUT ฟຊືస 
 

  FOUT ᶵ⬟ࠊࡣ㟁※㟁ᅽࡀᛴᓧ࡟ኚືࡓࡋ┤ᚋ㸦ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ⛣⾜┤ᚋ࣭ࡢࡽ࠿ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ᚟ᖐ┤ᚋ࡝࡞ࠊ㸧

ᩘࠊࡾࡼ࡟ᙳ㡪ࡢࡑࠊࡣ࡛ ms  ࠋ࠸ࡉࡔࡃὀពࡈ࡛ࡢࡍࡲࡾ࠶ࡀ࡜ࡇࡿࡍ೵Ṇࡀฟຊࠊ㛫ࡢ
 

 VBAT 

 1.6 V 

tFFOUT tRFOUT 

FOUT ᶵ⬟ࢆ౑⏝ࡿࡍሙྜࠊࡣ 
4 ms / V ௨ୖ࡞࠿ࡸ⦅ࡢ㟁※㝆ୗ࡟ 
 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ㓄៖ࡈ࡟࠺ࡼࡿ࡞

FOUT ᶵ⬟ࢆ౑⏝ࡿࡍሙྜࠊࡣ 
4 ms / V ௨ୖ࡞࠿ࡸ⦅ࡢ㟁※ୖ᪼࡟ 
 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ㓄៖ࡈ࡟࠺ࡼࡿ࡞

 FOUT ᶵ⬟ ᭷ຠ㟁ᅽ⠊ᅖ 
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10.3. 㟁※ึᮇᢞධ᫬ ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ ࡧࡼ࠾᚟ᖐ᫬ືࢫࢭࢡ࢔ ࡿࡅ࠾࡟సࡢไ㝈 

 
•  RTC   㺂࡛ࡢࡍࡲ࠸࡚ࡋ㐃ື࡟ࢡࢵࣟࢡⓎ᣺ࡢෆⶶỈᬗ᣺ືᏊࡣࡃከࡢసືࡢ ࢱࢫࢪࣞ

[ ෆ㒊Ⓨ᣺࠸↓ࡀ≧ែ = Ⓨ᣺೵Ṇ≧ែ ] ࡛ࡣ㺂 ṇື࠸ࡋసࠋࢇࡏࡲࡁ࡛ࡀ 
ែ≦ࡓ࠸࡚ࡋ೵Ṇࡀཎᅉ࡛㺂 Ⓨ᣺ࡀ࡝࡞᚟ᖐ␗ᖖ᫬ ( 㟁ᅽపୗࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ ࡧࡼ࠾ 㺂 㟁※ึᮇᢞධ᫬ࡵࡓࡢࡑ

Ⓨ᣺㛤ጞ᫬㛫 ( tSTA → ࡽ࠿࡚ࡋ㛤ጞࡀ㺂 [ ෆ㒊Ⓨ᣺ࡣᮇタᐃึࡢ ( 㟁※㟁ᅽ᚟ᖐ᫬ࡢࡽ࠿ つᐃཧ↷ ) ⤒㐣௨㝆 ] ࡟
 ࠋࡍࡲ࠸࡚ࡋ᥎ዡࢆ࡜ࡇ࠺⾜

 
• 㟁※ึᮇᢞධ᫬ ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ ࡧࡼ࠾≧ែࡢࡽ࠿㟁※㟁ᅽ᚟ᖐ᫬ ( ௨㝆㺂 [ ືస㟁ᅽ⛣⾜᫬ ] ࡿࡍ࡜ ) ࢭࢡ࢔ ࡢ

 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋὀព࡟Ⅼࡢ㺂 ḟࡣసືࢫ
 

1) ືస㟁ᅽ⛣⾜᫬ࡣ㺂 ᭱ึ࡟ VLF-bit ( ࣞࡢࢱࢫࢪ␗ᖖ≧ែࢺࢵࣅࡍ♧ࢆ ) ࢆㄞࡳฟࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 
2) VLF-bit ࡀᯝ⤖ࡋฟࡳㄞࡢ VLF = " 1 ( ␗ᖖ≧ែ ) " ࡣࡁ࡜ࡢ㺂 ึᮇタᐃࡀᚲせ࡛ࠋࡍ 
  VLF = " 1 " ึࡢࡁ࡜ࡢᮇタᐃࡣ㺂 ෆ㒊Ⓨ᣺ࡀᏳᐃࡽ࠿࡚ࡋ ( = Ⓨ᣺㛤ጞ᫬㛫 ( tSTA つᐃཧ↷ ) ⤒㐣௨㝆࠺⾜ ( ࡟

 ࠋࡍࡲ࠸࡚ࡋ᥎ዡࢆ࡜ࡇ
 

 

VLF-bit  ࠋࡍᚲせ࡛ࡀᮇタᐃึࡶሙྜࡢࢀࡎ࠸ 㺂࡛ࡾ࠾࡜ࡢḟࡣែ≦ࡢࡁ࡜ࡓࡋฟࡳㄞ࡚ࡋ࡜ " 1 " ࢆ
 

≧ែ 1) 㟁※ึᮇᢞධ᫬ 
≧ែ  ࡁ࡜࠸࡞ࡣ᭷ຠ࡛ࡀ㺂 ィ᫬ෆᐜࡾࡼ࡟➼㟁ᅽపୗࡢ୰ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ (2
 

 
∗ 㟁※ึᮇᢞධ᫬ ࡧࡼ࠾ ィ᫬ಖᣢ㟁ᅽ௨ୗࡽ࠿㟁※㟁ᅽ᚟ᖐࢢ࣑ࣥ࢖ࢱ⬟ྍࢫࢭࢡ࢔ࡢࡁ࡜ࡓࡋ  

 

※ ※

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  VDD 

VDD ᳨ฟ㟁ᅽ VDET+ 

  ෆ㒊Ⓨ᣺ ( ࢪ࣮࣓࢖ )  

tSTA 
 

Ⓨ᣺㛤ጞ᫬㛫 
 ( ෆ㒊Ⓨ᣺ᚅࡕ᫬㛫

 )  

• ㏻ᖖྍࢫࢭࢡ࢔⬟  
• ㏻ᖖືసྍ⬟  

ィ᫬㟁※㟁ᅽ VCLK  

㟁※ึᮇᢞධ ࡧࡼ࠾  
ィ᫬㟁※㟁ᅽ௨ୗࡢࡽ࠿㟁※᚟ᖐ  

40 [ ms ]
  

 
40 [ ms ] ⤒㐣ᚋࠊVLF  ែ☜ㄆ≦ࡿࡼ࡟

VLF=1 tSTA ࡁ࡜ࡢ ᚅᶵᚋึࠊᮇタᐃࡀᚲせࠋ 
VLF=0  ࠋ⬟ྍࡀࢫࢭࢡ࢔ࢱࢫࢪ࡚ࣞࡅ⥆ ࡁ࡜ࡢ

Ⓨ᣺㛤ጞ㟁ᅽ  

  VBAT 

 

 
※ ※  ᚟ᖐ᫬ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ࣭

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  VBAT 

  VDD 

VDD ᳨ฟ㟁ᅽ VDET+ 

ィ᫬㟁※㟁ᅽ VCLK  

 㟁※᚟ᖐࡢࡽ࠿ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ

40 [ ms ]  
 

40 [ ms ] ⤒㐣ᚋࠋࡍࡲࡾ࡞࡟⬟ྍࡀࢫࢭࢡ࢔ࠊ 
VLF ☜ㄆ௨㝆ࠊࡣ㟁※ึᮇᢞධ᫬ྠ࡜ᵝ࡛ࠋࡍ 

40 [ ms ] ࢆᚅࡓࡋࢫࢭࢡ࢔ࠊ࡟ࡎࡓሙྜࣥ࢖ࠊ

ࡳㄞࡀ୙ᐃ್ࠊࡵࡓࡿ࠸࡚ࡋ೵Ṇࡀࢫ࣮࢙ࣇࢱ

ฟࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀ⬟ྍࡀࡿࢀࡉ 
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11. ཧ⪃㈨ᩱ 
 

11.1. ཧ⪃ࢱ࣮ࢹ 
 

 
࿘Ἴᩘ ᗘ≉ᛶ౛ 

-150

-100

-50

0

-50 0 50 100

Temperature [°C]

F
re

qu
en

cy
 ∆

fT

 × 10-6
θT = +25 °C  Typ.

α = -0.035 × 10-6  Typ.

 
 

 
[ ࿘ἼᩘᏳᐃᗘࡢồࡵ᪉ ]  
 
1.   ࿘Ἴᩘ ᗘ≉ᛶࡣ㺂௨ୗࡢᘧ࡛㏆ఝ࡛ࠋࡍࡲࡁ 
 

∆fT = α ( θT − θX ) 2 
 

� ∆fT  㸸௵ពࡢ ᗘࡿࡅ࠾࡟࿘Ἴᩘ೫ᕪ 
� α [ 1 / °C2 ]  㸸2 ḟ ᗘಀᩘ 
      ( −0.035 ± 0.005 ) × 10−6 / °C2 
� θT [ °C ]  㸸㡬Ⅼ ᗘ ( +25 ± 5 °C )  
� θX [ °C ]  㸸௵ពࡢ ᗘ 

 
 
2.   ᫬ィ⢭ᗘࢆồࡣ࡟ࡵࡓࡿࡵ㺂 
      ᭦࡟࿘Ἴᩘ⢭ᗘ࡜㟁ᅽ≉ᛶࢆຍࠋࡍࡲ࠼ 
 

∆f/f = ∆f/fo + ∆fT + ∆fV 
 

� ∆f/f  㸸௵ពࡢ ᗘ,㟁ᅽࡿࡅ࠾࡟ 
      ᫬ィ⢭ᗘ ( ࿘ἼᩘᏳᐃᗘ )  
� ∆f/fo  㸸࿘Ἴᩘ⢭ᗘ 
� ∆fT  㸸௵ពࡢ ᗘࡿࡅ࠾࡟࿘Ἴᩘ೫ᕪ 
� ∆fV  㸸௵ពࡢ㟁ᅽࡿࡅ࠾࡟࿘Ἴᩘ೫ᕪ 

 
 
3.   ᪥ᕪࡢồࡵ᪉ 
 

᪥ᕪ = ∆f/f × 86400[⛊] 
 

 ࡛ 㺂 ∆f/f = 11.574 × 10−6ࡤ࠼࡜ࡓ ∗
   ⣙ 1 ⛊/᪥ ࡢㄗᕪࠋࡍࡲࡾ࡞࡟ 
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 ὀព஦㡯ࡢୖ࠸ᢅࡾྲྀ .12
 

 

 

  ὀព஦㡯ࡢୖ࠸ᢅࡾྲྀ (1
 

 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟࠺ࡼ࠸࡞࠼୚ࢆᧁ㺃᣺ື⾪࡞㺂 㐣኱࡛ࡢࡍࡲ࠸࡚ࡋෆⶶࢆỈᬗ᣺ືᏊ ࡣ࣮ࣝࣗࢪᮏࣔ ڧ
࡟ࡵࡓࡢ⌧㺂 పᾘ㈝㟁ຊᐇࡓࡲ    C-MOS IC  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ⏝౑ ࡚ࡋὀព࡟㺂 ௨ୗ࡛ࡢࡍࡲࡾ࠾࡚࠸⏝ࢆ
 

(1) 㟼㟁Ẽ 
⪏㟼㟁Ẽ◚ቯಖㆤᅇ㊰ࡣෆⶶࡀࡍࡲࡾ࠾࡚ࡋ㺂 㐣኱࡞㟼㟁Ẽࡀຍ࡜ࡿࢃ IC  ࡧࡼ࠾ 㺂 Ვໟ࡛ࡢࡍࡲࡾ࠶ࡀࢀࡑ࠾ࡿࢀࡉቯ◚ࡀ

㐠ᦙᐜჾࡣ࡟ ᑟ㟁ᛶࢆ≀ࡢ౑⏝ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 
 ࠋࡍࡲࡋࡓ࠸࠸㢪࠾ࢆ⟇㟼㟁Ẽᑐ ࡶ࡟㺂 ᐇ⿦᫬㺃సᴗ᫬ࡓࡲ 㺂ࡋ⏝౑ࢆࡢࡶ࠸↓ࡢࢡ㧗㟁ᅽ࣮ࣜ ࡣ࡝࡞ᐃᅇ㊰ ࡸ࡚ࡈࡔࢇࡣ

 

 ࢬ࢖ࣀ (2)
㟁※ ࡧࡼ࠾ ධฟຊ➃Ꮚ࡟㐣኱࡞እ᮶ࡀࢬ࢖ࣀ༳ຍ࡜ࡍࡲࢀࡉ㺂 ㄗືసࡿࡼ࡟➼㇟⌧ࣉࢵ࢔ࢳࢵࣛࡸ ◚ቯࡢཎᅉࡀ࡜ࡇࡿ࡞࡜

 ࠋࡍࡲࡾ࠶
Ᏻᐃືసࡵࡓࡢ㺂 ᮏࣔࡢ࣮ࣝࣗࢪ㟁※➃Ꮚ ࡢ ᴟຊ㏆࠸ሙᡤ࡟㺂 0.1 µF ௨ୖࣥࢥࢫࣃࡢ(ࢆࢡࢵ࣑ࣛࢭ᥎ዡ)ࢆ౑⏝ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 

 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟࠺ࡼ࠸࡞ࡋ⨨㓄 ࢆࢫ࢖ࣂࢹࡿࡍ⏕Ⓨࢆࢬ࢖ࣀ㺂  㧗ࡣ࡟ࡃ㏆ࡢ࣮ࣝࣗࢪ㺂 ᮏࣔࡓࡲ
ͤ ᅗ 1 ࡤࢀ࠶࡛⬟ྍ 㺂ࡎࡏࡉ᥋㏆ࢆ⥺ಙྕࡣ࡟(        )᥃㒊ศ⥙ࡢ GND  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡵᇙ࡛࣮ࣥࢱࣃ

 

(3) ධຊ➃Ꮚࡢ㟁఩ 
ධຊ➃Ꮚࡀ୰㛫ࣞ࣋ࣝࡢ㟁఩ࡣ࡜ࡇࡿ࡞࡟㺂 ᾘ㈝㟁ຊࡢቑຍ, ࡢࣥࢪ࣮࣐ࢬ࢖ࣀῶᑡ, ⣲Ꮚࡢ◚ቯ➼࡛ࡢࡍࡲࡾࡀ࡞ࡘ࡟㺂 ࡛ࡁ

ࡅࡔࡿ VIO ࡣࡓࡲ GND  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋタᐃ ࡟㟁఩࠸㏆࡟㟁఩ࡢ
 

(4) ᮍ౑⏝ධຊ➃Ꮚࡢฎ⌮ 
ධຊ➃Ꮚࡢධຊࡣࢫࣥࢲ࣮ࣆࣥ࢖㠀ᖖ࡟㧗ࡃ㺂 㛤ᨺ≧ែ࡛ࡢ౑⏝ࡣ  ୙ᐃ㟁఩ࡿࡼ࡟ࢬ࢖ࣀࡸㄗືసࡢཎᅉࠋࡍࡲࡾࡀ࡞ࡘ࡟ ᮍ

౑⏝ࡢධຊ➃Ꮚࡣ㺂 ࡛ࡅࡔࡿࡁ VIO ࡣࡓࡲ GND  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋタᐃ ࡟㟁఩࠸㏆࡟㟁఩ࡢ
 

 (5) ಖ⟶᮲௳ 
ᮏ〇ရࡣ JEDEC J-STD-020D.1 Moisture Sensitivity Level 1 ┦ᙜရ࡛ࠋࡍ Ვໟ㛤ᑒᚋࡣ  ᗘ+30 °C ௨ୗ, ‵ᗘ 85 % ௨ୗࡢ⎔

ቃ࡚࡟ಖ⟶ࡋ㺂 6 ࡓࡲ ࣨ᭶௨ෆ࡟ᐇ⿦ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 
 

2) ᐇ⿦ୖࡢὀព஦㡯  
 

 ᗘ ࡅ௜ࡔࢇࡣ (1)
C° 260+ ࡀෆ㒊ࢪ࣮ࢣࢵࣃ ᛶ⇕⪏ࡔࢇࡣ♫㺂 ᘢ࡛ࡢࡍࡲࡾ࠶ࡀሙྜࡃᣍࢆቯ◚ ࡧࡼ࠾ ᛶຎ໬≉ࡢ㺂 Ỉᬗ᣺ືᏊ࡜ࡍࡲ࠼㉺ࢆ

ホ౯ࢆࣝ࢖࢓ࣇࣟࣉ㉺࠸࡞࠼㡿ᇦ࡛ࡈࡢ౑⏝ࢆ᥎ዡࡈ ࠋࡍࡲࡋᐇ⿦๓࡟ ᚲࡎᐇ⿦᮲௳ (  ᗘ࣭᫬㛫 ) ࡈ ࢆ☜ㄆࡲ ࠋ࠸ࡉࡔࡃ
 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ⏝౑ࡈ ࡟ᚋࡓ࠸ࡔࡓ࠸࡚ࡋࢆㄆ☜ࡢᵝྠࡶ᮲௳ኚ᭦᫬ࠊࡓ
ͤ ᅗ 2  ࠋࡍࡲࡋཧ⪃ᥖ㍕ ࢆࣝ࢖࢓ࣇࣟࣉᛶホ౯⇕⪏ࡔࢇࡣ ♫㺂 ᘢ࡟
 

(2) ᐇ⿦ᶵ 
ỗ⏝ᐇ⿦ᶵࡢ౑⏝ࡀࡍ࡛⬟ྍࡀ㺂 ౑⏝ᶵჾ, ᮲௳➼ࡣ࡚ࡗࡼ࡟ ᐇ⿦᫬ࡢ⾪ᧁຊࡾࡼ࡟ෆⶶࡢỈᬗ᣺ືᏊࡢ◚ቯࢆᣍࡃሙྜ࠶ࡀ

 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ⏝౑ࡈ ࡟ᚋࡓ࠸ࡔࡓ࠸࡚ࡋࢆㄆ☜ࡢᵝྠࡶ᮲௳ኚ᭦᫬ ࠋ࠸ࡉࡔࡃㄆ☜ࡈ࡚࡟♫㈗ࡎᚲ ࡣ࡟๓ࡢ⏝౑ࡈ 㺂࡛ࡢࡍࡲࡾ
ᐇ⿦᫬㺃సᴗ᫬ࡣ࡟㺂 㟼㟁Ẽᑐ⟇࠾ࢆ㢪ࠋࡍࡲࡋࡓ࠸࠸ 
 

(3) ㉸㡢ἼὙί 
㉸㡢ἼὙίࡣ㺂 ౑⏝᮲௳ࡣ࡚ࡗࡼ࡟ ෆⶶࡢỈᬗ᣺ືᏊࡀඹ᣺◚ቯࡿࢀࡉሙྜࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀ ㈗♫࡛ࡢ౑⏝᮲௳ ( Ὑίᶵࡢ✀㢮, 

 ࠋࡍࡲࡡ࠿ࡋࡓ࠸ ࡣಖドࡢ㺂 ㉸㡢ἼὙί࡛ࡢࢇࡏࡲࡁᐃ࡛≉࡚࡟♫ᘢࢆ ( ➼ែ≦ࡢ᫬㛫, ᵴෆ ,࣮࣡ࣃ
 

(4) ᐇ⿦᪉ྥ 
㏫ྥ࡟ࡁᐇ⿦࡜ࡍࡲࡋ◚ቯࡢཎᅉࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ ᪉ྥࢆ☜ㄆ࡛ୖࡓࡋᐇ⿦ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡗ࡞⾜ࢆ 
 

(5) ➃Ꮚ㛫࣮ࣜࢡ 
〇ရࡀởࡾࡓ࠸࡚ࢀ⤖㟢ࡿ࠸࡚ࡋ≧ែ࡛࡝࡞㟁※ᢞධ࡜ࡍࡲࡋ ➃Ꮚ㛫࣮ࣜࢆࢡᣍࡃሙྜ࡛ࡢࡍࡲࡾ࠶ࡀ㺂 Ὑί࡟ࡽࡉ ࡋ ஝⇱

 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡗ࡞⾜ࢆ㟁※ᢞධ࡟ᚋࡓࡏࡉ
 

ᅗ 1㸸GND  ౛࣮ࣥࢱࣃ
 

 

ᅗ 2㸸ᘢ♫ ࡔࢇࡣ⪏⇕ᛶホ౯ࣝ࢖࢓ࣇࣟࣉ ( ཧ⪃ )  
 

RX6110 SA 
 

 ( SOP − 14pin )  
 

 

 
 

ͤ⥙᥃㒊ศ( ᥋ࢆ⥺ಙྕࡣ࡟(

㏆ࡎࡏࡉ㺂 ྍ⬟࡛ࡤࢀ࠶ GND ࣮ࢱࣃ

࡛ࣥᇙࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡵ 

 

0

50

100

150

200

250

300

60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780

Time[s]

Temperature[℃]

Time +25 ℃ to Peak

Ts min : +150

℃

Ramp-up rate

+3 ℃/s Max.Ts max : +200

℃

TL   : +217 ℃

         +255 ℃

TP  : +260 ℃  Over

60 sto150 s

(+217 ℃

60 sto120 s

(+150 ℃ to +200 ℃)

tp: at least 30s

Ramp-down rate

　-6 ℃/s Max

ｔＬ

ｔｓ
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13.  ᶵ⬟ᴫせ ࣝࣈ࣮ࢸࢱࢫࢪࣞ ࡧࡼ࠾ 
ὀព஦㡯ὀព஦㡯ὀព஦㡯ὀព஦㡯 
※※※※ ౑⏝࠸࡞ࡋᶵ⬟ࡸ౑⏝࠸࡞ࡋᶵ⬟ࡸ౑⏝࠸࡞ࡋᶵ⬟ࡸ౑⏝࠸࡞ࡋᶵ⬟ࡸ Reserved  ࡜࠸࡞ࢃ⾜ࢆᮇ໬ึ࡜࠸࡞ࢃ⾜ࢆᮇ໬ึ࡜࠸࡞ࢃ⾜ࢆᮇ໬ึ࡜࠸࡞ࢃ⾜ࢆᮇ໬ึࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡗ⾜ࢆᮇ໬ึࡎᚲࠊࡶ࡚࠸࠾࡟ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡗ⾜ࢆᮇ໬ึࡎᚲࠊࡶ࡚࠸࠾࡟ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡗ⾜ࢆᮇ໬ึࡎᚲࠊࡶ࡚࠸࠾࡟ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡗ⾜ࢆᮇ໬ึࡎᚲࠊࡶ࡚࠸࠾࡟ࢺࢵࣅࢺࢵࣅࢺࢵࣅࢺࢵࣅ
※※※※ ࿘Ἴᩘࡸࣞࢬᡤᮃືࡢస࠸࡞ࡁ࡛ࡀሙྜࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀ࿘Ἴᩘࡸࣞࢬᡤᮃືࡢస࠸࡞ࡁ࡛ࡀሙྜࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀ࿘Ἴᩘࡸࣞࢬᡤᮃືࡢస࠸࡞ࡁ࡛ࡀሙྜࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀ࿘Ἴᩘࡸࣞࢬᡤᮃືࡢస࠸࡞ࡁ࡛ࡀሙྜࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀ※※※※  
 

13.1. ᶵ⬟ᴫせ 
 
 

1) ᫬ィᶵ⬟ 
すᬺࡢୗ஧᱆ࡢᖺ㺃᭶㺃᪥, ᭙, ᫬㺃ศ㺃⛊ࡢࢱ࣮ࢹࡢ࡛ࡲタᐃ / ィ᫬ / ㄞࡳฟࠋࡍ࡛⬟ྍࡀࡋ 
すᬺࡢୗ஧᱆ࡀ 4 㺂2099ࡋㄆ㆑࡜ᖺ࠺ࡿ࠺࡟ⓗື⮬ࡣࡁ࡜ࡢಸᩘࡢ ᖺࠋࡍࡲࡋูุື⮬ࢆ࡛ࡲ 
㏻ಙ㛤ጞ᫬࡟㺂 ᫬้ࡣࢱ࣮ࢹᅛᐃࢀࡉ(᱆ୖࢻ࣮ࣝ࣍ࡆ)ࠊ㏻ಙ⤊஢᫬࡟⮬ື࡛᫬้⿵ṇࠋࡍࡲࢀࡉ 

 

2) ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ 
244.14 µs ∼ 65535 h  ࠋࡍ࡛⬟ᶵࡿࡏࡉ⏕Ⓨࢆࢺࣥ࣋࢖ࡳ㎸ࡾ๭࡞ᐃᮇⓗ࡚࡟࿘ᮇࡢព௵ࡢ࡛ࡲ
๭ࡾ㎸ࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕᫬ࡣ࡟ TF IRQ1/ ࡘ࠿  " 1 " = ࢺࢵࣅ IRQ2/ࡣࡓࡲ ➃Ꮚ = " L " ࡝࡞ࡿ࡞࡟㺂  
 ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿ▱ࢆ⏕Ⓨࡢࢺࣥ࣋࢖

 

3) 㛗᫬㛫࣐࢖ࢱᶵ⬟ 
※ ※ ※ ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ࡶ࡚ࡋ࡜࣐࢖ࢱ⟭✚ࠊࢆ฼⏝ࣥ࢖࣓ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ㟁※࡛ࡢ✌ື✌ື㸭 

 ࠋࡍ࡛⬟ྍࡶ࡜ࡇࡿࡏࡉ⟭✚࡛ື⮬ࠊ࡚ࡋ㑅ᢥࢆ᫬㛫⬟ື✌ࡢ࡛※㟁ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ
 

 ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔ (4
[᪥], [᭙], [᫬], [ศ]࡟࡝࡞ᑐࡿࡍ๭ࡾ㎸ࢆࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕ࡿࡏࡉᶵ⬟࡛ࠋࡍ 
๭ࡾ㎸ࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕᫬ࡣ࡟ AFࡘ࠿  " 1 " = ࢺࢵࣅ /IRQ1 ➃Ꮚ = " L " ࡝࡞ࡿ࡞࡟㺂 ࡢࢺࣥ࣋࢖Ⓨ⏕ࡀ࡜ࡇࡿ▱ࢆ 
 ࠋࡍࡲࡁ࡛

 

5) ᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ 
1 ⛊ẖࡣࡓࡲ 1 ศẖ࡟ෆ㒊ィ᫬࡟㐃ື࡛ࢢ࣑ࣥ࢖ࢱࡓࡋ๭ࡾ㎸ࢆࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕ࡿࡏࡉᶵ⬟࡛ࠋࡍ 
๭ࡾ㎸ࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕᫬ࡣ࡟ UF IRQ1/ ࡘ࠿  " 1 " = ࢺࢵࣅ ➃Ꮚ = " L " ࡝࡞ࡿ࡞࡟㺂  
 ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿ▱ࢆ⏕Ⓨࡢࢺࣥ࣋࢖
 

6) Ⓨ᣺೵Ṇ᳨ฟᶵ⬟ 
㟁※㟁ᅽࡢపୗ᳨ࢆฟࡿࡍᶵ⬟࡛ࠋࡍ 
ึᮇ㟁※ᢞධ᫬ࠊ㟁※㟁ᅽࡢపୗ࡚ࡗࡼ࡟࡝࡞ィ᫬ෆᐜࡀ᭷ຠุࢆ࠿ᐃࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ 

 

7) FOUT ᶵ⬟ ( ࢡࢵࣟࢡฟຊᶵ⬟ )   
DO/FOUT ฟຊ➃Ꮚࠊ/IRQ1 IRQ2/ࡣࡓࡲ ➃Ꮚࡽ࠿㺂 32.768 kHz  ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿᚓࢆฟຊࢡࢵࣟࢡࡢ࡝࡞

 

 RAM࣮ࢨ࣮ࣘ (8
※ ※ ※ ௵ពࡢࢱ࣮ࢹ Read/Writ ࡞⬟ྍࡀ RAM  ࠋࡍࡲࡾ࠾࡚ࡋෆⶶࢆࢱࢫࢪࣞ
 

 ⬟Ṍᗘㄪᩚᶵࣝࢱࢪࢹ (9
      ᫬้ࡢ㐍࣭ࡳ㐜ࢆࢀ㧗⢭ᗘ࡟ㄪᩚࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ 
 



RX6110    SA  
 

 Page − 15 ETM40J-04 
 

 

 ࣝࣈ࣮ࢸࢱࢫࢪࣞ .13.2
Address [h] 

Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 
I2C 

BANK 1 

0 10 SEC � 40 20 10 8 4 2 1 

1 11 MIN � 40 20 10 8 4 2 1 

2 12 HOUR � � 20 10 8 4 2 1 

3 13 WEEK � 6 5 4 3 2 1 0 

4 14 DAY � � 20 10 8 4 2 1 

5 15 MONTH � � � 10 8 4 2 1 

6 16 YEAR 80 40 20 10 8 4 2 1 

7 17 
Reserved - - - - - - - - 
タᐃ್タᐃ್タᐃ್タᐃ್ 1 0 1 0 1 0 0 0 

8 18 MIN Alarm AE 40 20 10 8 4 2 1 

9 19 HOUR Alarm AE • 20 10 8 4 2 1 

A 1A 
WEEK Alarm 

AE 
6 5 4 3 2 1 0 

DAY Alarm • 20 10 8 4 2 1 

B 1B Timer Counter 0 128 64 32 16 8 4 2 1 

C 1C Timer Counter 1 32768 16384 8192 4096 2048 1024 512 256 

D 1D Extension Register FSEL1 FSEL0 USEL TE WADA TSEL2 TSEL1 TSEL0 

E 1E Flag Register � � UF TF AF � VLF � 

F 1F Control Register TEST STOP UIE TIE AIE TSTP TBKON TBKE 

 
Address [h] 

Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 
I2C 

BANK 2 

0 
| 
F  

20 
| 

2F 

RAM 
User Register 

128 bit ( 16 word x 8 bit ) 

 
Address [h] 

Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 
I2C 

BANK 3 

0 30 Digital Tuning DTE L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1 

1 31 
Reserved � � � IOCUT 

EN 
BK 

SON 
BK 

SOFF 
BK 

SMP1 
BK 

SMP0 

タᐃ್タᐃ್タᐃ್タᐃ್ 0 0 0 
IOCUT 

EN 
BK 

SON 
BK 

SOFF 
BK 

SMP1 
BK 

SMP0 

2 32 
IRQ Control � - - TMREC � TMPIN FOPIN1 FOPIN0 

タᐃ್タᐃ್タᐃ್タᐃ್ 0 0 0 TMREC 0 TMPIN FOPIN1 FOPIN0 

ὀ) 0V VLF ࡧࡼ࠾ࠊᮇ㟁※ᢞධ᫬ึࡢࡽ࠿ ⾜ࢆᮇ໬ึࡢࢱࢫࢪࣞࡎ㺂 ᚲࡣࡁ࡜ࡢ"VLF="1 ࡀᯝ⤖ࡢ᫬ࡋฟࡳㄞࢺࢵࣅ

 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ⏝౑ࡽ࠿࡚ࡗ
 ࠋࢇࡏࡲࡁಖド࡛ࡣィ᫬ືసࡢሙྜࡢࡑ ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡛࠸࡞ࡋࡣタᐃࡢࢱ࣮ࢹ࠸࡞ࡃࡋṇ࡚ࡋ࡜㝿㺂 ᪥௜㺃᫬㛫ࡢࡑ

∗1. TEST  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ⏝౑࡚࡟ " 0 " ࡎᚲࠊ௨㝆ࠊࡋタᐃ࡟” 0 ”ࡎᚲ࡟㝿ࡢᮇ໬ึࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅ⏝ࢺࢫࢸ♫ᘢࡣࢺࢵࣅ

 ࠋࡍࡲࡏฟࡳㄞ ࡀ " ᖖ᫬ " 0ࡣ᫬ࡋฟࡳㄞ ࠋࢇࡏࡲࡁ࡛ࡣ࡜ࡇࡴ㎸ࡁ᭩ࢆ” 㺂 ” 1ࡣࢡ࣮࣐  ' � ' .2∗
ࢆࢱ࣮ࢹ㺂 ௵ពࡣࢡ࣮࣐  ' • ' .3∗ Write / Read ࡿࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ RAM bit  ࠋࡍ࡛
 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡛ࢇ㎸ࡁ᭩ࢆタᐃ್タᐃ್タᐃ್タᐃ್ࡢᘢ♫ᣦᐃࡎᚲ࡟㝿ࡢ㺂 ึᮇ໬ࡣࢡ࣮࣐  ' - ' .4∗
∗5. 0V ᮇ㟁※ᢞධ᫬ VDDึࡢࡽ࠿ 㟁ᅽືࡀస㟁ᅽ⠊ᅖ࡟฿㐩ᚋ 40ms ௨㝆 Read / Write  ࠋࡍࡲࡾ࡞࡟⬟ྍࡀ
∗6. User Register ࢆࢱ࣮ࢹព௵ࠊࡣ Write / Read ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ 
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 ᴫせࢱࢫࢪࣞ .13.3
 

13,3.1. ィ᫬㺃࢝ࣞࣥࢱࢫࢪࣞࢲ ( SPI:BANK1 Reg - 0[h] ∼ 6[h]  / I2C Reg - 10[h] ∼ 16[h] ) 
⛊∼ ᖺࢆ࡛ࡲィ᫬ࠋࡍ࡛ࢱࢫࢪࣞࢱࣥ࢘࢝ࡿࡍ 

∗ ヲ⣽ࡣ [ 㡯 14.1. ᫬ィ࢝ࣞࣥࢲㄝ᫂ ] ࢆཧ↷ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 
 

13.3.2. RAM  ( SPI:BANK2 Reg - 0[h] ∼ F[h]  / I2C  Reg - 20[h] ∼ 2F[h]  ) ࢱࢫࢪࣞ
00 h ∼ FF h ࢆࢱ࣮ࢹព௵ࡢ࡛ࡲ Write / Read ࡿࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ RAM  ࠋࡍ࡛ࢱࢫࢪࣞ
0 V ᮇ㟁※ᢞධ᫬ VDDึࡢࡽ࠿ 㟁ᅽືࡀస㟁ᅽ⠊ᅖ࡟฿㐩ᚋ 40ms ௨㝆 R/W  ࠋࡍ࡛⬟ྍࡀ

 

 ( SPI:BANK1 Reg - 8[h] ∼ A[h]  / I2C Reg - 18[h] ∼ 1A[h]  ) ࢱࢫࢪ࣒࣮ࣞࣛ࢔ .13.3.3
  㺂࡟ࡁ࡜࠸ࡓᚓࢆࢺࣥ࣋࢖ࡳ㎸ࡾ๭ࡿࡍᑐ࡟࡝࡞ [ศ] ,[᫬] ,[᭙] ,[᪥] ࡚ࡋ⏝౑ࢆ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔
AIE, AF WADA ࡧࡼ࠾ ࢺࢵࣅ  ࠋࡍࡲࡋ⏝౑ࡋタᐃ࡟ඹ࡜ࢺࢵࣅ
ᙜᶵ⬟ࢆ౑⏝࠸࡞ࡋሙྜࠊࡣAIE = ”0”ࡢࢱ࣮ࢹ࡛࡜ࡇࡿࡍ࡜ෆᐜࡣ௵ព࡛ࠋࡍ 
∗ ヲ⣽ࡣ [ 㡯  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ↷ཧࢆ [ ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔ .14.3

 

13.3.4. ᐃ࿘ᮇࢱࣥ࢘࢝ࣥ࢘ࢲ⏝࣐࢖ࢱ (  SPI:BANK1 Reg - B[h] ∼ C[h]  / I2C Reg - 1B[h] ∼ 1C[h] ) 
ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ࡢ㺂࢝࢘ࣥึࣥ࢘ࢲࢺᮇ್ ( ್ࢺࢵࢭࣜࣉ ) ࢆタᐃࠋࡍ࡛ࢱࢫࢪࣞࡿࡍ 
ᙜᶵ⬟ࢆ౑⏝ࡣ࡟ࡿࡍ㺂 TE, TF, TIE, TSEL2,TSEL1, TSEL0,TBKON,TBKE,TMPIN  ࠋࡍࡲࡋ⏝౑࡟ඹ࡜ࢺࢵࣅ
ᙜᶵ⬟ࢆ౑⏝࠸࡞ࡋሙྜࠊࡣTIE = TE= ”0”ࡢࢱ࣮ࢹ࡛࡜ࡇࡿࡍ࡜ෆᐜࡣ௵ព࡛ࠋࡍ 
∗ ヲ⣽ࡣ [ 㡯 14.2. ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ ] ࢆཧ↷ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 
 

13.3.5. ᶵ⬟㛵㐃ࣞࢱࢫࢪ 1※ ( SPI:BANK1 Reg - D[h] ∼ F[h]  / I2C Reg - 0D[h] ∼ 0F[h] ) 
 

 

1) FSEL1, FSEL0  ࢺࢵࣅ
  FOUT ᶵ⬟ࢆ౑⏝࡟ࡁ࡜ࡿࡍ㺂 FOUT ฟຊ➃Ꮚࡢฟຊ࿘ἼᩘࠊON/OFF  ࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡿࡍタᐃࢆ

FOUT ᶵ⬟ ࢆ౑⏝࠸࡞ࡋሙྜࡢタᐃ౛㸦CE/FOE ➃Ꮚࢆ”L”ᅛᐃ,※ FESL1,FSEL0  㸧”0”ࡣ
∗ ヲ⣽ࡣ [ 㡯 14.7. FOUT ᶵ⬟ ( ࢡࢵࣟࢡฟຊᶵ⬟ ) ] ࢆཧ↷ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 

 

2) USEL , UF, UIE  ࢺࢵࣅ
  ᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ືࡢసࢆไᚚࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡿࡍ 
※ ᙜᶵ⬟ࢆ౑⏝࠸࡞ࡋሙྜࡢタᐃ౛ (USEL , UIE 0“ ࡣ”, UF  (୙ၥࡣ
∗ ヲ⣽ࡣ [ 㡯 14.4. ᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ ] ࢆཧ↷ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 

 

3) TE, TF, TIE, TSEL2, TSEL1, TSEL0, TSTP,TBKON,TBKE  ࢺࢵࣅ
  ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ືࡢసࢆไᚚࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡿࡍ 

ᙜᶵ⬟ࢆ౑⏝࠸࡞ࡋሙྜࡢタᐃ౛ (TE,TIE,TSTP, TSEL1,TSEL0 TSEL2 ,”0“=ࡣ TF ,”1”ࡣ  (୙ၥࡣ
 

4) WADA, AF, AIE   ࢺࢵࣅ
 ࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡿࡍไᚚࢆసືࡢ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔  

ᙜᶵ⬟ࢆ౑⏝࠸࡞ࡋሙྜࡢタᐃ౛ (WADA,AIE AF ,”0“=ࡣ  (୙ၥࡣ
 

5) TEST  ࢺࢵࣅ
ᘢ♫ึࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡢ⏝ࢺࢫࢸᮇ໬ࡢ㝿࡟ᚲ࡟” 0 ”ࡎタᐃࠊࡋ௨㝆࡚࡟ " 0 " ࠊ౑⏝ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 

 

6) VLF  ࢺࢵࣅ
  ᮏ〇ရࡢ≧ែ᳨ࢆฟ࡚ࡋ㺂 ⤖ᯝࢆಖᣢࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࢢࣛࣇࡿࡍ 
  ึᮇ㟁※ᢞධ᫬ࠊ㟁※㟁ᅽࡢపୗ࡚ࡗࡼ࡟࡝࡞ィ᫬ෆᐜࡀ᭷ຠ࡛ࡁ࡜࠸࡞㺂 " 0 " → " 1 " ࡟ኚ໬ࠋࡍࡲࡋ 

∗ ヲ⣽ࡣ [ 㡯 14.5. Ⓨ᣺೵Ṇ᳨ฟᶵ⬟ ] ࢆཧ↷ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 
 

7) STOP  ࢺࢵࣅ
ィ᫬ືసࢆ೵Ṇࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡢࡵࡓࡿࡏࡉSTOP  ࠋࡍࡲࡾ࡞࡟࠺ࡼࡢ௨ୗࡀᶵ⬟ືసࡣሙྜࡢ " 1 " ࡀࢺࢵࣅ
  ∗ ೵Ṇ 1) ᖺ,᭶,᪥,᭙,᫬,ศ,⛊ ࡢ᭦᪂ࡀ೵Ṇ 

• ィ᫬,࢝ࣞࣥືࢲసࡢ᭦᪂ࡀ඲࡚೵Ṇࠋࡍࡲࡋ 
 ࠋࡍࡲࡾ࡞ࡃ࡞ࡋ⏕Ⓨࡀࢺࣥ࣋࢖ࡳ㎸ࡾ᫬้᭦᪂๭ ,ࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔㺂࠸క࡟ࢀࡑ  

 

  ∗ ೵Ṇ 2) ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟୍ࡢ㒊ࡀ೵Ṇ 
• ᐃ࿘ᮇࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯࡢ࣐࢖ࢱタᐃ64 ࡀ Hz, 1 Hz, 1min, 1h   㺂ࡣࡁ࡜ࡢ
ࡀタᐃࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ )ࠋࡍࡲࡋ೵Ṇࡀࢺࣥ࢘࢝ 4096 Hz ᫬ࡳࡢ㺂 ືసྍ⬟ ) 

 

∗ ೵Ṇ 3) FOUT  ࠋࡍࡲࡋ೵Ṇࡀฟຊ ࡣ࡚ࡗࡼ࡟㺂 㑅ᢥ࿘Ἴᩘࡣ
• 32.768kHz1024ࠊHz   ࠋࡍࡲࡋฟຊ⥆⥅ࠊࡣࡁ࡜ࡿ࠸࡚ࡋ㑅ᢥฟຊࢆ
• 1Hz FOUTࠊࡣࡁ࡜ࡿ࠸࡚ࡋ㑅ᢥฟຊࢆ ฟຊࡀ೵Ṇࠋࡍࡲࡋ 
 

∗ ೵Ṇ 4) VDD 㟁ᅽపୗ᳨ฟࡀ೵ṆࠊࡋSTOP=”1”ࣥ࢖࣓ࡁ࡜ࡢ㟁※ࡀ೵Ṇࡓࡋሙྜࠊ 
㟁※ษ᭰ືసࠋࢇࡏࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ 
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13.3.6. ᶵ⬟㛵㐃ࣞࢱࢫࢪ 2※ ( SPI:BANK3 Reg - 1[h] ∼ 2[h]  / I2C Reg - 31[h] ∼ 32[h] ) 

 
1)BKSON,BKSOFF  ࢺࢵࣅ

㏫ὶ㜵Ṇࡢ㟁※㛫ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ―※㟁ࣥ࢖࣓ࠊ࡚ࡗࡼ࡟ࡏࢃྜࡳ⤌ࡢࢺࢵࣅ   MOS  ࡜ࢳࢵ࢖ࢫ
 ࠋࡍࡲࡋタᐃࢆࢻస࣮ࣔືࡢప㟁ᅽ┘どᅇ㊰ࡢ※㟁ࣥ࢖࣓
∗ ヲ⣽ࡣ [ 㡯   ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ↷ཧࢆ [ ⬟㟁※ษ᭰ᶵࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ .14.8

2)FOPIN1,FOPIN0  ࢺࢵࣅ
FOUT IRQ1,2/ࢆ  ࠋࡍࡲࡋ㑅ᢥࠊ࠿ࡿࡍฟຊࡽ࠿ࢀࡎ࠸ࡢ

3)TMPIN  ࢺࢵࣅ
ᐃ࿘ᮇࡢ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳฟຊࢆ/IRQ1,2  ࠋࡍࡲࡋ㑅ᢥࠊ࠿ࡿࡍฟຊࡽ࠿ࢀࡎ࠸ࡢ

4)TMREC  ࢺࢵࣅ
/IRQ1 ➃ᏊࠊࡾࡼHi-Z ᮇ㛫=31.25msec୍ࠊ࿘ᮇ=1sec  ࠋࡍࡲࡋฟຊࢆᐃ࿘ᮇಙྕࡢ

5)IOCUTEN  ࢺࢵࣅ
※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ࡧࡼ࠾ࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖ࡢ୰ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ FOUTࠊ/IRQ ฟຊࢆ೵Ṇࢆ࠿ࡿࡍ㑅ᢥࠋࡍࡲࡋ 
 
※ࢱࢫࢪṌᗘㄪᩚࣞࣝࢱࢪࢹ .13.3.7 ( SPI:BANK3 Reg - 0[h] / I2C Reg - 30[h] ) 

1) DTE  ࢺࢵࣅ
ࡢ⬟Ṍᗘㄪᩚᶵࣝࢱࢪࢹ   ON/OFF  ࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡿࡍไᚚࢆ

DTE=”0”(L7∼L1ࠊࡣሙྜ࠸࡞ࡋ⏝౑ࢆ ⬟Ṍᗘㄪᩚᶵࣝࢱࢪࢹ  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋタᐃ࡟(ព௵ࡣ
∗ ヲ⣽ࡣ [ 㡯  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ↷ཧࢆ [  ⬟Ṍᗘㄪᩚᶵࣝࢱࢪࢹ.14.9

 

2) L7 ∼ L1  ࢺࢵࣅ
  ㄪᩚ㔞ࢆタᐃࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡿࡍ 

 
13.3.8. Reserved  ࢺࢵࣅ

 ࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀᚲせࡴ㎸ࡁ᭩ࢆᅛᐃ್ࡢᘢ♫ᣦᐃࡎᚲ࡟㝿ࡢ㺂 ึᮇ໬ࡣࢡ࣮࣐  ' - '
᭩ࡁ㎸ࡳෆᐜࡣୗグࡢ㏻ࠋࡍ࡛ࡾ∗ᮏ࿘Ἴᩘ೫ᕪရ⏝ࡢタᐃ 

 
Address [h] 

Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 
I2C 

BANK 1 

7 17 
Reserved - - - - - - - - 
タᐃ್タᐃ್タᐃ್タᐃ್ 1 0 1 0 1 0 0 0 

 
Address [h] 

Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 
I2C 

BANK 3 

1 31 
Reserved � � � IOCUT 

EN 
BK 

SON 
BK 

SOFF 
BK 

SMP1 
BK 

SMP0 

タᐃ್タᐃ್タᐃ್タᐃ್ 0 0 0 
IOCUT 

EN 
BK 

SON 
BK 

SOFF 
BK 

SMP1 
BK 

SMP0 

2 32 
IRQ Control � - - TMREC � TMPIN FOPIN1 FOPIN0 

タᐃ್タᐃ್タᐃ್タᐃ್ 0 0 0 TMREC 0 TMPIN FOPIN1 FOPIN0 
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14. ౑⏝᪉ἲ 

 
 

14.1. ᫬ィ࢝ࣞࣥࢲㄝ᫂ 
㏻ಙ㛤ጞ᫬࡟㺂 ᫬้ࡣࢱ࣮ࢹᅛᐃࢀࡉ(᱆ୖࢻ࣮ࣝ࣍ࡆ)ࠊ㏻ಙ⤊஢᫬࡟⮬ື࡛᫬้⿵ṇ࡛ࡢࡍࡲࢀࡉ 
᫬ィ࢝ࣞࣥࡿࡍࢫࢭࢡ࢔࡟ࢲሙྜࢺ࣓ࣥࣜࢡࣥ࢖ࢺ࣮࢜ࠊࡣᶵ⬟ࢆ฼⏝ࡓࡋ㐃⥆ࢆ࡜ࡇ࠺⾜ࢆࢫࢭࢡ࢔ 
᥎ዡࠋࡍࡲࡋ⌧ᅾ᫬้ࢆㄞࡳฟࡍ᫬ࠊࡣSTOP  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡛(”STOP=“0)࠸࡞ࡋ⏝౑ࡣࢺࢵࣅ
 

タᐃ㸭⾲♧౛㸸88 ᖺ 2 ᭶ 29 ᪥(᪥᭙᪥)17 ᫬ 39 ศ 45  (ᖺ࠺ࡿ࠺)⛊

Address [h] 
Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 

I2C 
BANK 1 

0 10 SEC 0 1 0 0 0 1 0 1 
1 11 MIN 0 0 1 1 1 0 0 1 
2 12 HOUR 0 0 0 1 0 1 1 1 
3 13 WEEK 0 0 0 0 0 0 0 1 
4 14 DAY 0 0 1 0 1 0 0 1 
5 15 MONTH 0 0 0 0 0 0 1 0 
6 16 YEAR 1 0 0 0 1 0 0 0 

∗ Ꮡᅾ࠸࡞ࡋ᫬้ࡀࢱ࣮ࢹ᭩ࡁ㎸ࡓࢀࡲሙྜࡣ ṇᖖື࡞స࠸࡞ࡁ࡛ࡀཎᅉࠋࡍࡲࡾ࡞࡟ 
∗ ᫬้タᐃ᫬࡟ STOP  ࠋࡍࡲࡁ࡛ࢺ࣮ࢱࢫィ᫬࡛ࢢ࣑ࣥ࢖ࢱࡢព௵࡜ࡿࡍ⏝ేࢆࢺࢵࣅ
 

14.1.1. ᫬ィ࢝࢘ࣥࢱ 
 

1) [ SEC ] [ MIN ] ࣞࢱࢫࢪ 
00∼59 ࡢ࡛ࡲ 60 㐍 BCD  㺂ࢀࡉࢺ࣓ࣥࣜࢡࣥ࢖࡛ࢢ࣑ࣥ࢖ࢱࡆ᱆ୖࡢࡽ࠿ࢱࢫࢪୗ఩ࣞࠋࡍ࡛ࢱࣥ࢘࢝
59Ѝ00  ࠋࡍࡲࡋ⏕Ⓨࡀࡆ᱆ୖ࡟ࢱࢫࢪ఩ࣞୖ࡛ࢢ࣑ࣥ࢖ࢱࡢ
 ∗ [SEC]ࣞ࡟ࢱࢫࢪ᭩ࡁ㎸࡜࠺⾜ࢆࡳ㺂 1 ⛊ᮍ‶ࡢෆ㒊࢝࢘ࣥࢱ ( 512Hz ∼ 1 Hz ) ࡀ 0  ࠋࡍࡲࢀࡉࢺࢵࢭࣜ

 

2) [ HOUR ] ࣞࢱࢫࢪ 
24 㐍 BCD 24)ࢱࣥ࢘࢝ ᫬㛫ไ)࡛ࠋࡍୗ఩ࣞࡢࡽ࠿ࢱࢫࢪ᱆ୖࠋࡍࡲࢀࡉࢺ࣓ࣥࣜࢡࣥ࢖࡛ࡆ 

 
14.1.2. ᭙᪥࢝࢘ࣥࢱ 
 

• [ ᭙ ( ᭙᪥ ) ] ࢆ bit 0 ∼ bit 6 7 ࡢ࡛ࡲ  ࠋࡍࡲࡋ♧࡚࡟ࢺࢵࣅ
 01h ᭙ → 02h ᭙ → 04h ᭙ → 08h ᭙ → 10h ᭙ → 20h ᭙ → 40h ᭙ ( → 01h ᭙ → 02h ᭙ ∼ ) ࡢ㡰࡟᭦᪂ࠋࡍࡲࡋ 

 㺂࡛ࡢࢇࡏࡲ࠸࡚ࡋ㐃ື࡜㺂ᖺ㺃᭶㺃᪥ࡓࡲ ࠋࢇࡏࡲࡋࡣసືࡆ᱆ୖ࡬ࢱࢫࢪࣞࡢ఩ୖࡣࢱࢫࢪࣞࡢࡇ
 ࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀᚲせࡿࡍࢺࢵࢭࢆࢱ࣮ࢹ᭙ࡓࡋ㺂ᑐᛂࡣሙྜࡓࡋኚ᭦ࢆࢱࢫࢪࣞࡢࡽࢀࡇ
᭙᪥࢝࢘ࣥࢆࢱ౑⏝࠸࡞ࡋሙྜึࠊࡣᮇ໬᫬࡟ 01h∼ 40h  ࠊ࡛ࢇ㎸ࡁ᭩ࢆࢱ࣮ࢹࡢព௵ࡢ࡛ࡲ
௨㝆ࡣ↓どࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 

 

• ᭙᪥ࡢ್ࡢタᐃ౛ 

᭙᪥ bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 Data [h] 

᪥ 0 0 0 0 0 0 0 1 01 h 
᭶ 0 0 0 0 0 0 1 0 02 h 
ⅆ 0 0 0 0 0 1 0 0 04 h 
Ỉ 0 0 0 0 1 0 0 0 08 h 
ᮌ 0 0 0 1 0 0 0 0 10 h 
㔠 0 0 1 0 0 0 0 0 20 h 
ᅵ 0 1 0 0 0 0 0 0 40 h 

 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡛࠸࡞ࡋࡣタᐃࡢグ௨እୖ࡝࡞ࡿࡍタᐃ࡟ " 1 " ࢆ᭙᪥ࡢᩘ「 ∗
 

 ࢱࣥ࢘࢝ࢲࣥࣞ࢝ .14.1.3
 

1) [ DAY ], [ MONTH  ] ࣞࢱࢫࢪ 

[ DAY ] ࣞࡣࢱࢫࢪ㺂᭶㺃࠺ࡿ࠺ᖺ࡟㐃ືྍࡓࡋኚᆺࡢ[᪥]ࡍ⾲ࢆ 28 ∼ 31 㐍 BCD ࢱࢫࢪࣞ[MONTH]ࠊ࡛ࢱࣥ࢘࢝

12ࠊࡣ 㐍ࡢ[᭶]ࡍ⾲ࢆ BCD  ࠋࡍࡲࢀࡉࢺ࣓ࣥࣜࢡࣥ࢖࡛ࡆ᱆ୖࡢࡽ࠿ࢱࢫࢪୗ఩ࣞࠋࡍ࡛ࢱࣥ࢘࢝
 

 1 ᭶ 2 ᭶ 3 ᭶ 4 ᭶ 5 ᭶ 6 ᭶ 7 ᭶ 8 ᭶ 9 ᭶ 10 ᭶ 11 ᭶ 12 ᭶ 

᪥ 
㏻ᖖᖺ 

31 
28 

31 30 31 30 31 31 30 31 30 31 
 ᖺ 29࠺ࡿ࠺

 

2) [ YEAR  ] ࣞࢱࢫࢪ 
 

• 00∼99 ᖺࡢ࡛ࡲ BCD  ࠋࡍࡲࢀࡉࢺ࣓ࣥࣜࢡࣥ࢖࡛ࡆ᱆ୖࡢࡽ࠿ࢱࢫࢪୗ఩ࣞࠋࡍ࡛ࢱࣥ࢘࢝
• 2001 ᖺ ∼ 2099 ᖺ࠺ࡿ࠺࡛ື⮬ࢆ࡛ࡲᖺุᐃࡋ[DAY[ࣞ࡟ࢱࢫࢪ཯ᫎࠋࡍࡲࡏࡉ 

14.2. ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ 
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244.14 µs ∼ 65535 h  ࠋࡍ࡛⬟ᶵࡿࡏࡉ⏕Ⓨࢆࢺࣥ࣋࢖ࡳ㎸ࡾ๭࡞࿘ᮇ࡛ᐃᮇⓗࡢព௵ࡢ࡛ࡲ
୍᫬೵Ṇࡶ࡚ࡋ࡜࣐࢖ࢱ⟭✚࡛⬟ྍࡀ࡜ࡇࡿࡍ฼⏝࡛ࠋࡍࡲࡁ 
∗ ๭ࡾ㎸ࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕᫬ࡢ /IRQ2 IRQ1/ࡣࡓࡲ 㺂 7.813 msࡣL " ฟຊ "ࡢࡽ࠿ ࡛⮬ືゎ㝖 ࠋࡍࡲࢀࡉ  

 

14.2.2. ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ 㛵㐃ࣞࢱࢫࢪ 
Address [h] 

Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 
I2C 

BANK 1 

B 1B Timer Counter 0 128 64 32 16 8 4 2 1 

C 1C Timer Counter 1 32768 16384 8192 4096 2048 1024 512 256 

D 1D Extension Register FSEL1 FSEL0 USEL TE WADA TSEL2 TSEL1 TSEL0 

E 1E Flag Register � � UF TF AF � VLF � 

F 1F Control Register TEST STOP UIE TIE AIE TSTP TBKON TBKE 

 
Address [h] 

Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 
I2C 

BANK 3 

2 32 IRQ Control � - - TMREC � TMPINTMPINTMPINTMPIN    FOPIN1 FOPIN0 
 

∗ ືసタᐃࡣ㺂TE  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡵጞࡽ࠿࡚ࡋ࢔ࣜࢡ  " 0 " ࢆࢺࢵࣅ
∗ ᶵ⬟ࢆ౑⏝ࡣࡁ࡜࠸࡞ࡋ㺂Timer Counter ࢆࢱࢫࢪࣞ RAM  TE, TIE ࡣሙྜࡢࡑ ࠋࡍࡲࡁ࡛⏝౑࡚ࡋ࡜ࢱࢫࢪࣞ

 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡏࡉ೵Ṇࢆ⬟ᶵ࡚ࡋタᐃ࡟ " 0 " =
 

1) ᐃ࿘ᮇࢱࣥ࢘࢝ࣥ࢘ࢲ⏝࣐࢖ࢱ 
 ࡣ್ࢺࣥ࢘࢝ 㺂࡛ࢱࢫࢪࣞࡿࡍタᐃࢆ ( ್ࢺࢵࢭࣜࣉ ) ᮇ್ึࡢࢱࣥ࢘࢝ࣥ࢘ࢲ㺃ࣝࣈࢱࢵࢭࣜࣉ࣭

 ࠋࡍࡲࡁタᐃ࡛ࢆ್ࡢព௵ࡢ࡛ࡲ 65535 ∽ 1
ࡎ㺂ᚲࡣࡳ㎸ࡁ᭩ࡢ್ࢺࢵࢭࣜࣉ ∗ TE  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡗ⾜ែ࡛≦ࡢ " 0 " ࡀࢺࢵࣅ

 

࣭ᮏࣞࢆࢱࢫࢪㄞࡳฟࡁ࡜ࡍ㺂 
TE  ࠋࡍࡲࡏฟࡳㄞࡀ(್ࢺࢵࢭࣜࣉ)ᮇ್ึࣥ࢘ࢲࢺࣥ࢘࢝ ࡣࡁ࡜ࡢ " 0 " ࡀࢺࢵࣅ
TE  ࠋࡍࡲࡏฟࡳㄞࡀ್ࢺࣥ࢘࢝ࡢ୰ࣥ࢘ࢲࢺࣥ࢘࢝ ࡣࡁ࡜ࡢ " 1 " ࡀࢺࢵࣅ
(  ణࡋ㺂 ㄞࡳฟ࡛ࡢࢇࡏࡲ࠸࡚ࢀࡉࢻ࣮ࣝ࣍ࡣࢱ࣮ࢹࡿࢀࡉ ( ࢱ࣮ࢹኚ໬୰ࡢሙྜ࡛ࡢࡍࡲࡾ࠶ࡀ ) 㺂 ṇ࠸ࡋ

2 ࡣ࡟ࡵࡓࡿᚓࢆࢱ࣮ࢹ ᗘㄞࡳẚ㍑ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋࢆ࡝࡞)  

 

2) TSEL2, TSEL1, TESL0   ࢺࢵࣅ
 

 ࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡿࡍ㑅ᢥࢆ ( ࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ ) ࿘ᮇࣥ࢘ࢲࢺࣥ࢘࢝  
ࡎ㺂ᚲࡣタᐃࡢࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ ∗   TE  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡗ⾜ࡽ࠿࡚ࡋ࡟ " ᪦ " 0୍ࢆࢺࢵࣅ

 

TSEL2 
( bit 2 ) 

TSEL1 
( bit 1 ) 

TSEL0 
( bit 0 ) ࢡࢵࣟࢡ ࢫ࣮ࢯ ⮬ື᚟ᖐ᫬㛫 

(tRTN) 

0 0 0 4096 Hz   㸭 244.14 µs ࿘ᮇ 122  µs 

0 0 1 64 Hz   㸭 15.625 ms ࿘ᮇ 7.813 ms 

0 1 0 1 Hz   㸭 1 ⛊࿘ᮇ 7.813 ms 

0 1 1 1/60 Hz   㸭 1 ศ࿘ᮇ 7.813 ms 

1 0 0 1/3600 Hz 㸭 1 ᫬㛫࿘ᮇ 7.813 ms 
 

∗1)  /IRQ ➃Ꮚࡢ⮬ື᚟ᖐ᫬㛫 tRTN  ࠋࡍࡲࡾ࡞␗࡟ᵝࡢグୖ࡚ࡗࡼ࡟ࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ㺂ࡣ
 

∗2) ึᅇࠊ࢝ࡣࡓࡲࣥ࢘ࢲࢺࣥ࢘࢝ࡢ  ࠋࡍࡲࡾ࡞࡟᫬㛫࠸▷ࡾࡼࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯࡓࡋ㑅ᢥࠊࡣᅇึࡓࡋ෌㛤ࢺࣥ࢘
※ ※ ࢆࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ 4096Hz, 64Hz, 1Hz ࢆ㑅ᢥ1ࠊࡣࡁ࡜ࡓࡋ ࿘ᮇศࡢㄗᕪࡀⓎ⏕ࠋࡍࡲࡋ 
※ ※ ࢆࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ 1/60Hz, 1/3600Hz 1Hzࠊࡣࡁ࡜ࡓࡋ㑅ᢥࢆ  ࠋࡍࡲࡋ⏕Ⓨࡀㄗᕪࡢ

ึᅇ࢝࢘ࣥࡢࣥ࢘ࢲࢺㄗᕪ㸸0004”ࢆ್ࢺࢵࢭࣜࣉh” ࡟タᐃࡓࡋሙྜ 
※

ึᅇ࿘ᮇㄗᕪ※

TE 

ṇ࠸ࡋ࿘ᮇ※

ෆ㒊ࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ 

TF0”ࢢࣛࣇ”※ э  “1” 
TF 

 4 ࣮ࢱࣥ࢘࢝ࣥ࢘ࢲ 4 1 2 3

 
 

ෆ㒊࢝࢘ࣥࢡࢵࣟࣈࢱᅗ 
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※

4096Hz 

Resister 
Timer Counter 0 
Timer Counter 1 

 
TSTP 

 
 
 
 
 

source 
clock 

selector 

64Hz 

1Hz 

1/60 1/60 1Hz 

1/60Hz 

1/3600Hz  
TSTP 

 ೵Ṇಙྕ࣮࣐࢖ࢱ

TSTP,TBKE,TBKON  ࢺࢵࣅ

 

∗㑅ᢥࡾࡼࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯࡓࡋୗ఩ࢆ್ࢺࣥ࢘࢝ࡢㄞࡳฟࠋࢇࡏࡲࡁ࡛ࡣ࡜ࡇࡍ 
 
 

3) TE   ( Timer Enable ) ࢺࢵࣅ
 

  ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ືࡢసࢆ 㛤ጞࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡢࡵࡓࡿࡏࡉ 
 

TE ࢱ࣮ࢹ ෆ ᐜ  

Write 

0 
ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ࢆ೵Ṇ 
∗ /IRQ ฟຊࡣ㺂 ┤࡟ࡕゎ㝖ࡍࡲࢀࡉ(Hi-z  ࠋ( ࡍࡲࡾ࡞࡟

 
 
 

1 
ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ືࡀసࢆ㛤ጞ 
 ࠋࡍࡲࡋ㛤ጞࡾࡼ್ࢺࢵࢭࣜࣉ࡟㺂 ᖖࡣ್ࢺ࣮ࢱࢫࡢࣥ࢘ࢲࢺࣥ࢘࢝ ∗

 
 
 

 
4) TF   ( Timer Flag ) ࢺࢵࣅ
 

  ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸᳨ࢆࢺࣥ࣋࢖ࡳฟ࡚ࡋ㺂 ⤖ᯝࢆಖᣢࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࢢࣛࣇࡿࡍ 
 

TF ࢱ࣮ࢹ ෆ ᐜ  

Write 
0 /IRQ Hi-z )ࠋࡍࡲࢀࡉゎ㝖ࡣሙྜࡢL”ฟຊ୰”ࡀ   ( ࡍࡲࡾ࡞࡟

 

 ࠋࢇࡏࡲࡵ㎸ࡁ᭩ ࡣ " 1 "  1
 
 

Read 

0 − 
 
 

1 
ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕᳨ࡢฟࡾ࠶ 
∗  ⤖ᯝࡣ㺂 0  ࠋࡍࡲࢀࡉಖᣢ࡛ࡲࡿࡍ࢔ࣜࢡ

 
 
 

 
5) TIE   ( Timer Interrupt Enable ) ࢺࢵࣅ
 

  ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕᫬ ( TF, " 0 " → " 1 " ) ࡢ㺂 /IRQ ๭ࡾ㎸ࡳಙྕືࡢసࢆタᐃࠋࡍࡲࡋ 
 
 

TIE ࢱ࣮ࢹ ෆ ᐜ  

Write 
0 

1 ) ๭ࡾ㎸ࡳಙྕࡣฟຊ࠸࡞ࡋ ( /IRQ = Hi-z ⥅⥆ )  
2 ) ๭ࡾ㎸ࡳಙྕࢆゎ㝖 ( /IRQ㺂 " L " → Hi-z ) ࠋࡿࡍ 

 

1 ๭ࡾ㎸ࡳಙྕࢆฟຊࠋࡿࡍ ( /IRQ = Hi-z → " L " )   
 

 
6) TBKON, TBKE   ࢺࢵࣅ

TBKE=”1”ࡢ᫬ࠊ࡟㏻ᖖືస/ືࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂసືࢺ࡛ࣥ࢘࢝ࡽࡕ࡝ࡢస࠿࠺⾜ࢆ㑅ᢥࠋࡍࡲࡋ 
 ࠋࡍࡲࢀࡉ⟭✚ࡣࢺࣥ࢘࢝ࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡢࡵࡓࡿࡍ

ືస TBKE TBKON ෆ ᐜ 

Write 

0 X ㏻ᖖືస/ືࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂస㛵ಀືࢺࣥ࢘࢝ࡃ࡞స 

1 
0 ㏻ᖖືస᫬(VDD=1.6V ௨ୖ)ືࢺࣥ࢘࢝ࡁ࡜ࡢస 

స᫬(VBATືࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ 1 ືస᫬)ືࢺࣥ࢘࢝ࡁ࡜ࡢస 
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7) TSTP   ( Timer Stop ) ࢺࢵࣅ

 ࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡢࡵࡓࡿࡏࡉ᫬೵Ṇ୍ࢆࢱࣥ࢘࢝ࣥ࢘ࢲ

ືస STOP TBKE TSTP ෆ ᐜ  

Write 
0 

0 
0 

 ࠋࡍࡲࡋ ( ゎ㝖ࢆ೵Ṇ  ) 㛤ጞࢆࢺࣥ࢘࢝
  ࠋࡍࡲࡋ㛤ጞࡽ࠿೵Ṇ್ࠊࡣ෌㛤ࡢࣥ࢘ࢲࢺࣥ࢘࢝ ∗

 
 ࠋࡍࡲࡋ೵Ṇࢆࢺࣥ࢘࢝ 1

1 X 
TSTP ࡾ࡞࡟ຠ↓ࡣタᐃࡢ TSTP=”1” ࡟タᐃࡶ࡚ࡋ

  ࠋࢇࡏࡲࡋ೵Ṇࡣࢺࣥ࢘࢝

1 X X 64Hz, 1Hz,1/60Hz,1/3600Hz タᐃ᫬ࡣ೵Ṇࠋࡍࡲࡋ 

   
8) TMPIN   ࢺࢵࣅ

IRQ1/ࠕࢆฟຊಙྕࡳ㎸ࡾ๭࣐࢖ࢱ ➃Ꮚࠖࠕ࡜/IRQ2 ➃Ꮚࠖࡽ࠿ࡽࡕ࡝ࡢฟຊ࠿ࡿࡍ㑅ᢥࠋࡍࡲࡋ 

TMPIN ࢱ࣮ࢹ ෆ ᐜ  

Write 
0 /IRQ2 ➃Ꮚ  

1 /IRQ1 ➃Ꮚ  

 
 ࢢ࣑ࣥ࢖ࢱࢺ࣮ࢱࢫ ࣐࢖ࢱ .14.2.3

 

  ࣭SPI タᐃ᫬ 
 

 ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ࠊࡣࣥ࢘ࢲࢺ࣐ࣥ࢘࢝࢖ࢱࡢTE = "0" → "1" ࡢ࡬᭩ࡁ㎸ࡳ⤊஢᫬ࡢ 
CLK ࢺࢵࣅ㸦ࢪࢵ࢚ࡾࡀୖࡕ❧ࡢ 0 ㏦ಙ⤊஢᫬㸧ࡽ࠿㛤ጞࠋࡍࡲࡋ 

ࡶTSEL0㸧ࠊTSEL1ࠊ㸦TSEL2ࢺࢵࣅ㑅ᢥࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ࣐࢖ࢱ∗  CLK  ࠋࡍࡲࡳ㎸ࡾྲྀ࡛ࢪࢵ࢚ࡾࡀୖࡕ❧ࡢ
 

  ※ ※      

 

TSEL0 TE TSEL2 TSEL1 

 సື࣐࢖ࢱ

DI 

CLK 

ෆ㒊࣐࢖ࢱ 

WADA

/ IRQ1,2 ➃Ꮚ 

 
 

  ࣭I2C タᐃ᫬ 
 

 ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ࠊࡣࣥ࢘ࢲࢺ࣐ࣥ࢘࢝࢖ࢱࡢTE = "0" → "1" ࡢ࡬᭩ࡁ㎸ࡳ⤊஢᫬ࡢ 
ACK ㏦ಙ᫬ࢪࢵ࢚ࡾࡀୖࡕ❧ࡢ㸦ACK ㏦ಙ⤊஢᫬㸧ࡽ࠿㛤ጞࠋࡍࡲࡋ 

ࡶTSEL0㸧ࠊTSEL1ࠊ㸦TSEL2ࢺࢵࣅ㑅ᢥࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ࣐࢖ࢱ∗  CLK  ࠋࡍࡲࡳ㎸ࡾྲྀ࡛ࢪࢵ࢚ࡾࡀୖࡕ❧ࡢ
 
 

 

TSEL0 TE TSEL2 TSEL1 

 సື࣐࢖ࢱ
/ IRQ1,2 ➃Ꮚ 

SDA(Master㸧 

SCL 

ෆ㒊࣐࢖ࢱ 

WADA

SDA(Slave㸧  
ACK 

 



RX6110    SA  
 

 Page − 22 ETM40J-04 
 

 
14.2.4. ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳ࿘ᮇ  

 

 ࠋࡍࡲࡋ♧ࢆ౛ࡢ࿘ᮇࡳ㎸ࡾ๭ࡿࡼ࡟ࡏࢃྜࡳ⤌ࡢ タᐃࢱࣥ࢘࢝ࣥ࢘ࢲ ࡜ タᐃࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ  
 

Timer Counter 
タᐃ್  

 
1 ∼ 65535 

ࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ  

4096 Hz 
 

TSEL2 = 0  
TSEL1, 0 = 0, 0 

64 Hz 
 

TSEL2 = 0  
TSEL1, 0 = 0, 1 

1 Hz 
 ( 1 ⛊᱆ ᭦᪂᫬ )  

TSEL2 = 0  
TSEL1, 0 = 1, 0 

1 / 60 Hz 
 ( 1 ศ᱆ ᭦᪂᫬ )  

TSEL2 = 0  
TSEL1, 0 = 1, 1 

1 / 3600 Hz 
 ( 1 ᫬㛫᱆ ᭦᪂᫬ ) 

TSEL2 = 1  
TSEL1, 0 = 0, 0 

0  − − − − 㸫 

1  244.14 µs 15.625 ms 1 s 1 min 1 h 
• 
• 

• 
• 

• 
• 

• 
• 

• 
• 

• 
• 

410  100.10 ms 6.406 s 410 s 410 min 410 h 
• 
• 

• 
• 

• 
• 

• 
• 

• 
• 

• 
• 

3840  0.9375 s 60.000 s 3840 s 3840 min 3840 h 
• 
• 

• 
• 

• 
• 

• 
• 

• 
• 

• 
• 

4096  1.0000 s 64.000 s 4096 s 4096 min 4096 h 
• 
• 

• 
• 

• 
• 

• 
• 

• 
• 

• 
• 

65535  15.9998 s 1023.984 s 65535 s 65535 min 65535 h 

 
 
 

14.2.5. ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ᅗ 

 

 

 

 

 
 

TMPIN[1:0] 

/IRQ1 

 

16 bit counter 

TE 

Source clock 
4096 Hz 

64 Hz 
1 Hz 

1/60 Hz 
1/3600 Hz 

TSEL[2:0] 

TIE bit 

/IRQ2 

TF ( “0” ࢔ࣜࢡ ) 

TF Flag 

/tRTN 

1 

0 

Timer Control 
Circuit 



RX6110    SA  
 

 Page − 23 ETM40J-04 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

TIE bit 

/ IRQ ฟຊ 

TF bit 

 ࢺࣥ࣋࢖
Ⓨ⏕ 

TE bit 

tRTN tRTN tRTN 

period period period 

tRTN 

period 

 " 1 "  

 " 0 "  

 " 1 "  

 " 0 "  

 Hi - z 

 " L "  

 " 1 "  

 " 0 "  

∗  TIE ࡸ TE bit  ࢆ
 ࡍ࢔ࣜࢡ " 0 "   
tRTNࠊ࡜ࡿ    ࢆ
 ࡟ࡎࡓᚅࢆ  
  /IRQ  ࡿࡍゎ㝖ࡣ

ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ ືస୰ 

 ෆ㒊ືస 

 Write ືస 

ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ ືస㛤ጞ ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ ືస೵Ṇ 

∗   TF bit  ࢆ
 ࡍ࢔ࣜࢡ " 0 "   
tRTNࠊ࡜ࡿ    ࢆ
 ࡟ࡎࡓᚅࢆ  
  /IRQ  ࡿࡍゎ㝖ࡣ

 

ࡀࢱࣥ࢘࢝ࣥ࢘ࢲ ∗ 0001h → 0000h  ࡟ⓗື⮬ࢆ್ࢺࢵࢭࣜࣉ㺂ࡣᚋࡓࡋ⏕Ⓨࡀࢺࣥ࣋࢖ࡳ㎸ࡾ๭ࠊࡾ࡞࡟
෌࣮ࣟࡋࢻ㺂 ෌ࢆࣥ࢘ࢲࢺࣥ࢘࢝ࡾࡼ್ࢺࢵࢭࣜࣉࡧ㛤ጞࠋࡍࡲࡋ( ⧞ࡾ㏉ືࡋస ) 

 

∗ TE, " 0 " → " 1 " ࠊࡾࡼ࡟ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ືࡀసࢆ㛤ጞࠋࡍࡲࡋ 
 ࠋࡍࡲࡋ㛤ጞࡽ࠿್ࢺࢵࢭࣜࣉࢱࣥ࢘࢝ࡎᚲࡾ㝈࡟ " 㺂 TE, " 0 " → " 1ࡣࣥ࢘ࢲࢺࣥ࢘࢝  
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 ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔ .14.3
 

[᪥], [᭙], [᫬], [ศ]࡟࡝࡞ᑐࡿࡍ๭ࡾ㎸ࢆࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕ࡿࡏࡉᶵ⬟࡛ࠋࡍ 
 

๭ࡾ㎸ࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕᫬ࡣ࡟ AF IRQ1/ ࡘ࠿  " 1 " = ࢺࢵࣅ ➃Ꮚ = " L " ࡝࡞ࡿ࡞࡟㺂 ࡢࢺࣥ࣋࢖Ⓨ⏕ࡇࡿ▱ࢆ

 ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜
∗ ๭ࡾ㎸ࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕᫬ࡢ /IRQ1 " L " ฟຊࡣ㺂 ពᅗⓗ࡞ゎ㝖࠸࡞ࢃ⾜ࢆ㝈ࡾ⮬ືゎ㝖ࡎࢀࡉ㺂  /IRQ1 " L " 
 ࠋࡍࡲࢀࡉಖᣢࡀ

 

 
 ࢱࢫࢪᶵ⬟ 㛵㐃ࣞࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔ .14.3.1

Address [h] 
Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 

I2C 
BANK 1 

8 18 MIN Alarm AE 40 20 10 8 4 2 1 

9 19 HOUR Alarm AE • 20 10 8 4 2 1 

A 1A 
WEEK Alarm 

AE 
6 5 4 3 2 1 0 

DAY Alarm • 20 10 8 4 2 1 

D 1D Extension Register FSEL1 FSEL0 USEL TE WADA TSEL2 TSEL1 TSEL0 

E 1E Flag Register � � UF TF AF � VLF � 

F 1F Control Register TEST STOP UIE TIE AIE TSTP TBKON TBKE 
 

 

∗ ືసタᐃࡣ㺂 タᐃ᫬ࡢ୙⏝ព࢔࢙࢘ࢻ࣮ࣁ࡞๭ࡾ㎸ࢆࡳ㑊࡟ࡵࡓࡿࡅ㺂 ᭱ึ࡟ AIE ࢆ࡜ࡇࡿࡍ࡟ " 0 " ࢆࢺࢵࣅ

᥎ዡࠋࡍࡲࡋ 
∗ STOP  ࠋࢇࡏࡲࡋ⏕Ⓨࡣࢺࣥ࣋࢖ࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔ 㺂ࡣࡁ࡜ࡢ " 1 " ࡀࢺࢵࣅ
ࢆ ࢱࢫࢪ࣒࣮ࣞࣛ࢔ 㺂ࡣࡁ࡜࠸࡞ࡋ⏝౑ࢆ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔ ∗ RAM ሙྜࡢࡑࠋࡍࡲࡁ࡛⏝౑࡚ࡋ࡜ࢱࢫࢪࣞ

㺂AIEࡣ  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟ " 0 " ࡎᚲࢆࢺࢵࣅ
 

 ࢱࢫࢪ࣒࣮ࣞࣛ࢔ (1
 

 WEEK/DAY ࡣ㺂 WADA  ࠋࡍࡲࡁタᐃ࡛ࢆࢱ࣮ࢹ[᪥] ࡣࡃࡋࡶ ࢱ࣮ࢹ[㐌] ࡚ࡌᛂ࡟ἣ≦ࡓࡋ㑅ᢥ࡛ࢺࢵࣅ
  [㐌]ࢆ㑅ᢥࡣࡁ࡜ࡓࡋ㺂 ᭙᪥タᐃࢆ(౛ࡤ࠼)᭶㺃Ỉ㺃㔠㺃ᅵ࡞࠺ࡼࡢ」ᩘ᭙᪥ྠࡢ᫬タᐃࠋࡍ࡛⬟ྍࡀ   

 
 

ࡢࢱࢫࢪࣞࡢ┠㡯࠸࡞ࡃࡓࡋ࡜㇟㺂 ᑐࡣ࡚࠸ࡘ࡟┠㡯࠸࡞ࡃࡓࡋ࡜㇟ᑐࡢ⏕Ⓨ࣒࣮ࣛ࢔ (1∗ AE ࢆࢺࢵࣅ

࡞࡜ẚ㍑ᑐ㇟እ࣒࣮ࣛ࢔୙ၥ࡛ࢱ࣮ࢹ ࡣ࡚࠸ࡘ࡟┠㡯ࡢࡑ 㺂ࡁ࡜ࡢ " AE = " 1 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟ " 1 " 

 ࠋࡍࡲࡾ
    ౛ ) WEEK Alarm / DAY Alarm ࡟ࢱࢫࢪࣞ 80h ( AE = " 1 " ) ࢆ᭩ࡁ㎸ࡴ 
              Ѝ [᫬],[ศ]࣒࣮ࣛ࢔ࡀࡳࡢẚ㍑ᑐ㇟ࠋࡿ࡞࡜ [㐌/᪥]࣒࣮ࣛ࢔ࡣẚ㍑ᑐ㇟እࠋ 
 

∗2) 3 ࡢࡘ AE 1 ] ࡟㺂 ౛እⓗࡣࡁ࡜ࡓࡋ࡟ " 1 " ࢆ඲࡚ࡢࢺࢵࣅ ศẖ࣒࣮ࣛ࢔࡟๭ࡾ㎸ࡀࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕ ]  
㺂 AFࡶᯝ⤖ࡢࡇ ) ࠋࡍࡲࡋ   ( ࡍࡲࢀࡉ཯ᫎ࡟ࢺࢵࣅ

 

∗3) ⌧᫬้ࡌྠ࡜≧ἣࢆタᐃࡣ࣒࣮ࣛ࢔ࡶ࡚ࡋⓎ⏕ࠋࢇࡏࡲࡋ ḟᅇࡢ᫬୍้⮴᫬࡟Ⓨ⏕ࠋࡍࡲࡋ 
 

2) WADA   ( Week Alarm / Day Alarm Select ) ࢺࢵࣅ
 

 ࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡿࡍ㑅ᢥᣦᐃࢆ㇟ᑐࡢ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔  
 

WADA ࢱ࣮ࢹ ෆ ᐜ  

Write 
0 WEEK Alarm(㐌)࡛ືసࠋࡍࡲࡋ 

 
 

1 DAY Alarm(᪥)࡛ືసࠋࡍࡲࡋ 
 
 

 
3) AF   ( Alarm Flag ) ࢺࢵࣅ
 

 ࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࢢࣛࣇࡿࡍಖᣢࢆ㺂 ⤖ᯝ࡚ࡋฟ᳨ࢆࢺࣥ࣋࢖ࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔  
 

AF ࢱ࣮ࢹ ෆ ᐜ  

Write 
0 /IRQ1 Hi-z )ࠋࡍࡲࢀࡉゎ㝖ࡣሙྜࡢL”ฟຊ୰”ࡀ   ( ࡍࡲࡾ࡞࡟

 

 ࠋࡍຠ࡛↓ࡣࡳ㎸ࡁ᭩ࡢ " 1 "  1
 
 

Read 
0 − 

 
 

1 
 ࡾⓎ⏕᭷ࢺࣥ࣋࢖ࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔
∗  ⤖ᯝࡣ㺂 0  ࠋࡍࡲࢀࡉಖᣢ࡛ࡲࡿࡍ࢔ࣜࢡ

 
 

 
 

4) AIE   ( Alarm Interrupt Enable ) ࢺࢵࣅ
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㺂 /IRQ1ࡢⓎ⏕᫬ࢺࣥ࣋࢖ࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔   ๭ࡾ㎸ࡳಙྕືࡢసࢆタᐃࠋࡍࡲࡋ 
 

AIE ࢱ࣮ࢹ ෆ ᐜ  

Write 
0 

1 ) ๭ࡾ㎸ࡳಙྕࡣฟຊ࠸࡞ࡋ ( /IRQ1 = Hi-z ⥅⥆ )  
2 ) ๭ࡾ㎸ࡳಙྕࢆゎ㝖 ( /IRQ1㺂 " L " → Hi-z ) ࠋࡿࡍ 

 
 
 

1    ๭ࡾ㎸ࡳಙྕࢆฟຊࡿࡍ( /IRQ1 = Hi-z → " L " )  
 

 

∗ AIE IRQ1/ ࡣࢺࢵࣅ ➃Ꮚࡢฟຊไᚚࢆ࣒࣮ࣛ࢔ࠋࡍ࡛ࡳࡢゎ㝖ࡣ࡟ࡿࡍ AF ᚲせࡿࡍ࢔ࣜࢡ”0”ࢆࢢࣛࣇ

 ࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀ
 
 タᐃ౛࣒࣮ࣛ࢔ .14.3.2
 

1) [ ᭙ ] ᣦᐃ᫬ ࣒࣮ࣛ࢔ ࡢタᐃ౛ 㸭 WADA  " 0 " = ࢺࢵࣅ
 

[ ᭙ ] ᣦᐃ᫬ 

WADA  " 0 "ࢺࢵࣅ

bit 
7 
 

AE 

bit 
6 
 

ᅵ 

bit 
5 
 

㔠 

bit 
4 
 

ᮌ 

bit 
3 
 

Ỉ 

bit 
2 
 

ⅆ 

bit 
1 
 

᭶ 

bit 
0 
 

᪥ 

HOUR 
Alarm 

MIN 
Alarm 

ẖ㐌 ᭶ ∼ 㔠,  ༗๓ 7 ᫬     ∗ [ศ]୙ၥ 0 0 1 1 1 1 1 0 07 h AE bit " 1 "  
ẖ㐌 ᪥, ᅵ,    ẖ᫬ 30 ศ    ∗ [᫬]୙ၥ 0 1 0 0 0 0 0 1 AE bit " 1 "  30 h 

ẖ᪥,          ༗ᚋ 6 ᫬ 59 ศ 
0 1 1 1 1 1 1 1 

18 h 59 h 
1 Χ Χ Χ Χ Χ Χ Χ 

Χ : don't care 
 

 
2) [ ᪥ ] ᣦᐃ᫬ ࣒࣮ࣛ࢔ ࡢタᐃ౛ 㸭 WADA  " 1 " = ࢺࢵࣅ

 

[ ᪥ ] ᣦᐃ᫬ 

WADA  " 1 "ࢺࢵࣅ

bit 
7 
 

AE 

bit 
6 
 

• 

bit 
5 
 

20 

bit 
4 
 

10 

bit 
3 
 

08 

bit 
2 
 

04 

bit 
1 
 

02 

bit 
0 
 

01 

HOUR 
Alarm 

MIN 
Alarm 

ẖ᭶ 01 ᪥,  ༗๓ 7 ᫬       ∗ [ศ]୙ၥ 0 0 0 0 0 0 0 1 07 h AE bit " 1 "  
ẖ᭶ 15 ᪥,  ẖ᫬ 30 ศ     ∗ [᫬]୙ၥ 0 0 0 1 0 1 0 1 AE bit " 1 "  30 h 

ẖ᪥,        ༗ᚋ 6 ᫬ 59 ศ 1 Χ Χ Χ Χ Χ Χ Χ 18 h 59 h 

Χ : don't care 
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 ᶵ⬟ᅗࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔ .14.3.3

 

※ ※  

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

AIE bit 

/ IRQ1 ฟຊ 

AF bit 

 ࢺࣥ࣋࢖
Ⓨ⏕ 

 " 1 "  

 " 0 "  

 Hi - z 

 " L "  

 " 1 "  

 " 0 "  

 ෆ㒊ືస 

 Write ືస 
 
 
 

ෆ㒊 ศ᭦᪂ 

AF Flag 

AIE 
/IRQ1 

MIN ẚ㍑⤖ᯝ※  

AF ( “0” ࢔ࣜࢡ ) 

MIN AE 

HOUR AE 

WEEK / DAY AE 

HOUR ẚ㍑⤖ᯝ※  

WEEK ẚ㍑⤖ᯝ 

DAY ẚ㍑⤖ᯝ※ ※ ※  

0 

1 

WADA 
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14.4. ᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ 

᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ࡣ㺂1⛊᭦᪂ࡣࡓࡲ 1ศ᭦᪂࡚࡟ෆ㒊ィ᫬࡟㐃ື࡛ࢢ࣑ࣥ࢖ࢱࡓࡋ๭ࡾ㎸ࢆࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ

Ⓨ⏕ᚋࡳ㎸ࡾ๭ࠋࡍ࡛⬟ᶵࡿࡏࡉ⏕ 7.813 ms㸦ᅛᐃ್㸧࡛⮬ືゎ㝖( /IRQ1 = " L " → Hi-z )ࠋࡍࡲࡋ 

14.4.1. ᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ 㛵㐃ࣞࢱࢫࢪ 

Address [h] 
Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 

I2C 
BANK 1 

D 1D Extension Register FSEL1 FSEL0 USEL TE WADA TSEL2 TSEL1 TSEL0 

E 1E Flag Register � � UF TF AF � VLF � 

F 1F Control Register TEST STOP UIE TIE AIE TSTP TBKON TBKE 
 

∗ ືసタᐃࡣࡁ࡜࠺⾜ࢆ㺂 タᐃ୰ࡢ୙⏝ព࢔࢙࢘ࢻ࣮ࣁ࡞๭ࡾ㎸ࢆࡳ㑊࡟ࡵࡓࡿࡅ㺂 ᭱ึ࡟ UIE ࡟ " 0 " ࢆࢺࢵࣅ
 ࠋࡍࡲࡋ᥎ዡࢆ࡜ࡇࡿࡍ

∗ STOP  ࠋࢇࡏࡲࡋ⏕Ⓨࡣࡳ㎸ࡾ㺂 ᫬้᭦᪂๭ࡣࡁ࡜ࡢ " 1 " ࡀࢺࢵࣅ
∗ ᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ࡣ೵Ṇ࡛ࠋࢇࡏࡲࡁ᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ࡿࡼ࡟/IRQ1 ฟຊࢆ⚗Ṇࠋࡍ࡛⬟ྍࡣ࡜ࡇࡿࡍ 
 
1) USEL  ( Update Interrupt Select ) ࢺࢵࣅ

  ᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸ࡢࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕ࢆࢢ࣑ࣥ࢖ࢱ[⛊]᭦᪂࠿[ศ]᭦᪂࡟タᐃࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡿࡍ 

USEL ࢱ࣮ࢹ ෆ ᐜ 

Write / Read 
0 [⛊]᭦᪂᫬( 1 ⛊ẖࡾ⧞࡟㏉ࠋࡿࡍ࡟ (ࡋ 

1 [ศ]᭦᪂᫬( 1 ศẖࡾ⧞࡟㏉ࠋࡿࡍ࡟ (ࡋ 

 

2) UF  ( Update Flag ) ࢺࢵࣅ
᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸᳨ࢆࢺࣥ࣋࢖ࡳฟ࡚ࡋ㺂 ⤖ᯝࢆಖᣢࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࢢࣛࣇࡿࡍ 

UF ࢱ࣮ࢹ ෆ ᐜ 

Write 
0 /IRQ1 Hi-z )ࠋࡍࡲࢀࡉゎ㝖ࡣሙྜࡢL”ฟຊ୰”ࡀ  ( ࡍࡲࡾ࡞࡟

 ࠋࡍຠ࡛↓ࡣࡳ㎸ࡁ᭩ࡢ " 1 "  1

Read 
0 − 

1 
᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸ࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕᭷ࡾ 
( ⤖ᯝࡣ㺂 0  ( ࡍࡲࡋࢻ࣮࡛ࣝ࣍ࡲࡿࡍ࢔ࣜࢡ

 

3) UIE  ( Update Interrupt Enable ) ࢺࢵࣅ
᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸ࢺࣥ࣋࢖ࡳⓎ⏕᫬ࡢ㺂 /IRQ1 ➃Ꮚࡢ࡬๭ࡾ㎸ࡳಙྕືࡢసࢆタᐃࠋࡍࡲࡋ 

UIE ࢱ࣮ࢹ ෆ ᐜ 

Write / Read 
0 

1 ) ๭ࡾ㎸ࡳಙྕࠋࡿࡍ࡟ࣝࣈ࣮ࢭ࢕ࢹࢆ( /IRQ1 = Hi-z ⥅⥆ ) 
2 ) ๭ࡾ㎸ࡳಙྕࢆゎ㝖ࠋࡿࡍ( /IRQ1㺂 " L " → Hi-z )ࠋࡿࡍ 

1 
๭ࡾ㎸ࡳಙྕࠋࡿࡍ࡟ࣝࣈ࣮ࢿ࢖ࢆ( /IRQ1 = Hi-z → " L " ) 
 ∗ ๭ࡾ㎸ࡳฟຊࡣ 7.813 ms ࡛⮬ືゎ㝖( /IRQ1 = " L " → Hi-z )ࠋࡍࡲࡋ 
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14.4.2. ᫬้᭦᪂๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ᅗ 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

UIE bit 

/ IRQ1 ฟຊ 

UF bit 

᱆ୖࡆ 
Ⓨ⏕ 

tRTN 

period period period period 

 " 1 "  

 " 0 "  

 Hi - z 

 " L "  

 " 1 "  

 " 0 "  

∗  UF bit   " 0 " ࢆ
 ࡜ࡿࡍ࢔ࣜࢡ " 0 "  
tRTNࠊ  ࡟ࡎࡓᚅࢆࢆ
  /IRQ1  ࡿࡍゎ㝖ࡣ

 RTC  ෆ㒊ືసࡢ

 Write ືస 

∗  UIE bit  ࢆ
 ࡍ࢔ࣜࢡ " 0 "   
tRTNࠊ࡜ࡿ    ࢆ
 ࡟ࡎࡓᚅࢆ  
  /IRQ1  ࡿࡍゎ㝖ࡣ

 
 
 

14.5. Ⓨ᣺೵Ṇ᳨ฟᶵ⬟ 
 

  ᮏ〇ရࡢ≧ែ᳨ࢆฟ࡚ࡋ㺂 ⤖ᯝࢆಖᣢࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࢢࣛࣇࡿࡍ 
  ึᮇ㟁※ᢞධ᫬ࠊ㟁※㟁ᅽࡢపୗ(VLOW)࡚ࡗࡼ࡟࡝࡞ィ᫬ෆᐜࡀ᭷ຠ࡛ࡁ࡜࠸࡞㺂 " 0 " → " 1 " ࡟ኚ໬ࠋࡍࡲࡋ 
  ㄞࡳฟࡋ᫬ " 1 " ࡢࡁ࡜ࡢᮏ〇ရࡢෆᐜࡣ↓ຠ࡛࡛ࡢࡍ㺂 ࡢࡑሙྜࡣ㺂 ᚲࡎ඲࡚ึࢆࢱࢫࢪࣞࡢᮇタᐃࡽ࠿࡚ࡋ౑

 ࠋࢇࡏࡲࡁ࡛ࡣ࡜ࡇࡿࡍฟ᳨ࢆ㟁ᅽపୗ࡞㛫ⓗ▐ࡣ⬟ᮏᶵࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ⏝
 

VLF ࢱ࣮ࢹ ෆ ᐜ  
 

Write 
0 VLF ࢆࢺࢵࣅ 0   ࠋࡿ࠼ഛ࡟㺂 ḟᅇ᳨ฟࡓࡲ 㺂ࡋ࢔ࣜࢡ

 

 ࠋࡍຠ࡛↓ࡣࡳ㎸ࡁ᭩ࡢ " 1 "  1
 
 

Read 
0 ືస␗ᖖ᳨ࡢฟࠋࡋ࡞ 

 
 

1 
ືస␗ᖖ᳨ࡢฟࠋࡾ࠶ ᮏ〇ရࡢෆᐜࡣ↓ຠࠋ 

∗  ⤖ᯝࡣ㺂 0   ࠋࡍࡲࢀࡉಖᣢ࡛ࡲࡿࡍ࢔ࣜࢡ

 
 
 

 

Carry Sec. 

F64Hz 

 

Update Control 
Circuit 

USEL bit 

UF ( “0” Clear ) 

Carry Min. /tRTN 

UF Flag 

UIE bit 

/IRQ1 
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14.6. 1Hz ฟຊᶵ⬟ 
1 ⛊࿘ᮇࢆࢫࣝࣃࡢฟຊࡿࡍᶵ⬟࡛ࠊIRQ1 1ࠋࡍࡲࡁฟຊ࡛ࡽ࠿ ࡕ࠺ࡢ⛊ 31.25ms ࡀ Hi-z ᮇ㛫࡛ࠋࡍ 
 

14.6.1. 1Hz ฟຊᶵ⬟ࡢ㛵㐃ࣞࢱࢫࢪ 
Address [h] 

Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 
I2C 

BANK 3 

2 32 IRQ Control � - - TMREC � TMPIN FOPIN1 FOPIN0 
 

1) TMREC bit  
TMREC ࢱ࣮ࢹ ෆᐜ   

Write 
0 ฟຊ೵Ṇ  

1 1Hz   ࠋࡍࡲࡋฟຊࢆ

 

14.7.  FOUT ᶵ⬟ ( ࢡࢵࣟࢡฟຊᶵ⬟ )   
 

DO/FOUT, /IRQ1, /IRQ2 ➃Ꮚࡽ࠿㺂 32.768 kHz  ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿᚓࢆฟຊࢡࢵࣟࢡࡢ࡝࡞
DO/FOUT, /IRQ2 ➃Ꮚฟຊࢆ೵Ṇࡣࡁ࡜ࡓࡏࡉ㺂➃Ꮚࠋࡍࡲࡾ࡞࡟ࢫࣥࢲ࣮ࣆࣥ࢖࢖ࣁ ࡣ 

 

14.7.1. FOUT ᶵ⬟ ( ࢡࢵࣟࢡฟຊᶵ⬟ )  㛵㐃ࣞࢱࢫࢪ 

Address [h] 
Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 

I2C 
BANK 1 

D 1D Extension Register FSEL1 FSEL0 USEL TE WADA TSEL2 TSEL1 TSEL0 

 
Address [h] 

Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 
I2C 

BANK 3 

2 32 IRQ Control � - - TMREC � TMPIN FOPIN1 FOPIN0 
 

FSEL1 FSEL0 ,ࢺࢵࣅ ࡜ࢺࢵࣅ CE/FOE ධຊ➃Ꮚࡾࡼ࡟ࡏࢃྜࡳ⤌ࡢ㺂32.768 kHz, 1024 Hz, 1 Hz  ࡿࡍ㑅ᢥฟຊࢆ
 ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡏࡉ೵Ṇࢆฟຊ ࡣࡓࡲ
 

14.7.2. FOUT ᶵ⬟ ᶵ⬟ືస⾲ 
1) FOUT ฟຊ➃Ꮚ๭௜ࡅ 

SPISEL ➃Ꮚ➃Ꮚ➃Ꮚ➃Ꮚ FOPIN1 FOPIN0 ฟຊ➃Ꮚ ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ᫬ࡢฟຊ  
 

L 
0 0 /IRQ2 ೵Ṇ(Hi-z)  

0 1 /IRQ1 ฟຊྍ⬟ 
 

1 X DO/FOUT ೵Ṇ(Hi-z) 

H 

0 0 /IRQ2 ೵Ṇ(Hi-z)  

0 1 /IRQ1 ฟຊྍ⬟  
 1 X ฟຊࢇࡏࡲࡋ − 

 

2) FSEL1,FSEL0  ࢺࢵࣅ
 

CE/FOE pin 
I2C 㑅ᢥ᫬ FSEL1 FSEL0 output 

 " L "  

0 0 OFF 
0 1 1 Hz  Output  
1 0 1024 Hz  Output  

1 1 
32768 Hz  Output 
/IRQ2  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡛࠸࡞ࡋタᐃࡣ࡟

 " H "  Χ Χ 32768 Hz  Output (DO/FOUT ➃Ꮚ)  

     Χ: don’t care 

∗  ึᮇ㟁※ᢞධ᫬(0V ࡾࡼ࡟ࢺࢵࢭ࣮ࣜࣥ࢜࣡ࣃࠊࡣ㟁※ᢞධ᫬㸧ࡽ࠿ FSEL1ࠊFSEL0 ඹࡀ "0" ࡟タᐃࠋࡍࡲࢀࡉ 
∗  SPISEL=”L” ࡘ࠿ CE/FOE = "H" ࠊࡣࡁ࡜ࡢFSEL10ࠊ ࡎࡽࢃ㛵࡟タᐃࡢࢺࢵࣅ DO/FOUT ➃Ꮚࡽ࠿ 32.768kHz 

ࡁ࡜ࡢࡇࠋࡍࡲࡋฟຊࢆ FOPIN0,FOPIN1 IRQ1,/IRQ2/ࡢ࡛ ࡢ FOUT ฟຊタᐃࡣ↓ຠࠋࡍࡲࡾ࡞࡟※  
 

ὀ 3) STOP ࡢࡁ࡜ࡢ " 1 " ࡀࢺࢵࣅ FOUT ฟຊືస 

  STOP " 1 " ࡢࡁ࡜ࡢ FOUT  ࠋࡍࡲࡋ೵Ṇࡀฟຊ ࡣ࡚ࡗࡼ࡟㺂 㑅ᢥ࿘Ἴᩘࡣ
(1) 32.768kHz1024ࠊHz   ࠋࡍࡲࡋฟຊ⥆⥅ࠊࡣࡁ࡜ࡿ࠸࡚ࡏࡉ㑅ᢥฟຊࢆ
(2) 1Hz FOUTࠊࡣ࡛ ฟຊࡀ೵Ṇࠋࡍࡲࡋ 
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 ⬟㟁※ษ᭰ᶵࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ.14.8
 

 ᴫせࡢ⬟㟁※ษ᭰ᶵࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ .14.8.1
ࠊ࣓࡜㟁※᳨ฟᅇ㊰VDETࡿࡍฟ᳨ࢆ㟁ᅽపୗࡢ㟁※VDDࣥ࢖࣓ 㟁※➃ᏊVBATࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ࡜㟁※➃ᏊVDDࣥ࢖
㛫࡟㓄⨨ࡓࢀࡉෆⶶ MOS  ࠋࡍࡲࢀࡉᵓᡂࡽ࠿ࢳࢵ࢖ࢫ
VDET ࡚ࡌᛂ࡟㟁※㟁ᅽ᳨ฟ⤖ᯝࡢ MOS ࢆࢳࢵ࢖ࢫ OFF VDDࠊ࡛࡜ࡇࡿࡍ VBAT→ࣇ࢜ ࡗࢃษ᭰ࡀ※㥑ື㟁࡟

 ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜⬟ྍࡀ࡜ࡇࡿࡍ㜵Ṇࢆ㏫ὶ㸦VBAT→VDD㸧ࡢ㟁ὶࠊ࡟㸧⾜⛣࡟సືࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂࡽ࠿㝿㸦㏻ᖖືసࡓ
DO/FOUT, /IRQ2ࠊࡣస᫬ືࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ ➃Ꮚࡣ Hi-z ࡏఏ᧛ࡀಙྕࡢ࡬ෆ㒊ࡣධຊ➃Ꮚࢱ࣮ࢹࣝ࢔ࣜࢩࠊࡾ࡞࡜

VDD=VBATࠊࡣሙྜ࠸࡞ࡋ⏝౑ࢆ⬟ᮏᶵࠋࡍࡲࡾ࡞࡟チྍࡀែ≦ࢢࣥ࢕ࢸ࣮ࣟࣇࡢᏊ➃ࠊࡎ  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡜
 

 ࢱࢫࢪ㛵㐃ࣞࡢ⬟㟁※ษ᭰ᶵࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ .14.8.2
 

Address [h] 
Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 

I2C 
BANK 3 

1 31 Reserved � � � IOCUT 
EN 

BK 
SON 

BK 
SOFF 

BK 
SMP1 

BK 
SMP0 

 
1) BKSON, BKSOFF bit 
   MOS  ࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡿࡍ࣮ࣝࣟࢺࣥࢥࢆࢳࢵ࢖ࢫ

ືస BKSON BKSOFF ෆ ᐜ  
 

Write 

  ࠋࡍタᐃ࡛ࡢሙྜࡿࡍ⏝౑ࢆᅇ㊰ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ 0 0
 ࠋࡍタᐃ࡛ࡢሙྜࡿࡍ⏝౑ࢆḟ㟁ụ୍࡟※㟁ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ 1 0 

1 0 

 ࠋࡍタᐃ࡛ࡢሙྜ࠸࡞ࡋ⏝౑ࢆᅇ㊰ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ
ࡁ࡜ࡢࡇ VDD=VBAT  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡜
ࡣタᐃࡢࡇ∗ VDD VDDࠊ࡛ࡢࢇࡏࡲ࠸⾜ࢆ㟁ᅽపୗ᳨ฟࡢ ࡀ 1.6V ௨ୗ

ࡸࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖ࠊࡶ࡚ࡗ࡞࡟ FOUT ฟຊࢆ⮬ື࡛ OFF   ࠋࢇࡏࡲࡋ
 

1 1 
 ࠋࡍタᐃ࡛ࡢሙྜࡿࡍ⏝౑ࢆᅇ㊰ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ
BKSON=0,BKSOFF=0  ࡢ㏻ᖖືస᫬ࡾࡼタᐃࡢ
ᾘ㈝㟁ὶࢆᢚࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿ࠼ 

 
2) BKSMP1, BKSMP0 bit 
※ ※ VDD 㟁ᅽࢱࢽࣔࡢ᫬㛫ࢆタᐃࠋࡍ࡛ࢺࢵࣅࡿࡍVDD ࡣ㛫ࡿࡍࢱࢽࣔࢆ㟁ᅽࡢ MOS  ࡣࢳࢵ࢖ࢫ
※ OFF  ࠋࡍࡲࡾ࡞࡟

※  
BKSMP1 BKSMP0 モニタ時間 備考 

0 0 2 ms Default 
0 1 16 ms  
1 0 128 ms  
1 1 256 ms  

1 秒に一回動作します。 
 

 
 MOS ※ែ≦ࡢࢳࢵ࢖ࢫ (BKSON=1,BKSOFF=1) 

1s 1s 

 ᫬㛫࣮ࢱࢽࣔ

2ms ~ 256ms 

 OFF ࢳࢵ࢖ࢫ ON ࢳࢵ࢖ࢫ OFF ࢳࢵ࢖ࢫ ON ࢳࢵ࢖ࢫ

VDD VDD VDD VDD 

VBAT VBAT VBAT VBAT 

 
BKSON=0,BKSOFF=0 MOSࠊࡣタᐃ᫬ࡢ VDDࠊࡋ㛫Ḟືసࡣࢳࢵ࢖ࢫ  ࠋࡍࡲࡾ࡞࡟ᖖ᫬┘どࡣ㟁ᅽࡢ
BKSON=1,BKSOFF=1ࠊࡣᾘ㈝㟁ὶࡢ㏻ᖖ᫬ࠊࡵࡓࡢࡑ  ࠋࡍࡲࡾ࡞ࡃࡁ኱ࡾࡼタᐃࡢ
再ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ᫬ࡌྠࠊࡣ 2ms  ࠋࡍࡲࡾ࡞࡟ࡌྠࡣᾘ㈝㟁ὶࠊࡾ࡞࡟㛫Ḟືసࡢ
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3) ືస୍ぴ 

BKSON BKSOFF BKSMP1 BKSMP0 
VDD ࣔࢱࢽ᫬㛫 MOS スイッチ 

ON/OFF 
通常動作 バックアップ動作 

0 0 

0 0 常時 ON 

間欠 ON 
2ms 

間欠 OFF 
2ms 

0 1 常時 ON 間欠 OFF 
16ms 

1 0 常時 ON 間欠 OFF 
128ms 

1 1 常時 ON 間欠 OFF 
256ms 

1 1 

0 0 間欠 ON 
2ms 

間欠 ON 
2ms 

間欠 OFF 
2ms 

0 1 間欠 ON 
16ms 

間欠 OFF 
16ms 

1 0 間欠 ON 
128ms 

間欠 OFF 
128ms 

1 1 間欠 ON 
256ms 

間欠 OFF 
256ms 

0 1 

0 0 間欠 ON 
2ms 

間欠 ON 
2ms 

常時 OFF 

0 1 間欠 ON 
16ms 常時 OFF 

1 0 間欠 ON 
128ms 常時 OFF 

1 1 間欠 ON 
256ms 常時 OFF 

1 0 1 1 常時 OFF 常時 OFF 常時 ON 
ࡢ᫬ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ (1 MOS ᖖ᫬ࡣࢳࢵ࢖ࢫ OFF  ࠋࡍ࡛
2) 㛫Ḟືస: ㏻ᖖ᫬ࡣ 1 ࡣ᫬ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂᅇ㸭୍࡟⛊ 31.25ms  ᅇ୍࡟

 
 
4) Block diagram 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

MOS Switch 
 
Switch  
 & 
Detector 
 
Controller 

VBAT 

VDD 
VDD 
Detector 

32Hz Freq. 

2ms timing pulse 

16ms timing pulse 

128ms timing pulse 

256ms timing pulse 

1Hz Freq. 

BKSMP1, BKSMP0 

BKSON, BKSOFF 

 

Detector Flag 
Latch 

Internal VDD 

Control OFF / ON  

Control ON / OFF  

 
 

5) IOCUTEN 
ࡢ୰ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ   I/O(ࠊࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖DO/FOUTࠊ/IRQ2)ࢆ೵Ṇࢆ࠿ࡿࡍ㑅ᢥࠋࡍࡲࡋ 

※           VDD 㟁ᅽࡢపୗ᳨ࢆฟ(VDET-)ࠊ࡜ࡿࡍ⾜⛣࡬ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂࡋI/O ྛࠊࡋ೵Ṇ࡛ື⮬ࢆ I/O ➃Ꮚ 

ࡣฟຊ➃Ꮚࠊࡣ(IRQ2/ࠊDO/FOUTࠊࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ࢖) Hi-Z ≧ែࠊ࡟ධຊ➃Ꮚࡣ Hi-Z ≧ែチྍࠋࡍࡲࡾ࡞࡟ 

IOCUTEN ࢱ࣮ࢹ ෆᐜ  

Write 
0 I/O  ࠋࢇࡏࡲࡋࡣไᚚࡢ
࡟᫬ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ 1 I/O  ࠋࡍࡲࡋ೵Ṇࢆ

          内部水晶発振が停止すると自動的に”0”クリアされます。そのため電源投入直後の発振開始していない状態では 

※ ※  ࠋࢇࡏࡲࡁ࡛ࡣ࡜ࡇࡿࡍࢺࢵࢭࢆ”1“
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 ⬟Ṍᗘㄪᩚᶵࣝࢱࢪࢹ.14.9
᫬้ࡢ㐍࣭ࡳ㐜ࢆࢀ㧗⢭ᗘ࡟ㄪᩚࠊ᭱ࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ ᑠศゎ⬟ࡣ 3.05×10-6

࡛-195.3×10-6 ∼ +192.3×10-6
⠊ᅖ࡛ࡢ

⿵ṇࠋࡍ࡛⬟ྍࡀ࿘Ἴᩘ⢭ᗘࡣࡓࡲ᫬ィࣞࢬࡢ㔞ࡽ࠿⿵ṇ್ࢆ⟬ฟࡿࡍ㝿ࠊࡣᚲึࡢࢱࢫࢪࣞࡎᮇ໬ࢆ࿘Ἴᩘ⢭ᗘࡣࡓࡲ᫬ィࣞࢬࡢ㔞ࡽ࠿⿵ṇ್ࢆ⟬ฟࡿࡍ㝿ࠊࡣᚲึࡢࢱࢫࢪࣞࡎᮇ໬ࢆ࿘Ἴᩘ⢭ᗘࡣࡓࡲ᫬ィࣞࢬࡢ㔞ࡽ࠿⿵ṇ್ࢆ⟬ฟࡿࡍ㝿ࠊࡣᚲึࡢࢱࢫࢪࣞࡎᮇ໬ࢆ࿘Ἴᩘ⢭ᗘࡣࡓࡲ᫬ィࣞࢬࡢ㔞ࡽ࠿⿵ṇ್ࢆ⟬ฟࡿࡍ㝿ࠊࡣᚲึࡢࢱࢫࢪࣞࡎᮇ໬ࢆ 
 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ↷ཧࢆ㔞ࣞࢬࡢ᫬ィࡣࡓࡲ࿘Ἴᩘ⢭ᗘࡢᚋࡓࡗࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ↷ཧࢆ㔞ࣞࢬࡢ᫬ィࡣࡓࡲ࿘Ἴᩘ⢭ᗘࡢᚋࡓࡗࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ↷ཧࢆ㔞ࣞࢬࡢ᫬ィࡣࡓࡲ࿘Ἴᩘ⢭ᗘࡢᚋࡓࡗࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ↷ཧࢆ㔞ࣞࢬࡢ᫬ィࡣࡓࡲ࿘Ἴᩘ⢭ᗘࡢᚋࡓࡗ⾜⾜⾜⾜
 

 ࢱࢫࢪṌᗘㄪᩚᶵ⬟ 㛵㐃ࣞࣝࢱࢪࢹ.14.9.1
Address [h] 

Function bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 SPI 
I2C 

BANK 3 

0 30 Digital Tuning DTE L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1 

 
• DTE="1"ࣝࢱࢪࢹ࡜ࡿࡍ࡜Ṍᗘㄪᩚᶵ⬟ࡀ᭷ຠࠋࡍࡲࡾ࡞࡟ 
 Ṍᗘㄪᩚࡀ᭷ຠࣝࢱࢪࢹࠊ࡜ࡿ࡞࡟⿵ṇࣞ࡟ࢱࢫࢪタᐃ10ࠊࡾࡼ࡟್ࡓࡋ  ⓗࣝࢱࢪࢹࢆᅇィ᫬᫬㛫୍࡟⛊
32.768kHzࠊ࡛ࡢࢇࡏࡲࡋኚ໬ࡣⓎ᣺࿘ἼᩘࡢෆⶶỈᬗ᣺ືᏊࠋࡍࡲࡋṇ⿵࡟  ࠋࢇࡏࡲࡾࢃኚࡣ࿘Ἴᩘࡢ

 

ࡣࡁ࡜ࡿࡍ࡟ຠ↓ࢆṌᗘㄪᩚࣝࢱࢪࢹ • DTE="0"ࡢࡑࠋࡍࡲࡋ࡜᫬ L7∼L1  ࠋࡍព࡛௵ࡣタᐃ್ࡢ
 

• L7∼L1  㛵ಀࡢ࡜ṇ್⿵ࣝࢱࢪࢹ࡜ࢺࢵࣅ
L7 ṇ㺂L7⿵ࢫࣛࣉ࡛"0"=ࢺࢵࣅ  ࠋࡍࡲࡾ࡞࡟ṇ⿵ࢫࢼ࢖࣐࡛"1"=ࢺࢵࣅ

 ṇ್⿵ ࢺࢵࣅṇ⿵ࣝࢱࢪࢹ
(  × 10-6  ) L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1 

0 1 1 1 1 1 1 +192.26 
0 1 1 1 1 1 0 +189.21 

࣭ 
࣭ 
࣭ 

࣭ 
࣭ 
࣭ 

0 0 0 0 0 1 0 +6.10 
0 0 0 0 0 0 1 +3.05 
0 0 0 0 0 0 0 ±0.00 
1 1 1 1 1 1 1 −3.05 
1 1 1 1 1 1 0 −6.10 

࣭ 
࣭ 
࣭ 

࣭ 
࣭ 
࣭ 

1 0 0 0 0 0 1 −192.26 
1 0 0 0 0 0 0 −195.31 

     ⿵ṇ್ࡣ࿘Ἴᩘ࡛つᐃࠋࡍࡲ࠸࡚ࡋ 
 

• ⿵ṇ್ࡢィ⟬᪉ἲ 
 

1 ) ⿵ṇ್ࡢࢫࣛࣉࡀ᫬ 
                  L [7 ∼ 1] =㹙⿵ṇ್㹛/ 3.05 㺃㺃㺃 ࠊࡋࡔࡓᑠᩘⅬ௨ୗ ᅄᤞ஬ධ 
 

                  ィ⟬౛) ⿵ṇ್10-6 × 192+ ࡀ ᫬ 
                          L[7 ∼ 1] = 192.26 / 3.05 = 63 (10 㐍) 
                                                 = 0111111(2 㐍)ࠋࡍࡲࡋࢺࢵࢭࢆ 
 

 2 ) ⿵ṇ್ࡢࢫࢼ࢖࣐ࡀ᫬ 
 

                  L[7 ∼ 1] = 128 -㹙⿵ṇ್㹛/ 3.05 㺃㺃㺃 ࠊࡋࡔࡓᑠᩘⅬ௨ୗ ᅄᤞ஬ධ 
 

                  ィ⟬౛) ⿵ṇ್10-6 × 158− ࡀ ᫬ 
                          DT[6 ∼ 0] = 128 - ( 158 / 3.05 ) = 76(10 㐍) 
                                                       = 1001100(2 㐍)ࠋࡍࡲࡋࢺࢵࢭࢆ 
 

3 ) ᫬ィࣞࢬࡢ㔞ࡽ࠿ィ⟬ࡿࡍ᫬ 
 

   30 ᪥㛫࡛ 30  ሙྜࡿࡍṇ⿵ࢆ⛊
※  ィ⟬౛)  30 ⛊ / 2592000 ⛊(30 ᪥) = 11.57 × 10-6 
    ※ 㐍࠸ࡓࡏࡲሙྜ 

                          L[7 ∼ 1] = 11.57 / 3.05 = 4 (10 㐍) 㺃㺃㺃 ᑠᩘⅬ௨ୗ ᅄᤞ஬ධ 
                                                 = 0000100(2 㐍)ࠋࡍࡲࡋࢺࢵࢭࢆ 

※ ※ ※ 㐜࠸ࡓࡏࡽሙྜ 
                          L[7 ∼ 1] = 128 – ( 11.57 / 3.05 ) = 124 (10 㐍) 㺃㺃㺃 ᑠᩘⅬ௨ୗ ᅄᤞ஬ධ 
                                                 = 1111100(2 㐍)ࠋࡍࡲࡋࢺࢵࢭࢆ 
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 ࡚࠸ࡘ࡟ᙳ㡪ࡢ࡬⬟௚ᶵࡢሙྜࡓࡋ⏝౑ࢆ⬟Ṍᗘㄪᩚᶵࣝࢱࢪࢹ.14.9.1
 

※ ※ ※ ※ FOUTࠊ⬟ᶵ࣐࢖ࢱᐃ࿘ᮇࠊࡵࡓࡿࡍㄪᩚࢆࢡࢵࣟࢡศ࿘ࡢෆ㒊ࡣ⬟ᶵࡢࡇ ᶵ⬟࡟ᙳ㡪ࠋࡍࡲࡋ 
 
※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ 1)FOUT ᶵ⬟ 
                ࣭1Hz ሙྜ͐10ࡓࡋ㑅ᢥࢆ 1Hzࠊᅇ୍࡟⛊ ࿘ᮇࡀኚືࠋࡍࡲࡋ 
※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ࣭1024Hz ሙྜ͐10ࡓࡋ㑅ᢥࢆ 1024Hzࠊᅇ୍࡟⛊ ࿘ᮇࡀኚືࠋࡍࡲࡋ 

ͤ [L7 ∼ L1]ࡢタᐃ࡚ࡗࡼ࡟ኚື࠸࡞ࡋሙྜࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀ 
※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ࣭32.768kHz  ࠋࢇࡏࡲࡋᙳ㡪ࡣ
 
※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ 2)ᐃ࿘ᮇ࣐࢖ࢱᶵ⬟ 

※ ※ ※ ࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ࣭ 64Hz,1Hz ※ሙྜࡓࡋ㑅ᢥࢆ ͐10 1ࠊᅇ୍࡟⛊ ࿘ᮇࡀኚືࠋࡍࡲࡋ 
※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※  ࡟ᑐⓗ┦ࠊ࡝࡯࠸ࡁ኱ࡀタᐃ್ࡢࢱࣥ࢘࢝ࣥ࢘ࢲ
※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ※ ᙳ㡪ࡀᑠࡃࡉぢࠋࡍࡲ࠼ 
※ ※ ※ ࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ࣭ 4kHz  ࠋࢇࡏࡲࡅᙳ㡪ཷࡣሙྜࡓࡋ㑅ᢥࢆ
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14.10. Flow-chart 
 

• ௨ୗࡣࢺ࣮ࣕࢳ࣮ࣟࣇࡢ ୍౛࡛ࠋࡍ 
 ࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀ㒊ศ࡞⋠㠀ຠ ࡣ࡟㝿ࡢ⌮ฎࡢ㺂 ᐇ㝿࡛ࡢࡍࡲ࠸࡚ࡋ࡟グ㍕ࡓࡋඃඛࢆࡉࡍࡸࡾ࠿ࢃ ∗  
㒊ศ࠸↓ၥ㢟ࡶ࡚࠼᭰ࢀධࢆ㺂᧯సᡭ㡰ࡾࡓࡋ࡟᫬ྠࢆ⌮ฎࡢ࠿ࡘࡃ࠸ 㺂ࡣࡁ࡜࠸ࡓ࠸⾜ࢆ⌮ฎ࡞ຠ⋡ⓗࡾࡼ ∗  

  ( ࡍࡲࡾ࠶ࡶ⌮ฎ࠸࡞ࡢᚲせ ࡣ࡚ࡗࡼ࡟㺂 ౑⏝≧ἣࡣ࡟୰ࡢグ㍕ෆᐜ )ࠋ࠸ࡉࡔࡃㄆㄪᩚ☜ࢆ࡝࡞
 

∗ ᮇᚅ㏻ືࡢࡾసࡣ࡟ࡵࡓ࠺⾜ࢆ㺂 ᚲࡎ ౑⏝᮲௳ ( ౑⏝⎔ቃ ) ࡓࡏࢃྜ࡟ㄪᩚ࠾ࢆ㢪ࠋࡍࡲࡋࡓ࠸࠸ 
 
 

1) 㟁※ᢞධ᫬ࡢฎ⌮౛ 
 
 
 
 
 

• ෆ㒊Ⓨ᣺ࡀ㛤ጞࠊ࡛ࡲࡿࡍVLF  ࠋࢇࡏࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ࢔ࣜࢡ0͇͆ࡣ

 

 ࢺ࣮ࢱࢫ

 

Wait 
•  40ms ௨ୖࡢᚅࡕ᫬㛫ࡀᚲせ࡛ࠋࡍ 
 

 ࠋࡍࡲࡋㄆ☜ࢆ࠿࠺࡝࠿᚟ᖐࡢࡽ࠿ࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂ•
 

VLF=1 ? 

YES 

YES 

NO 

 

VLF=”0” clear 

 

Wait 

VLF=0 ? 

 ࢺࢵࢭࣜ࢔࢙࢘ࢺࣇࢯ

NO 

•௵ពࡢᚅࡕ᫬㛫ࢆタᐃࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 

 

Power on 

 

 ᏶஢ࣉࢵ࢔ࢺ࣮ࢱࢫ

 

 ࡋฟࡳㄞ࣮࣑ࢲ

࢘ࢺࣇࢯࡣሙྜ࠸࡞ࡁ㊊࡛‶ࢆ௳㟁※᮲ࡿ࡞࡜᭷ຠࡀࢺࢵࢭ࣮ࣜࣥ࢜࣡ࣃ•

 ࠊࡣ[ࢺࢵࢭࣜ࢔࢙࢘ࢺࣇࢯ]ࡢᕥグࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ⾜ᐇࢆࢺࢵࢭࣜ࢔࢙
※ P.10  ࡢᡭ㡰ࢺࢵࢭ࣮ࣜࣥ࢜࣡ࣃࡿࡼ࡟ࢻ࣐ࣥࢥ࢔࢙࢘ࢺࣇࢯ
※  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡗ⾜ࢆ⌮ฎࡢㄆࠖ௨㝆☜ࡢ”VLF bit=”1ࠕ
※ ᚋࢺࢵࢭࣜ࢔࢙࢘ࢺࣇࢯ VLF bit ࠊึ࡛ࡢࡍࡲࢀࡉࢺࢵࢭࡀ”෌ᗘ”1ࡣ ᮇタᐃ

࡛෌ᗘ”0”ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡗ⾜ࢆ࢔ࣜࢡ 

ሙྜ࠸࡞ࡁ㊊࡛‶ࢆ௳㟁※᮲ࡿ࡞࡜᭷ຠࡀࢺࢵࢭ࣮ࣜࣥ࢜࣡ࣃ•

I2C-BUS)ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ⾜ᐇࢆࡋฟࡳㄞ࣮࣑ࢲࡣ  (ᚲせࡳࡢ

 

ึᮇタᐃ 
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2) ึᮇ໬ 
౛ 1. 

 
 
 
 
 
 

 

ḟࡢฎ⌮࡬ 

 

 ࢺ࣮ࢱࢫ

 

I2C:Reg − 1F[h]  
SPI:Bank1 / Reg − F[h] 

•  TEST bit ࡣᚲࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟" 0 " ࡎ 
•  AIE, TIE, UIE bit 0“ ࢆ " ୙せ࡞๭㎸ࡳฟຊࢆ஦๓㜵Ṇࠋࡍࡲࡋ 

⌧ᅾ᫬้ࡢタᐃ 
I2C:Reg − 10[h] ∼ 16[h] 
SPI:Bank1 / Reg − 0[h] ∼ 6[h] 

• ⌧ᅾ᫬้ࢆタᐃࠋࡍࡲࡋ 
   ∗  ⌧ᅾ᫬้ࡢタᐃࡣ࡚࠸ࡘ࡟㺂 [ ᫬ィ㺃࢝ࣞࣥࡢࢲ᭩ࡁ㎸ࡳ ] ࡢ㡯ࢆཧ↷ࡃ

 ࠋ࠸ࡉࡔ
 

 タᐃࡳ๭㎸࣒࣮ࣛ࢔
 

  ࠋࡍࡲࡋタᐃࢆ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔ •
㺂Alarmࡣࡁ࡜࠸࡞ࡋ⏝౑ࢆ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣒࣮ࣛ࢔ )    RAM ࢆࢱࢫࢪࣞ ⏝౑࡚ࡋ࡜

AIE ࡣሙྜࡢࡑ ࠋࡍࡲࡁ࡛  ( ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟ " 0 " ࡎᚲ ࢆࢺࢵࣅ
 

 タᐃࡳ๭㎸࣐࢖ࢱ
 ࠋࡍࡲࡋタᐃࢆ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣐࢖ࢱ •
㺂Timer Counterࡣࡁ࡜࠸࡞ࡋ⏝౑ࢆ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣐࢖ࢱ )    ࢆࢱࢫࢪࣞ RAM ࡚ࡋ࡜

౑⏝࡛ࡢࡑ ࠋࡍࡲࡁሙྜࡣ TE, TIE    ( ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟ " 0 " ࡎᚲ ࢆࢺࢵࣅ

∗ ึᮇ໬⤊஢᫬ࡣ࡟ ᚲࡎ STOP  ࡼࡿ࡞࡟ "  ( ࢺ࣮ࢱࢫィ᫬ = ) 0 " ࡀࢺࢵࣅ
 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟࠺
 

I2C:Reg − 1D[h]  
SPI:Bank1 / Reg − D[h] 

• TE bit ࢆ”0“ ࡟タᐃ. 
• FSEL1, 0 bit ࢆ௵ពࡢタᐃࠋࡍࡲࡋ࡟ 

᫬้᭦᪂๭㎸ࡳタᐃ 
 

•᫬้᭦᪂๭㎸ࡳᶵ⬟ࡢタᐃࠋࡍࡲࡋࢆ 
   

Reserved  タᐃࡢࢺࢵࣅ
 タᐃࡢṌᗘㄪᩚࣝࢱࢪࢹ

I2C:Reg − 17[h], 30[h]∼ 32[h] 
SPI :Bank1/Reg − 7[h], 

Bank3/Reg − 0[h]∼ 2[h] 

•  Reserved bit  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡛ࢇ㎸ࡁ᭩ࢆᅛᐃ್ࡢࡾ௙ᵝ㏻ࡎᚲࠊࡣ
DTEࠊࡣሙྜ࠸࡞ࡋ⏝౑ࢆ⬟Ṍᗘㄪᩚᶵࣝࢱࢪࢹ •  ࡿࡍタᐃࢆ”0”࡟ࢺࢵࣅ
※ ࢫࣞࢻ࢔ࠊ࡟࠺ࡼ 30[h]ࢱ࣮ࢹࡣ࡟ 00[h]ࢆ࡝࡞᭩ࡁ㎸ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡛ࢇ 

 

I2C:Reg − 1E[h]  
SPI:Bank1 / Reg − E[h]  

• VLF bit ࠋࡿࡍ࢔ࣜࢡ ”0“ࢆ 
※ ͤⓎ᣺ࡀ㛤ጞࡢ”1”ࡶ࡚ࡋ࢔ࣜࢡ”0”࡛ࡲࡿࡍ≧ែࢆಖᣢࠊ࡛ࡢࡍࡲࡋ 
※ ※ Ⓨ᣺㛤ጞࢆᚅึ࡟ࡎࡓᮇ໬ࡿࡍሙྜࠊࡣVLF bit  ࢔ࣜࢡ”0”࡟Ⓨ᣺㛤ጞᚋࠊࡣ

ࡓࡲࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ IOCUTEN bit  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋᮇ໬ึ࡟Ⓨ᣺㛤ጞᚋ࡟ᵝྠࡶ
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౛ 2. ᫬ィᶵ⬟ࡳࡢ౑⏝ࡿࡍሙྜึࡢᮇ໬౛ 

 
 
 
 
 

 

ィ᫬㛤ጞ 

 

 ࢺ࣮ࢱࢫ

I2C:Reg − 1E[h]  
SPI:Bank1 / Reg − E[h] 

• ᭩㎸್ࡳ 00[h]  
※ ͤⓎ᣺ࡀ㛤ጞࡢ”1”ࡶ࡚ࡋ࢔ࣜࢡ”0”࡛ࡲࡿࡍ≧ែࢆಖᣢࠊ࡛ࡢࡍࡲࡋ 
※ ※ Ⓨ᣺㛤ጞࢆᚅึ࡟ࡎࡓᮇ໬ࡿࡍሙྜࠊࡣVLF bit  ࢔ࣜࢡ”0”࡟Ⓨ᣺㛤ጞᚋࠊࡣ

ࡓࡲࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ IOCUTEN bit  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋᮇ໬ึ࡟Ⓨ᣺㛤ጞᚋ࡟ᵝྠࡶ
 I2C:Reg − 1F[h]  

SPI:Bank1 / Reg − F[h] 
 

• ᭩㎸್ࡳ 40[h] 
  STOP  ࠋࡍࡲࡏࡉ೵Ṇࢆィ᫬࡛ࡲࡿࡍ᫬้タᐃࠊࡋ࡟ " 1 " ࢆࢺࢵࣅ
 

I2C:Reg − 10[h] ∼ 16[h] 
SPI:Bank1 / Reg − 0[h] ∼ 6[h]  

 
•⌧ᅾ᫬้ࡢタᐃ 

∗ ึᮇ໬⤊஢᫬ࡣ࡟ ᚲࡎ STOP  ࡼࡿ࡞࡟ "  ( ࢺ࣮ࢱࢫィ᫬ = ) 0 " ࡀࢺࢵࣅ
 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟࠺
 

I2C:Reg − 1D[h]  
SPI:Bank1 / Reg − D[h] 

• ᭩㎸04 ್ࡳ[h] 
※ ※  

I2C:Reg − 1F[h]  
SPI:Bank1 / Reg − F[h] 

  

• Write 00[h] 
 STOP  ࠋࡍࡲࡋࢺ࣮ࢱࢫࡀ᫬้᭦᪂࡛࡜ࡇࡿࡍ࡟ " 0 " ࢆࢺࢵࣅ
   

•  Reserved bit  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡛ࢇ㎸ࡁ᭩ࢆᅛᐃ್ࡢࡾ௙ᵝ㏻ࡎᚲࠊࡣ
DTEࠊࡣሙྜ࠸࡞ࡋ⏝౑ࢆ⬟Ṍᗘㄪᩚᶵࣝࢱࢪࢹ •  ࡿࡍタᐃࢆ”0”࡟ࢺࢵࣅ
※ ࢫࣞࢻ࢔ࠊ࡟࠺ࡼ 30[h]ࢱ࣮ࢹࡣ࡟ 00[h]ࢆ࡝࡞᭩ࡁ㎸ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡛ࢇ 
 

Reserved  タᐃࡢࢺࢵࣅ
 タᐃࡢṌᗘㄪᩚࣝࢱࢪࢹ

I2C:Reg − 17[h], 30[h]∼ 32[h] 
SPI :Bank1/Reg − 7[h], 

Bank3/Reg − 0[h]∼ 2[h] 
 

 
 
 

3) ᫬ィ࣭࢝ࣞࣥࡢࢲ ᭩ࡁ㎸ࡳ౛ 
 
 
 
 
 

 

ḟࡢฎ⌮࡬  

 

⌧ᅾ᫬้タᐃ ( ౛ ) 

 

STOP ← " 1 " 
• STOP ࢆࢺࢵࣅ  ࠋࡍࡲࡋ஦๓㜵Ṇࢆィ᫬᭦᪂ࡢ㺂 ᫬้タᐃ୰ࡋ࡟ " 1 " 
 

 

⌧ᅾ᫬้ࡢ᭩ࡁ㎸ࡳ 
•  [ ᖺ / ᭶  / ᪥ [᭙] ᫬ :ศ:⛊ ෌タᐃ ࡣࡓࡲ ) 㺂 タᐃࡕ࠺ࡢ [  ࢆ᝟ሗ࡞ᚲせࡀ ( 

᭩ࡁ㎸ࠋࡍࡲࡳ 
   ∗ ึᮇ໬ࡣࡁ࡜ࡢ㺂 ඲࡚ึࢆࢱ࣮ࢹࡢᮇタᐃࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ 
 

 

STOP ← " 0 " 
• STOP ࢆࢺࢵࣅ 㛤ጞ ( ෌㛤ࢆ㺂 ィ᫬ືసࡋゎ㝖࡟ " 0 "  ࠋࡍࡲࡋ (   
   ∗ STOP ࠋࡍࡲࡋ㛤ጞࡀ㺂 ィ᫬ࡽ࠿᫬Ⅼࡓࡋ࡟ " 0 " ࢆࢺࢵࣅ  
 

∗ STOP 㺂ࡶ࡚ࡃ࡞ࡋ⏝ేࢆࢺࢵࣅ  ᫬้タᐃྍ⬟࡛ࠋࡍ 
  STOPࢆࢺࢵࣅ౑⏝࠸࡞ࡋሙྜࡣ㺂 [  [ ⛊ ] ࢆ᭩ࡁ㎸ࡔࢇ᫬Ⅼࡽ࠿㺂  
ィ᫬ࡀ㛤ጞࡿࡍ ] Ⅼࡈ ࡟ὀពࠋ࠸ࡉࡔࡃ 
[秒]～[年]まで一括書き込みをした場合においても、[秒]に続くアクノリッジに 

よって、秒以下のカウンタがリセットされ、その時点から計時がスタートします。 
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4) ᫬ィ࣭࢝ࣞࣥࡢࢲ ㄞࡳฟࡋ౛ 
 
 
 
 
 

 

ḟࡢฎ⌮࡬ 

 

⌧ᅾ᫬้ㄞࡳฟࡋ 

 

⌧ᅾ᫬้ࡢㄞࡳฟࡋ 

• 0.95 ⛊௨ෆ࡟[ᖺ / ᭶ / ᪥ [᭙] ᫬:ศ:⛊] ࡾࡼ㺂ᚲせ࡞᝟ሗࢆㄞࡳฟࠋࡍࡲࡋ 
ㄞࡳฟࡋ᫬ࡣ㺂 STOP࡛ࡲࡲࡢ ”0 ” ࡀࢺࢵࣅ ㄞࡳฟࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋࢆࡋ 
(STOP࡚ࡋ࡟ ”1” ࢆࢺࢵࣅㄞࡳฟ࡜ࡍ㺂 ᫬้㐜ࡢࢀཎᅉࡍࡲࡾ࡞࡟) 

 

• ㄞࡳฟࡣࢱ࣮ࢹࡿࢀࡉ㺂㏻ಙ㛤ጞ᫬ࡢ᫬้᝟ሗ࡛ࠋࡍ 
㏻ಙ㛤ጞ᫬࡟㺂 ᫬้ࡣࢱ࣮ࢹᅛᐃࢀࡉ(᱆ୖࢻ࣮ࣝ࣍ࡆ)ࠊ 
㏻ಙ⤊஢᫬ࠊ࡟⮬ື࡛᫬้⿵ṇࠋࡍࡲࢀࡉ 

 

• ⌧ᅾ᫬้ࡢㄞࡳฟࡣ࡚࠸࠾࡟ࡋ㺂 ࢺ࣓ࣥࣜࢡࣥ࢖ࢺ࣮࢜ࢫࣞࢻ࢔ᶵ⬟ࢆ౑ 
 ࠋࡍࡲ࠸࡚ࡋ᥎ዡࢆ࡜ࡇࡿࡍࡋฟࡳ㐃⥆ㄞ࡚ࡋ⏝

 

 タᐃ౛ࡢ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣐࢖ࢱ (5
※ ※  
 
 
 
 

 

ḟࡢฎ⌮࡬ 

I2C:Reg − 1B[h, 1C[h] 
SPI:Bank1/:Reg-B[h], C[h] 

 

 ࠋࡍࡲࡋタᐃࢆᮇ್ึࡢࢱࣥ࢘࢝ࣥ࢘ࢲ •

 

 㛤ጞࢺࣥ࢘࢝
• TE  ࠋࡍࡲࡏࡉࢺ࣮ࢱࢫࢆ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣐࢖ࢱ 㺂࡚ࡋ࡟ " 1 " ࢆࢺࢵࣅ
   ὀ ) ࣐࢖ࢱ๭ࡾ㎸ࡳᶵ⬟ࡣࡁ࡜ࡿࡏࡉࢺ࣮ࢱࢫࢆ㺂ᚲࡎ஦๓࡟㺂 

 ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋタᐃࢆᮇ್ึࡢࢱࣥ࢘࢝ࣥ࢘ࢲ
 

 

I2C:Reg-1F[h] 
SPI:Bank1/:Reg-F[h] 

• TIE IRQ/ ࡢⓎ⏕᫬ࢺࣥ࣋࢖タᐃ࡛ࡢタᐃࢺࢵࣅ ฟຊࢆ㑅ᢥタᐃࠋࡍࡲࡋ 
• ㏻ᖖືస/ືࣉࢵ࢔ࢡࢵࣂసືࢺ࡛ࣥ࢘࢝ࡽࡕ࡝ࡢసࡕ࡝ࡣࡓࡲࠊ࠿࠺⾜ࢆ

 ࠋࡍࡲࡋタᐃ࠺ࡼࡿࡍసືࢺࣥ࢘࢝ࡶࡁ࡜ࡢែ≦ࡢࡽ

TSOPࠊࡣࡁ࡜ࡿࡏࡉ᫬೵Ṇ୍ࢆࢱࣥ࢘࢝ 1∗ ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟ " 1  ”ࢆࢺࢵࣅ

TSOP  ࠋࡍࡲࡋࢺ࣮ࢱࢫ෌࡛" 0  ”ࢆࢺࢵࣅ
 

TEࠊࡣሙྜ࠸ࡓࡋ෌㛤ࡽ࠿್ࢺࢵࢭࣜࣉ 2∗  ࡚ࡋ࢔ࣜࢡ " 0 " ࢆࢺࢵࣅ
෌ᗘ TE  ࠋ࠸ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟”1”ࢆࢺࢵࣅ

 

I2C:Reg-32[h] 
SPI:Bank3/:Reg-2[h] 

• ฟຊ➃Ꮚࢆタᐃࠋࡍࡲࡋ(/IRQ1 ࡣࡓࡲ /IRQ2) 

 

 ࢺ࣮ࢱࢫ

• TE  ࠋࡍࡲࡏࡉ೵Ṇࢆ⬟ᶵࡳ㎸ࡾ๭࣐࢖ࢱ 㺂࡚ࡋ࢔ࣜࢡ " 0 " ࢆࢺࢵࣅ
• TSEL2, TSEL1, TSEL0 ࿘ᮇࣥ࢘ࢲࢺࣥ࢘࢝ࡢ࣐࢖ࢱ࡛ࡏࢃྜࡳ⤌ࡢࢺࢵࣅ

 ࠋࡍࡲࡋタᐃࢆ ( ࢡࢵࣟࢡࢫ࣮ࢯ = ) 
 
• TF࡚ࡋ࢔ࣜࢡ " 0 " ࢆࢺࢵࣅ㺂 ๓ᅇ࣐࢖ࢱࡢ๭ࡾ㎸ࡳฟຊ ( /IRQฟຊ ) ࢆゎ

㝖ࠋࡍࡲࡋ 
 

 

I2C:Reg-1D[h] 
SPI:Bank1/ Reg-D[h] 

I2C:Reg-1E[h] 
SPI:Bank1/:Reg-E[h] 
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 タᐃࡢ⬟ᶵࡳ๭㎸࣒࣮ࣛ࢔ (6
 

 
 
 
 

 

ḟࡢฎ⌮࡬ 

I2C:Reg − 1F[h] 
SPI:Bank1/ Reg-F[h] 

 

•  AIE bit IRQ1/ࠊ࡚ࡋ࡟”1”ࢆ ฟຊࢆ᭷ຠࠋࡍࡲࡋ࡟ 
 

I2C:Reg-1D[h] 
SPI:Bakn1/ Reg-D[h] 

•  week ࡣࡓࡲ day WADA bit ࢆ ࡛㑅ᢥࠋࡍࡲࡋ 
 

I2C:Reg-1E[h] 
SPI:Bank1/ Reg-E[h] 

•  AF bit  ࠋࡍࡲࡋ࢔ࣜࢡ”0”ࢆ
 

 

 ࢺ࣮ࢱࢫ

• AIE bit ࣒࣮ࣛ࢔࡚ࡋ࡟ ”0“ ࢆ๭㎸ࡳᶵ⬟ࢆ೵Ṇࠋࡍࡲࡋ 
 

 ࡍࡲࡋタᐃࢆ᫬้࣒࣮ࣛ࢔  •
 

I2C:Reg-1F[h] 
SPI:Bank1/ Reg-F[h] 

I2C:Reg − 18[h] ∼ 1A[h] 
SPI:Bank1/ Reg - 8[h] ∼ A[h] 
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14.11. I2C-Bus  ࢺ࢖ࣛ/ࢻ࣮ࣜ ࡢࢱ࣮ࢹ
 

14.11.1. I2C−BUS  ᛶ≉ࡢ
 

  I2C -BUS ࡣ 2 ⥺ᘧࡢ཮᪉ྥ㏻ಙ࡛ࠋࡍಙྕ⥺ࡣ㺂SDA㸦ࣥ࢖ࣛࢱ࣮ࢹ㸧࡜ SCL㸦ࣥ࢖ࣛࢡࢵࣟࢡ㸧࡛࡜ᵓᡂࢀࡉ

VIO ࡚ࡋ௓ࢆ᢬ᢠࣉࢵ࢔ࣝࣉ㺂ࡶ࡜ࣥ࢖㺂୧ࣛࡾ࠾࡚  ࠋࡍࡲࡋ⥆᥋࡟ࣥ࢖ࣛ
 

ࡢࢫ࢖ࣂࢹࡢᩘ「   AND ᥋⥆ࢆᐇ⾜࡟ࡵࡓࡿࡍ㺂 I2C-BUS ࠸ࡿ࠶ ࣥ࢖ࣞࢻࣥࣉ࣮࢜ ࡣࢺ࣮࣏ࡢ඲࡚ࡿࡀ࡞ࡘ࡟

 ࠋࢇࡏࡲࡾ࡞ࡤࢀࡅ࡞࡛ࢱࢡࣞࢥࣥࣉ࣮࢜ࡣ
 
 

 ㌿㏦ࢺࢵࣅ .14.11.2
 

  SCL ࡢࣥ࢖ࣛ 1 ࡟ẖࢫࣝࣃࢡࢵࣟࢡ 1 ㏦ಙ᫬㺂SDAࠋࡍࡲ࠸⾜ࢆ㌿㏦ࢱ࣮ࢹࡢࢺࢵࣅ ࡣኚ᭦ࢱ࣮ࢹࡢୖࣥ࢖ࣛ

SCL ࡀࣥ࢖ࣛ LOW 㺂SCLࡣಙഃ࡛ཷࠋࡍࡲ࠸⾜༊㛫࡛ࡢ ࡀࣥ࢖ࣛ HIGH  ࠋࡍࡲࡳ㎸ࡾྲྀࢆࢱ࣮ࢹ༊㛫࡛ࡢ
 
 

14.11.3. 㛤ጞ᮲௳࡜೵Ṇ᮲௳ 
 

  I2C-BUS ᫬㺂2ࡢ㠀㏻ಙ≧ែࡀ ᮏࡣࣥ࢖ࣛࡢ HIGH ᫬㺂SDAࡢࡇࠋࡍࡲ࠸࡚ࡗಖࢆ ࡀ HIGH ࡽ࠿ LOW ࡓࡋኚ໬࡟

≧ែࢆ㺂㏻ಙࡢ"㛤ጞ᮲௳"࡜ᐃ⩏ࡢࡇࠋࡍࡲࡋᚋ㺂ᐇ㝿ࢱ࣮ࢹࡢ㌿㏦࡟ࡽࡉࠋࡍࡲ࠸⾜ࢆ㺂SCL ࡀ HIGH ᫬㺂SDAࡢ ࡀ

LOW ࡽ࠿ HIGH  ࠋࡍࡲࡋ⩏ᐃ࡜"௳೵Ṇ᮲"ࡢ㺂㏻ಙࢆែ≦ࡓࡋኚ໬࡟
 

 
SDA 

SCL 

S P 

㛤ጞ᮲௳※

೵Ṇ᮲௳※

 
 
 

 ࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫ .14.11.4
※ I2C-BUS ࡢ඲࡚ࠋࢇࡏࡲࡕᣢࢆᏊ➃ࢺࢡࣞࢭࣉࢵࢳࡿࡍ᭷ࡀࢫ࢖ࣂࢹࢡࢵࢪࣟࡢ㏻ᖖࠊࡣࢫ࢖ࣂࢹ I2C-BUS ࢹ

I2C -BUS ࠋࡍࡲ࠸࡚ࢀࡉ᠈ᅛᐃグࡵࡌ࠿ࡽ࠶࡟ෆ㒊ࡀ࣮ࣂࣥࢼࢫ࢖ࣂࢹ࡞ࢡ࣮ࢽࣘ࡟࡜ࡈ✀ᶵࠊࡣࢫ࢖ࣂ ࢖ࣂࢹ

ࢆ࣮ࣂࣥࢼࢫ࢖ࣂࢹࡢࡇ࡟㏻ಙ㛤ጞ᫬ࠊࡣࢺࢡࣞࢭࣉࢵࢳࡢࢫ I2C-BUS ࡿࡍ㏦ಙ࡚ࡋ࡜ࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫࡾࡼ࡟

 ࠋࡍࡲࡋ཯ᛂ࡟㏻ಙࡢᚋࡢࡑࠊࡳࡢሙྜࡓࡋ⮴୍ࡀࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫࠊࡣࢫ࢖ࣂࢹಙཷࠋࡍࡲ࠸⾜࡚ࡗࡼ࡟࡜ࡇ
 
ᐇ㝿ࡢ㏻ಙ᫬࡜ࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫࠊࡣ࡟ඹࠊ࡟R/W㸦࣮ࣜࢺ࢖ࣛࢻ㸧ࢆࢺࢵࣅ௜ຍࡓࡋ 8  ࠋࡍࡲࡋ㏦ಙࢆࢱ࣮ࢹࢺࢵࣅ

 
 

 ࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫ
R/W  
bit 

       bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 

0 1 1 0 0 1 0 R/W  

 

0 ; ᭩ࡁ㎸ࢻ࣮ࣔࡳ 
1 ; ㄞࡳฟࢻ࣮ࣔࡋ 
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 ᵓᡂ࣒ࢸࢫࢩ .14.11.5
 

ࡋ⩏ᐃ࡜"ࣈ࣮ࣞࢫ"ࢆࢫ࢖ࣂࢹࡿࢀࡉไᚚ࡚ࡗࡼ࡟ࢱࢫ㺂࣐"ࢱࢫ࣐"ࢆࢫ࢖ࣂࢹࡿࡍไᚚࢆ㏦ཷಙࡢࢪ࣮ࢭࢵ࣓  

࡜"ࣂ࣮ࢩࣞ"ࢆࢫ࢖ࣂࢹࡿࡍಙཷࢆࢪ࣮ࢭࢵ㺂࣓"ࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺ"㺂ࢆࢫ࢖ࣂࢹࡿࡍ㏦ಙࢆࢪ࣮ࢭࢵ㺂࣓ࡓࡲ ࠋࡍࡲ
ᐃ⩏ࠋࡍࡲࡋ 

 

  RX6110 ሙྜ㺂CPUࡢ 㺂RX6110ࢱࢫ࣐ࡀ࣮ࣛࣟࢺࣥࢥࡢ➼ ࡟ࣂ࣮ࢩ㺂ࣞࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ࣈ࣮ࣞࢫࡀ

 ࠋࡍࡲᚓࡾᡂࡶ࡜཮᪉ࡣ
 

 

 ࢱࢫ࣐
 

 ࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺ
㸭 ࣞࣂ࣮ࢩ 

 ࣈ࣮ࣞࢫ
 

 ࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺ
㸭 ࣞࣂ࣮ࢩ 

 ࢱࢫ࣐
 

 ࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺ
㸭 ࣞࣂ࣮ࢩ 

 ࣈ࣮ࣞࢫ
 

 ࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺ
㸭 ࣞࣂ࣮ࢩ 

௚ࡢ I2C-BUS CPU ࢫ࢖ࣂࢹ ➼ RX6110 

SDA 

SCL 

 
 
 

 ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ .14.11.6
 

  㛤ጞ᮲௳࡜೵Ṇ᮲௳ࡢ࡜㛫࡛㌿㏦࡟ᩘࢺ࢖ࣂࡢࢱ࣮ࢹࡿࡍไ㝈ࡣ᭷ࠋࢇࡏࡲࡾ 
 

᫬㺂1ࡢࡇ   ࠺࠸࡜ࢺࢵࣅࢪࢵࣜࣀࢡ࢔㺂ࡋᑐ࡟(㏦ಙഃ)ࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺ㺂ࡣ(ಙഃཷ)࣮ࣂ࣮ࢩ㺂ࣞ࡟㌿㏦ẖࡢࢺ࢖ࣂ

ࡣࢺࢵࣅࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ ࠋࡍࡲࡋᡂ⏕ࢆࢺࢵࣅࡢಙ☜ㄆཷࡢࢱ࣮ࢹ LOW ࡣࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺ㺂ࡽ࠿ࡍ࡛ࣈ࢕ࢸࢡ࢔

SDA ࢆࣥ࢖ࣛ HIGH  ࠋࡍࡲࡋ㏦ฟࢆࢡࢵࣟࢡࡢ⏝ࢺࢵࣅࢪࢵࣜࣀࢡ࢔㺂ࡋ࡟
 

ࡓࢀࡽ㏦ࡽ࠿ࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺ࡟࡛ࡲࢀࡑ㺂ࡣࣂ࣮ࢩࣞ   ⏝ࢺࢵࣅ⤊㺂᭱ࡤࢀ࠸࡚ࡗྲྀࡅཷࡃࡋṇࢆࢱ࣮ࢹࡢࢺࢵࣅ8

᫬Ⅼ࡛ࡓࡋ஢⤊ࡀࢡࢵࣟࢡࡢ SDA ࢆࣥ࢖ࣛ LOW I2C -BUS ࠋࡍࡲࡋ࡟ ࣛࢺ㺂࡛ࡢࡿ࠸࡚ࢀࡉࣉࢵ࢔ࣝࣉࡣࣥ࢖ࣛ

ࡢഃࢱࢵ࣑ࢫࣥ SDA ࡶࣥ࢖ࣛ LOW ㄆ☜ࢆ࡜ࡇࡓ᮶࡚ࡗ㏉ࡀࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡣࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺ㺂࡛ࡇࡇࠋࡍࡲࡾ࡞࡟

᫬Ⅼ࡛㺂SDAࡓࡋ஢⤊ࡀࢡࢵࣟࢡࡢ⏝ࢺࢵࣅࢪࢵࣜࣀࢡ࢔㺂ࡣࣂ࣮ࢩࣞ ࠋࡍࡲࡋ㏦ಙࢆࢱ࣮ࢹࡢ㺂ḟࡋ ࢆࣥ࢖ࣛ

HIGH㸦㛤ᨺ㸧࡚ࡋ࡟ḟཷࢱ࣮ࢹࡢಙ࡟ഛࠋࡍࡲ࠼ 
 

⏕ࢆ௳೵Ṇ᮲࡟ࡎࡏࢆ㏦ཷಙࢱ࣮ࢹࡢㄆᚋ㺂ḟ☜ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿ࣂ࣮ࢩ㺂ࣞࡣ᫬ࡢࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺࡀࢱࢫ࣐  

ᡂࡤࢀࡍ㺂㏻ಙࢆṇᖖ⤊஢ࡢࣂ࣮ࢩࣞࡀࢱࢫ࣐ ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ᫬ࡣ㺂࡚ࡋ࡜"1"ࢆࢺࢵࣅࢪࢵࣜࣀࢡ࢔㏦ฟࡋ

 ࠋࡍࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍṇᖖ⤊஢ࢆ㏻ಙࡤࢀࡍᡂ⏕ࢆ௳ᚋ㺂೵Ṇ᮲ࡓ
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14.11.7. I2C−BUS  ࣝࢥࢺࣟࣉ

 
௨ୗ࡟㺂࣐ࢆࢱࢫ CPU㺂ࢆࣈ࣮ࣞࢫ RX6110  ࠋࡍࡲࡋグࢆ㏻ಙᡭ㡰࡚ࡋ᝿ᐃ࡜
 
ձ ࢫࣞࢻ࢔ᣦᐃࡢ᭩ࡁ㎸ࡳᡭ㡰 
 

  RX6110 ࡔࢱ࣮ࢹᚋ㺂ࡓࡋᣦᐃࢫࣞࢻ࢔࡟㺂᭱ึ࡛ࡢࡍࡲࡾ࠶ࡀ⬟ᶵࢺ࣓ࣥࣜࢡࣥ࢖ࢺ࣮࢜ࡢࢫࣞࢻ࢔ࡣ

㺂6110ࡤࢀࡅ⥆ࡾ㏦ࢆࡅ ࡣࢫࣞࢻ࢔ࡾྲྀࡅཷࡢ 1  ࠋࡍࡲࢀࡉ⟭ຍ࡟ẖࢺ࢖ࣂ
࡜ࡿ᮶࡛ࡲAddress 1F[h]ࠊࡣࢺ࣓ࣥࣜࢡࣥ࢖ࢺ࣮࢜ 00[h]࡟ᚠ⎔ࠋࡍࡲࡋ 
 

(1) CPU  ㏦ಙࢆ௳㛤ጞ᮲ࡀ
(2) CPU ࡀ 6110 ࡧ㺂ཬࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫࡢ R/W  ㏦ฟ࡛ࢻ࣮ࣔࡳ㎸ࡁ᭩ࢆࢺࢵࣅ
(3) 6110  ㄆ☜ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿
(4) CPU ࡀ 6110  ㏦ฟࢆࢫࣞࢻ࢔ࡴ㎸ࡁ᭩࡬
(5) 6110  ㄆ☜ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿
(6) CPU  ㏦ฟࢆࢱ࣮ࢹࡴ㎸ࡁ᭩࡬ࢫࣞࢻ࢔ࡓࡋᣦᐃ࡛(4)ࡀ
(7) 6110  ㄆ☜ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿
(8) ᚲせ࡟ᛂࡾࡃࡢ(7)(6)ࡌ㏉ࡣࢫࣞࢻ࢔ࠋࡋ 6110 ෆ㒊࡛࣮࢜ࠋࢺ࣓ࣥࣜࢡࣥ࢖ࢺ 
(9) CPU  ㏦ฟࢆ௳೵Ṇ᮲ࡀ
 

 

S 

(1) 

0 

R/W 

 

0 

(3) 

 ࢫࣞࢻ࢔

(4) 

0 

(5) 

0 

 

 

 

 

 ࢱ࣮ࢹ

(8) 

P 

(9) 

6110  ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿

ࢱ࣮ࢹ  

(6) 

0 

(7) (2) 

 ࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫ

 
ղ ࢫࣞࢻ࢔ᣦᐃࡢㄞࡋࡔࡳᡭ㡰 

 

  ᭩ࡁ㎸࡚ࡗࡼ࡟ࢻ࣮ࣔࡳ㺂࣮ࣜࡓࡋࢺ࢖ࣛࢆࢫࣞࢻ࢔ࡿࡍࢻᚋ㺂ㄞࢆࢻ࣮ࣔࡋࡔࡳタᐃ࡚ࡋ㺂ᐇ㝿࣮ࢹࡢ

 ࠋࡍࡲࡋࢻ࣮ࣜࢆࢱ
 

(1) CPU  ㏦ฟࢆ௳㛤ጞ᮲ࡀ
(2) CPU ࡀ 6110 ࡧ㺂ཬࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫࡢ R/W  ㏦ฟ࡛ࢻ࣮ࣔࡳ㎸ࡁ᭩ࢆࢺࢵࣅ
(3) 6110  ㄆ☜ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿
(4) CPU ࡀ 6110  ㏦ฟࢆࢫࣞࢻ࢔ࡍࡔࡳㄞࡽ࠿
(5) 6110  ㄆ☜ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿
(6) CPU  ( ࠸࡞ࡋ㏦ಙࡣ௳೵Ṇ᮲ ) ㏦ಙࢆ௳㛤ጞ᮲ࡀ
(7) CPU ࡀ 6110 ࡧ㺂ཬࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫࡢ R/W  ㏦ฟ࡛ࢻ࣮ࣔࡋฟࡳㄞࢆࢺࢵࣅ
(8) 6110 㺂CPUࡽ࠿ࡇࡇㄆ㸦☜ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿ 㺂6110ࣂ࣮ࢩࣞࡀ  㸧ࡿ࡞࡜ࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺࡀ
(9) 6110  ࡿฟࡀࢱ࣮ࢹࡢࢫࣞࢻ࢔ࡓࡋᣦᐃ࡛(4)ࡽ࠿
(10) CPU ࡀ 6110  ㏦ฟࢪࢵࣜࣀࢡ࢔࡬
(11) ᚲせ࡟ᛂࡌ㺂(9)(10)ࡾࡃࡢ㏉ࠋࡋㄞࡣࢫࣞࢻ࢔ࡋࡔࡳ 6110 ෆ㒊࡛࣮࢜ࠋࢺ࣓ࣥࣜࢡࣥ࢖ࢺ 
(12) CPU  ࡍฟࢆࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢ"1"ࡀ
(13) CPU  ࠋ㏦ฟࢆ௳೵Ṇ᮲ࡀ
 

 

S 

(1) 

0 

R/W 

 

0 

(3) 

 ࢫࣞࢻ࢔

(4) 

S 

(6) 

0 

(5) 

1 

R/W 

 

0 

(8) 

 ࢱ࣮ࢹ

(9) 

0 

 

(10) 

 

 

 ࢱ࣮ࢹ

(11) 

P 

(13) 

1 

(12) 

6110 ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿  CPU  ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿

(7) 

 ࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫ

(2) 

 ࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫ

 
 

ճ ࢫࣞࢻ࢔ᣦᐃ࠸࡞ࡋㄞࡳฟࡋᡭ㡰 
 

㺂ࡣࢫࣞࢻ࢔ࡢሙྜࡢࡇࠋࡍࡲࡁ࡛ࢻ࣮ࣜࢆࢱ࣮ࢹ࡟ࡄࡍᚋࡢࡑ㺂࡛࡜ࡇࡿࡍタᐃࢆࢻ࣮ࣔࡋࡔࡳㄞ࡟ึ᭱  

๓ᅇ࡛ࢫࢭࢡ࢔ࡢ⤊஢1+ࢫࣞࢻ࢔ࡓࡋ  ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜
 

(1) CPU  ㏦ฟࢆ௳㛤ጞ᮲ࡀ
(2) CPU ࡀ 6110 ࡧ㺂ཬࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫࡢ R/W  ㏦ฟ࡛ࢻ࣮ࣔࡋฟࡳㄞࢆࢺࢵࣅ
(3) 6110 ㄆ ( ௨㝆㺂CPU☜ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿ 㺂6110ࣂ࣮ࢩࣞࡀ  ( ࡿ࡞࡜ࢱࢵ࣑ࢫࣥࣛࢺࡀ
(4) 6110 1+ࢫࣞࢻ࢔⤊᭱ࡿࡅ࠾࡟ࢫࢭࢡ࢔ࡢ㺂๓ᅇࡽ࠿  ࡿฟࡀࢱ࣮ࢹࡢ
(5) CPU ࡀ 6110  ㏦ฟࢪࢵࣜࣀࢡ࢔࡬
(6) ᚲせ࡟ᛂࡌ㺂(4)(5)ࡾࡃࡢ㏉ࠋࡋㄞࡣࢫࣞࢻ࢔ࡋࡔࡳ 6110 ෆ㒊࡛࣮࢜ࠋࢺ࣓ࣥࣜࢡࣥ࢖ࢺ 
(7) CPU  ࡍฟࢆࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢ"1"ࡀ
(8) CPU  ࠋ㏦ฟࢆ௳೵Ṇ᮲ࡀ
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14.11.8. I2C−BUS ㏻ಙἼᙧ౛ 
 
ձ ࢫࣞࢻ࢔ᣦᐃࡢ᭩ࡁ㎸ࡳἼᙧ౛ 
※ ※ ࢫࣞࢻ࢔ 10h ࡟ A5h  ሙྜࡴ㎸ࡁ᭩ࢆ

 

RX6110  ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿

㛤ጞ᮲௳ ࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫ㸩0(Write) ࢫࣞࢻ࢔(10h) 

SCL 

SDA 

 

 ࢱ࣮ࢹࢺ࢖ࣛ
A5h  ሙྜࡴ㎸ࡁ᭩ࢆ

೵Ṇ᮲௳ 

ͤCPU ࡣ SDA  㛤ᨺࢆࣥ࢖ࣛ

 

 
 

ղ ࢫࣞࢻ࢔ᣦᐃࡢㄞࡋࡔࡳἼᙧ 
※ ※ ࢫࣞࢻ࢔ 10h ࡽ࠿ A5h  ሙྜࡍฟࡳㄞࢆ
 

 

RX6110  ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿

㛤ጞ᮲௳ ࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫ㸩0(Write) ࢫࣞࢻ࢔(10h) 㛤ጞ᮲௳ ࢫࣞࢻ࢔ࣈ࣮ࣞࢫ㸩1(Read) 

SCL 

SDA 

 

 ࢱ࣮ࢹࡢ(10h)ࢫࣞࢻ࢔
A5h  ሙྜࡓࢀࡉฟࡳㄞࡀ

೵Ṇ᮲௳ 

CPU  ࢪࢵࣜࣀࢡ࢔ࡢࡽ࠿
 ㏦ಙࢆ”1“

ͤCPU ࡣ SDA  㛤ᨺࢆࣥ࢖ࣛ
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14.12. SPI-Bus  ࢺ࢖ࣛ/ࢻ࣮ࣜ ࡢࢱ࣮ࢹ
 

書き込み/読み出し共に､CE="H" の チップ選択状態にした後､4 ビットのモード設定,  
続いて 4 ビットのアドレス指定を行い､その後は 8 ビット単位でのデータ R/W をおこないます。 
書き込み/読み出し共に､MSB-ファーストです。連続動作では､対象アドレスがオートインクリメントされます。 
アドレスのオートインクリメントは循環で､アドレス"F"の次はアドレス"0"となります。 
アクセスする Bank を変更する場合は都度、モード設定を行ってください。 

14.12.1 データの書き込み 
Read/Write の選択は､通信の最初の 4 ビットのモード設定コードにて 対象レジスタをバンク指定しアクセスします。 

Mode Bank1 Bank2 Bank3 Bank6 

Read 9 h A h B h Eh 
Write 1 h 2 h 3 h 6h 

14.12.2 データの書き込み 
1) 単発 書き込み 

 

CLK 

C E 

D I 

D O 
Hi-Z 

0 0 0 1 A3 A 2 A1 A0 D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 D0 

1      2     3     4      5     6     7      8     9     1 0    11    12    13     14    15    1 6 

Mode Address N Data N 

 
2 ) 連続 書き込み 

 

CLK 

C E 

D I 

D O 
Hi-Z 

0 0 1 A3 A2 A1 A0 D7 D6 D5 D1 D0 D7 D6 

1     2     3     4      5     6      7      8     9     10    11  

D1 D0 D7 D6 D1 D0 0 

Mode Address N Data N Data N+1 Data N+m

 
※ データライト時は 8 ビット単位のデータを入力する必要が有ります。 

            8 ビット単位のデータ入力が未完の状態で CE 入力を立ち下げた場合､CE 入力が立ち下がった時点の 
            8 ビットデータは正常な書き込みができません。 

14.12.3 データの読み出し 
1) 単発 読み出し 

 

CLK 

C E 

D I 

D O 
Hi-Z 

1 0 0 1 A3 A2 A1 A0 

D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 D0 

1     2     3     4      5     6     7      8     9     10    11    12    13     14    15    16 

Mode Address N 

Data N 

 
2 ) 連続 読み出し 

 

CLK 

C E 

D I 

D O 
Hi-Z 

1 0 1 A3 A2 A1 A0 

D7 D6 D5 D1 D0 D7 D6 

1     2     3     4      5     6     7      8     9     10    11  

D1 D0 D7 D6 D1 D0 

0 

Mode Address N 

Data N Data N+1 Data N+m 
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 ᝟ሗ㓄ಙࡿࡼ࡟ࢺࢵࢿ࣮ࢱࣥ࢖   

                                                                                                                            

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
                             

ࠛࠛࠛࠛ191-8501        ᮾி㒔᪥㔝ᕷ᪥㔝ᮾி㒔᪥㔝ᕷ᪥㔝ᮾி㒔᪥㔝ᕷ᪥㔝ᮾி㒔᪥㔝ᕷ᪥㔝 421-8 
TEL (042) 587-5315㸦┤㏻㸧㸦┤㏻㸧㸦┤㏻㸧㸦┤㏻㸧FAX (042) 587-5014 
 
ࠛࠛࠛࠛ541-0059        ኱㜰ᕷ୰ኸ༊༤ປ⏫኱㜰ᕷ୰ኸ༊༤ປ⏫኱㜰ᕷ୰ኸ༊༤ປ⏫኱㜰ᕷ୰ኸ༊༤ປ⏫ ࣝࣅ኱㜰ࣥࢯࣉ࢚ࣝࣅ኱㜰ࣥࢯࣉ࢚ࣝࣅ኱㜰ࣥࢯࣉ࢚ࣝࣅ኱㜰ࣥࢯࣉ࢚    3-5-1 15F 
TEL (06) 6120-6510㸦┤㏻㸧㸦┤㏻㸧㸦┤㏻㸧㸦┤㏻㸧FAX(06) 6120-6782 
 
ࠛࠛࠛࠛ460-0008        ྡྂᒇᕷ୰༊ᰤྡྂᒇᕷ୰༊ᰤྡྂᒇᕷ୰༊ᰤྡྂᒇᕷ୰༊ᰤ 1-10-21 ྡྂᒇᚚᅬྂྡࣝࣅᒇᚚᅬྂྡࣝࣅᒇᚚᅬྂྡࣝࣅᒇᚚᅬࣝࣅ 6F 
TEL (052) 205-8431㸦┤㏻㸧㸦┤㏻㸧㸦┤㏻㸧㸦┤㏻㸧FAX (052) 231-2537 
 

代代代代    理理理理    店店店店    

 

http://www5.epsondevice.com/ja/ 
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